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A Si el motor recibe una pulsacién hara un giro de 10° en el sentido del giro pulsado.
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NOTA: Para desactivar la funcién hombre presente, repetir la misma secuencia.

(D Fallosy soluciones habituales

INCIDENCIA

El botén de subida del mando hace
1 bajar el motor

2 El motor solo se mueve en un sentido

El motor tiene un accionamiento muy
3 leve o el motor no funciona cuando esta
conectado

4 El motor de repente deja de funcionar

5 El motor hace un ruido extrafio

TIPO DE ERROR

Error durante la programacion del giro del motor

Algunos de los finales de carrera est4 accionado
(motor bloqueado en una direccién)

1. Bajo voltaje
2.Sobrecarga de peso
3. Instalacién incorrecta
4. Error de cableado

1. El motor ha entrado en un estado de
proteccion por sobrecalentamiento

2. Fallo de alimentacion

3. Final de carrera accionado

1. El tubo exterior es demasiado largo
2. Las lamas de la persiana rozan con el acople
apared.

SOLUCION

Reprogramar e invertir giro

Con laayudade lavarilla o la corona de cuenta vueltas,
desplazar el final de carrera del sentido de rotacion
blogueado hasta una posicién mas amplia

1. Verifique y ajuste el voltaje necesario

2. Cambie el motor por uno con mas Nm.

3. Verifique todos los componentes de la instalacion
4. Verifique el esquema de conexionado

1. Después de 20 minutos el motorautomaticamente
se conectara

2. Revisar alimentacion

3. Revisar posicion del final de carrera

Revisar lainstalacién para verificar
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MOTOR TUBULAR
BIDIRECCIONAL RF
CON WIFI INCOPORADA

®
®

Descripcion

Motor tubular con final de carrera electrénico, bidireccional con control wifi mediante APP y mando a distancia.

Ventajas

1. Rapiday facil instalacion con final de carrera electrénico

() Esquema de conexionado

2. Motor inteligente > Tecnologia Bidireccional - Recibe y emite informacién en tiempo
real informando al usuario sobre el estado de funcionamiento del dispositivo.

3. Doble control: WIFI + RADIO - Controla cuando y donde quieras tus persianas, toldos
y cortinas mediante una APP gratuita instalada en tu smartphone o Tablet. - También

control mediante mando a distancia de 1-5 0 15 canales.

4. Wifiincorporada en la electrénica - El motor tubular se vincula directamente al router
wifi de la vivienda sin necesidad de gadgets intermedios. {Rapido, cdmodo y mas

econdémico!

5. Instale la APP para el control domético que prefiera - Hemos fabricado el producto

para que sea compatible con las mejores aplicaciones del mercado.

6. Unica IP - Cada dispositivo tendra su propia y exclusiva direccion IP haciendo que el

producto sea alin mas seguro.

Instalacion en 3 pasos
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_e 2 Marrén=Direccién
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Abrir/Cerrar

1. Programacion del emisor
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estd instalado a la izquierda:
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Si el cabezal del motor
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La configuracion
es correcta.

Boton subida hace
girar derechas
el motor.

La configuracion
es correcta.

Boton subida hace
girar derechas
el motor.

2. Ajustar finales de carrera
Ajustar final carrera superior

El motor dara
una sefial
acustica

Utilizando el Presione 1 vez
mando a distancia | el botén “P2"
mover el motor (izquierdo) .

hasta la posicion
superior deseada.

Borrar finales de carrera

Presione 1 vez
el boton “P2”
(izquierdo) .

Presione 1 vez
el botén bajar.

Presione 1 vez
el boton “P2"
(izquierdo) .

El motor realizara
varias sefiales
acusticas y se
movera levemente
en ambos sentidos
de giro

Para fijar el punto del final
de carrera superior, pulsar
de nuevo una vez la tecla
de apertura del mando a
distancia 2 veces.

NOTA: Este paso borraré los finales de carrera de apertura y de cierre simulténeamente.

Ajustar final carrera inferior
—
< El motor realizara
varias sefiales
B e acusticas y se
motor ; ara moverd levemente
una sena en ambos sentidos
acustica de giro
Utilizando el Presione 1 vez Para fijar el punto del final
mando a distancia el botén “P2” de carrera superior, pulsar
mover el motor (izquierdo) . de nuevo una vez la tecla
hasta la posicion de bajar del mando a
superior deseada. distancia 2 veces.
3. Instalar APP

/\ ATENCION: Si los finales de carrera no estan ajustados el motor
no se accionard al usar la aplicaciéon maovil.

/\ ATENCION: Asegurar que existe conexion WIFI en el dispositivo

movil donde se instala la APP.

Compatibles para Sistema Android y los: TUYASMART; SMARTLIFE
App control domético propia de GOOGLE: Google Home
App control domético hogar propia de I0S: Casa




Guiarapida instalacion con APP TUYASMART

Una vez instalada la APP y registrada la cuenta de usuario, siga los siguientes pasos:

<@> automatiza

tu dia a dia

Presione “Aflade dispositivo”; dentro del menu principal,

en la parte izquierda de la pantalla, entrar en

“ELECTRODOMOSTICOS vy seleccionar el icono de “cortina”.
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2. Como eliminar un dispositivo
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1. Como cambiar el nombre del dispositivo
Presione “icono” en la parte superior derecha de la pantalla -> Introduzca Nombre -> Confirmar

Una vez aparezca la siguiente pantalla de la configuracion,
apriete 3 veces seguidas el boton del cabezal del motor.
Esperar 5 segundos aproximadamente.

Aceptar “la luz de confirmacion en el flash” y pulsar e
icono “siguiente”.

Cancelar Modo EZ =

Primero, reinicie el dispositivo.

Poder, se confirm¢ en la lampara de flash

Reinicio de dispositivos

@ la luz de confirmacién en el flash

Opcidn 1: Presione “icono” en la parte superior derecha de la pantalla -> presione “eliminar dispositivo™> presione “confirmar”

3. Como agregar mas usuarios al control del dispositivo mediante la APP

El dispositivo (motor tubular) solo puede estar vinculado a una cuenta de usuario. Si quiere agregar otro usuario, el usuario de la cuenta debe dar
acceso: “A”" usuario de la cuenta del dispositivo / “B” usuario a agregar.

En la sesién del usuario “A” Presione “icono” -> presione “Compartir dispositivo” > presione “incluir compartir” -> acepte la cuenta del nuevo
usuario en la cuenta usuario “B”.

@ Después de un proceso de aproximadamente 2 minutos, @ Entre en el icono del motor enlazado para visualizar la
el motor quedara enlazado ala APP. siguiente pantalla.
Podra conectar muchos mas dispositivos y cada uno se Su uso es muy facil e intuitivo.
mostrara con el icono de la imagen superior. Si tiene cualquier duda, entre en el cadigo QR para ver
Recomendamos que personalice el nombre de cada el video del producto.
dispositivo enlazado por su ubicacion en la vivienda.
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4. Qué debo hacer si el motor se ha instalado correctamente pero no lo puedo controlar mediante la APP
Por motivos de seguridad, el motor solo puede accionarse mediante la APP si los finales de carrera estan previamente ajustados.

5. Tengo problemas con la configuracion
Asegurese que el teléfono mévil esta conectado a la WIFI y que el router de Internet de la vivienda funcione correctamente.
Reinicie la red WIFI del teléfono mévil y presione de nuevo 3 veces el botén del cabezal del motor. Configure de nuevo y espere 5 segundos aproximadamente.

6. No puedo controlar el dispositivo de forma remota

Asegurese que el router de Internet de la vivienda funciona correctamente.

Revise si el motor puede conectarse correctamente al router de Internet de la vivienda.

El motor que quiere controlar esta vinculado a otra cuenta de usuario. Configure de nuevo o agregue en la cuenta del usuario principal su nueva cuenta de usuario.



