Automatizaciones para puertas correderas

BKV15AGE BKV20AGE BKV25AGE

BKV15AGS BKV20AGS BKV25AGS

BKV15ALS BKV20ALS BKV25ALS

BKV15RGS BKV20RGS
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ADVERTENCIAS GENERALES PARA EL INSTALADOR

A\ Instrucciones de seguridad importantes.
A\ Es necesario seguir integramente las instrucciones, ya que una instalacion incorrecta puede provocar lesiones
graves.
A\ Antes de continuar, leer también las advertencias generales para el usuario.
El producto debe destinarse exclusivamente al uso para el cual ha sido expresamente disefiado y cualquier uso diferente
se debe considerar peligroso. e El fabricante no puede ser considerado responsable frente a dafnos causados por usos
indebidos, erroneos e irracionales. @ El producto objeto de este manual, con arreglo a la Directiva de Maquinas 2006/42/
CE se debe considerar como una cuasi maquina. ® La cuasi maquina es un conjunto que constituye casi una maquina,
pero que no puede realizar por si solo una aplicacion determinada. e Las cuasi maquinas estan destinadas tunicamente
a ser incorporadas a, 0 ensambladas con, otras maquinas, u otras cuasi maquinas o equipos, para formar una maquina
propiamente dicha con arreglo a la Directiva de Maquinas 2006/42/CE. e La instalacion final tiene que ser conforme a
la Directiva de maquinas 2006/42/CE y a las normas europeas de referencia vigentes. @ El fabricante rechaza cualquier
responsabilidad en caso de utilizar productos no originales; esto también conlleva la anulacion de la garantia. e Todas
las operaciones indicadas en este manual tienen que ser efectuadas exclusivamente por personal experto y cualificado,
ajustandose plenamente a las normas vigentes. ® La preparacion de los cables, la colocacion, la conexion y 1as pruebas
se tienen que efectuar siguiendo las reglas de la técnica y de conformidad con las normas y las leyes vigentes. e Durante
todas las fases de la instalacion es necesario cerciorarse de que se actue con la corriente eléctrica cortada. ® Comprobar
que el rango de temperaturas indicado sea adecuado para el lugar donde se realiza la instalacion. ® No instalar la
automatizacion en lugares en subida o bajada (no horizontales). ® No montar la automatizacion sobre elementos que
puedan doblarse. Si es necesario, anadir refuerzos adecuados en los puntos de fijacion. ® Asegurarse de que, en el lugar
previsto para la instalacion, el producto no reciba chorros de agua directos (regadores, hidrolavadoras, etc.). ® En la red
de alimentacion y conforme a las reglas de instalacion, es necesario montar un adecuado dispositivo de desconexion
omnipolar, que permita una desconexion completa en las condiciones de la categoria de sobretension Ill. e Delimitar
adecuadamente toda la zona para impedir el acceso a personas no autorizadas, en particular a menores y ninos. ® En
caso de movimiento manual, prever una persona por cada 20 kg que se deben levantar; en caso de movimiento no
manual, utilizar medios adecuados para el izaje adecuados para poder actuar con toda seguridad. ® Se recomienda utilizar
protecciones adecuadas para evitar posibles peligros mecanicos debidos a la presencia de personas en el radio de accion
de la automatizacion. e Los cables eléctricos deben pasar a través de tuberias, canaletas y pasacables con el fin de
garantizar una proteccion adecuada contra los dafios mecanicos. ® Los cables eléctricos no deben entrar en contacto con
partes que puedan calentarse durante el funcionamiento (por ejemplo, el motor y el transformador). ® Antes de realizar
la instalacion, comprobar que la parte guiada se encuentre en buenas condiciones mecanicas, y que se abra y cierre
correctamente. @ El producto no se puede utilizar para automatizar una parte guiada que incluya puerta para peatones,
salvo que el accionamiento sea activable solo si la puerta para peatones esta en posicion de seguridad. ® Comprobar que
se evite el atrapamiento, entre la parte guiada y las partes fijas situadas alrededor, como consecuencia del movimiento
de la parte guiada. ® Garantizar una proteccion adicional para evitar aplastarse los dedos entre el pifion y la cremallera.
e Todos los mandos fijos deben ser claramente visibles después de la instalacion, en una posicion que permita ver
directamente la parte guiada, pero alejados de las partes en movimiento. En caso de mandos de accion mantenida, se
deben instalar a una altura minima de 1,5 m del suelo, y no deben ser accesibles para el publico. ® Si no se encuentra
presente, aplicar una etiqueta permanente que describa como usar el mecanismo de desblogqueo manual cerca del
elemento de accionamiento correspondiente. ® Comprobar que la automatizacion haya sido regulada adecuadamente y
que los dispositivos de seguridad y de proteccion, asi como el desbloqueo manual, funcionen correctamente. e Antes de
la entrega al usuario, verificar la conformidad de la instalacion a las normas armonizadas y a os requisitos esenciales
de la Directiva de Maquinas 2006/42/CE. e Se tienen que sefialar posibles riesgos residuales por medio de adecuados
pictogramas colocados bien a la vista, y dichos riesgos se tienen que comunicar al usuario final. ® Al completar la
instalacion, poner bien a la vista la placa de identificacion de la maquina. @ Si el cable de alimentacion presenta
desperfectos, es necesario sustituirlo, y esto puede hacerlo el fabricante o el servicio técnico autorizado o, en cualquier
caso, personal debidamente cualificado, con vistas a evitar cualquier riesgo. ® Guardar este manual dentro del expediente
técnico junto con los manuales de los otros dispositivos utilizados para realizar la instalacion de automatizacion. e Se
recomienda entregar al usuario final todos los manuales de uso de los productos que componen la maquina final.



Puntos de peligro potencial para las personas

® Prohibido transitar durante la maniobra.

& Peligro de atrapamiento.

A Peligro de atrapamiento de las manos.

é Peligro de atrapamiento de los pies.

PUESTA FUERA DE SERVICIO Y ELIMINACION

W~=" CAME S.p.A. implementa en sus establecimientos un Sistema de Gestién Medioambiental certificado y conforme a la norma UNI EN 1SO 14001, garantizando
asi el respeto y la proteccion del medio ambiente. CAME considera que la proteccion del medio ambiente es una de las bases fundamentales del desarrollo de sus
estrategias operativas y de mercado; por esto les pedimos que contribuyan también ustedes a dicha proteccion siguiendo unas breves recomendaciones en materia
de eliminacion de residuos:

&3 ELIMINACION DEL EMBALAJE

Los elementos del embalaje (cartdn, plastico, etc.) se pueden considerar como residuos solidos urbanos y pueden eliminarse sin ninguna dificultad, efectuando
simplemente su separacion para el posterior reciclaje.

Antes de actuar siempre es conveniente consultar las normas especificas vigentes en el lugar donde se efectuara la instalacion.

iNO TIRAR AL MEDIO AMBIENTE!

€3 ELIMINACION DEL PRODUCTO

Nuestros productos estan realizados con materiales diferentes. La mayor parte de ellos (aluminio, plastico, hierro, cables eléctricos) se pueden considerar como
residuos solidos urbanos. Pueden reciclarse mediante la recogida y la eliminacion selectiva en los centros autorizados.

Otros elementos (tarjetas electronicas, baterias de los emisores, etc.) podrian contener sustancias contaminantes.

Por consiguiente, se deben quitar de los equipos y entregar a empresas autorizadas para su recuperacion o eliminacion.

Antes de actuar siempre es conveniente consultar las normas especificas vigentes en el lugar donde se efectuara la eliminacion.

iNO TIRAR AL MEDIO AMBIENTE!
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DATOS E INFORMACION SOBRE EL PRODUCTO

Explicacion

Este simbolo indica las partes que se deben leer con atencion.

/\ Este simbolo indica las partes relacionadas con la seguridad.

&=="Este simbolo indica lo que hay que comunicar al usuario.

Las medidas, salvo que se indique lo contrario, estan indicadas en milimetros.

Descripcion

801MS-0300

BKV15AGS - Automatizacion con motor de 36 V, incluye tarjeta electrénica con pantalla grafica, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entradas de seguridad,
gestion del movimiento y deteccion de los obstaculos para puertas de hasta 1500 kg y 20 m de longitud.

801MS-0310

BKV20AGS - Automatizacion con motor de 36 V, incluye tarjeta electrnica con pantalla grafica, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entradas de seguridad,
gestion del movimiento y deteccion de los obstaculos para puertas de hasta 2000 kg y 20 m de longitud.

801MS-0320

BKV25AGS - Automatizacién con motor de 36 V, incluye tarjeta electronica con pantalla gréfica, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entradas de seguridad,
gestion del movimiento/deteccion de los obstaculos y pifion de médulo 6 para puertas de hasta 2500 kg y 20 m de longitud.

801MS-0330

BKV15RGS - Automatizacion de altas prestaciones con motor de 36 V, incluye tarjeta electronica con pantalla gréfica, Adaptive Speed & Torque Technology, 4
entradas de seguridad, gestion del movimiento y deteccion de los obstaculos para puertas de hasta 1500 kg y 20 m de longitud.

801MS-0340

BKV20RGS - Automatizacion de altas prestaciones con motor de 36 V, incluye tarjeta electronica con pantalla grafica, Adaptive Speed & Torque Technology, 4
entradas de seguridad, gestion del movimiento y deteccion de los obstaculos para puertas de hasta 2000 kg y 20 m de longitud.

801MS-0350

BKV15AGE - Automatizacion version Plus con motor de 36 V, incluye tarjeta electronica con pantalla grafica, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entradas de
seguridad, finales de carrera magnéticos y accesorio clock incluido para puertas de hasta 1500 kg y 20 m de longitud.

801MS-0360

BKV20AGE - Automatizacion version Plus con motor de 36 V, incluye tarjeta electronica con pantalla grafica, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entradas de
seguridad, finales de carrera magnéticos y accesorio clock incluido para puertas de hasta 2000 kg y 20 m de longitud.

801MS-0370

BKV25AGE - Automatizacion version Plus con motor de 36 V, incluye tarjeta electronica con pantalla grafica, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entradas de
seguridad, pifion de modulo 6, finales de carrera magnéticos y accesorio clock incluido para puertas de hasta 2500 kg y 20 m de longitud.

801MS-0301

BKV15ALS - Automatizacion de altas prestaciones con motor de 36 V, incluye tarjeta electronica con pantalla grafica, Adaptive Speed & Torque Technology, 4
entradas de seguridad, gestion del movimiento y deteccion de los obstaculos para puertas de hasta 1500 kg y 20 m de longitud. Carcasa gris RAL 7040.
801MS-0311

BKV20ALS - Automatizacion de altas prestaciones con motor de 36 V, incluye tarjeta electronica con pantalla gréfica, Adaptive Speed & Torque Technology, 4
entradas de seguridad, gestion del movimiento y deteccion de los obstaculos para puertas de hasta 2000 kg y 20 m de longitud. Carcasa gris RAL 7040.
801MS-0321

BKV25ALS - Automatizacion de altas prestaciones con motor de 36 V, incluye tarjeta electronica con pantalla gréfica, Adaptive Speed & Torque Technology, 4
entradas de seguridad, gestion del movimiento/deteccion de los obstaculos y pifidn de mddulo 6 para puertas de hasta 2500 kg y 20 m de longitud. Carcasa gris
RAL 7040.

Uso previsto

Solucion para puertas correderas de grandes dimensiones
Se prohiben una instalacion o un uso diferentes de lo indicado en este manual.



Descripcion de las partes

Automatizacion

© Tapa

© Tapa protectora de la tarjeta

© Tarjeta electronica

© Soporte portatarjetas

© Motorreductor

@ Final de carrera mecanico

@ Placa de fijacion

© Alojamiento para 2 baterias de emergencia
© Alojamiento para termostato con cartucho
@ Alojamiento para modulo RGSMO01

® Alojamiento para tarjeta 806SA-0090

* Solo para BKV15AGE, BKV20AGE y BKV25AGE

@® Alojamiento para mddulo RGP1

® Palanca de desbloqueo

@ Aletas para final de carrera mecanico

® Elementos de fijacion

® Alojamiento para modulo UR042

® Orificios para el pasaje de los cables eléctricos
® Alojamiento para mddulo SMA

® Final de carrera magnético*

@ Aletas para final de carrera magnético*

@ Tarjeta clock (806SA-0120)*

* L1 Los finales de carrera magnéticos son una alternativa a los finales de carrera mecénicos.
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Tarjeta electronica

L] Las funciones en los contactos de entrada y de salida, las regulaciones de los tiempos y el control de los usuarios se programan y visualizan en la

pantalla.
[ Todas las conexiones estan protegidas por fusibles rapidos.

A\ Para que el funcionamiento sea correcto, antes de instalar cualquier tarjeta con empalme, es OBLIGATORIO CORTAR LA TENSION DE LiNEA y desconectar

las baterias si estan presentes.

A\ Antes de intervenir en el cuadro de mando, cortar la tension de linea v, si estan presentes, desconectar las baterias.

@ Bormero para la conexion del motorreductor

© Bornero para la conexion del Encoder

© Bornero para la conexion del modulo RGP1 o de la tarjeta 806SA-0090
© Teclas para la programacion

© Conector para tarjeta RSE

@ Conector para CAME KEY

@ Conector para tarjeta de radiofrecuencia con empalme (AF)
© Bornero para la conexion de la antena

© Bornero para conectar los dispositivos de seguridad

@ Bornero para la conexion de la funcion combinada o CRP
@® Bornero para conectar los dispositivos de mando

@® Bornero para conectar el selector de teclado

® Bornero para conectar el selector transponder

PROGRAMMING FUNCTION
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@ Bornero para la conexion de los dispositivos indicadores
@® Bornero para la salida B1-B2

@ Conector para tarjeta de decodificacion R700 o R800
@ Conector para modulo RIOCNSWS

@ Conector para tarjeta clock (806SA-0120)

@® Bornero para microinterruptores de final de carrera
& Fusible para los accesorios

& Fusible para la tarjeta electronica

& Bornero para la conexion del transformador

& Conector para tarjeta Memory Roll

€ Pantalla

€D Fusible de linea

& Bornero de alimentacion

L] Para poder introducir las tarjetas con empalme en los conectores especificos, quitar la tapa de la tarjeta.




Medidas
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Limites de utilizacion
Madulo del pifion 4 4 6 4
Longitud méxima hoja (m) 20 20 20 20
Peso maximo hoja (kg) 1500 2000 2500 1500
Madulo del pifion 4 4 6 4
Longitud méxima hoja (m) 20 20 20 20
Peso maximo hoja (kg) 1500 2000 2500 1500 2000
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Datos técnicos

Alimentacion (V - 50/60 Hz) 230 CA 230 CA 230 CA 120 CA 120 CA
Alimentacion del motor (V) 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC
Alimentacion de la tarjeta (V) 26 DC 26 DC 26 DC 26 DC 26 DC
Consumo en stand-by (W) 14 14 14 14 14
Consumo en stand-by con el mddulo RGP1 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8
(W)
Potencia (W) 200 250 300 200 250
Termo-proteccion del transformador (°C) 120 120 120 120 120
Corriente absorbida (A) 8 9 10 8 9
Maxima corriente absorbida (A) 20 20 20 20 20
Color RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024
Temperatura de funcionamiento (°C) -20 + +b5 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55
Empuje (N) 800 900 1000 800 900
Empuje maximo (N) 1200 1350 1500 1200 1350
Velocidad méxima de maniobra (m/min) 12 12 12 12 12
Tiempo de trabajo (s) 180 180 180 180 180
Ciclos/hora SERVICIO CONTINUO ~ SERVICIO CONTINUO  SERVICIO CONTINUO  SERVICIO CONTINUO ~ SERVICIO CONTINUO
Grado de proteccion (IP) 54 54 54 54 54
Clase de aislamiento | | | I |
Relacion de reduccion (i) 40 40 40 40 40
Peso (kg) 20 21 21 20 21
MODELOS  BKVISAGE  BKV20AGE  BKV25AGE  BKVISALS  BKV20ALS  BKV2SALS
Alimentacion (V - 50/60 Hz) 230 CA 230 CA 230 CA 230 CA 230 CA 230 CA
Alimentacion del motor (V) 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC
Alimentacion de la tarjeta (V) 26 DC 26 DC 26 DC 26 DC 26 DC 26 DC
Consumo en stand-by (W) 14 14 14 14 14 14
Consumo en stand-by con el mddulo 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8
RGP1 (W)
Potencia (W) 200 250 300 200 250 300
Termo-proteccion del transformador 120 120 120 120 120 120
(°C)
Corriente absorbida (A) 8 9 10 8 9 10
Maxima corriente absorbida (A) 20 20 20 20 20 20
Color RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7040 RAL 7040 RAL 7040
Temperatura de funcionamiento (°C) -20 + +b5 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +b5 -20 + +55
Empuje (N) 800 900 1000 800 900 1000
Empuje maximo (N) 1200 1350 1500 1200 1350 1500
Velocidad méxima de maniobra (m/ 12 12 12 12 12 12
min)
Tiempo de trabajo (s) 180 180 180 180 180 180
Ciclos/hora SERVICIO SERVICIO SERVICIO SERVICIO SERVICIO SERVICIO
CONTINUO CONTINUO CONTINUO CONTINUO CONTINUO CONTINUO
Grado de proteccion (IP) 54 54 54 54 54 54
Clase de aislamiento | | | | I |
Relacion de reduccion (i) 40 40 40 40 40 40
Peso (kg) 20 21 21 20 21 21
Tabla de los fusibles
Fusible de linea 2AF 2AF 2AF 4AF 4AF
Fusible de la tarjeta 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 mAF
Fusible de accesorios 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF
Fusible de linea 2AF 2AF 2AF 2AF 2AF 2AF
Fusible de la tarjeta 630 mAF 630 mAF 630 mMAF 630 mA F 630 mAF 630 mAF
Fusible de accesorios 16AF 16 AF 16AF 16AF 16AF 16AF




Tipos de cables y espesores minimos

Longitud del cable (m) hasta 20 de 20 a 30
Alimentacion 230 V CA 3G x 1,5 mm2 3G x 2,5 mm2
Luz intermitente 24 V CA/CC 2 x1 mm2 2 x 1 mm2
Fotocélulas TX 2 x0,5mm2 2 x0,5mm2
Fotocélulas RX 4x0,5 mm2 4x0,5 mm2
Dispositivos de mando *n°x 0,5 mm2 *n°x 0,5 mm2

*n° = véanse las instrucciones de montaje del producto.

Atencidn: la seccion del cable es solo indicativa porque varia en funcion de la potencia del motor y de la longitud del cable.

Con alimentacion de 230V y uso al aire libre, utilizar cables tipo HO5RN-F conformes a la 60245 IEC 57 (CEl); en cambio, en interiores, utilizar cables
tipo HO5VV-F conformes a la 60227 IEC 53 (CEl). Para alimentaciones de hasta 48 V, se pueden utilizar cables tipo FROR 20-22 Il conformes a la EN 50267-
2-1 (CEI).

Para conectar la antena, utilizar un cable de tipo RG58 (aconsejado para hasta 5 m).

Para la conexion para funcionamiento combinado y CRP, utilizar un cable e de tipo UTP CAT5 (para distancias de hasta 1000 m).

Si los cables tienen una longitud distinta con respecto a la prevista en la tabla, hay que determinar la seccion de los cables en funcion de la absorcion
efectiva de los dispositivos conectados y segun lo establecido por la normativa CEI EN 60204-1.

En caso de conexiones que prevean varias cargas en la misma linea (secuenciales), se debe volver a considerar el dimensionamiento en funcion de

la absorcion y de las distancias efectivas. Para las conexiones de productos no previstos en este manual, consultar la documentacion adjuntada a dichos
productos.
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INSTALACION

Las siguientes ilustraciones son solo ejemplos, ya que el espacio para fijar la automatizacion y los accesorios cambia dependiendo de la zona donde se
efectda la instalacion. El instalador debe escoger la solucion mas adecuada segun las exigencias.

L] Los dibujos se refieren a la automatizacion instalada a la izquierda.
Operaciones preliminares

Excavar el hoyo para el encofrado.
Preparar los tubos corrugados necesarios para las conexiones procedentes del pocillo de derivacion.

Para conectar el motorreductor y los accesorios, se aconseja utilizar tubos corrugados de @ 40 mm.
El nimero de tubos depende del tipo de instalacion y de los accesorios previstos.

Colocacion de la placa de fijacion

Preparar un encofrado de dimensiones mayores que la placa de fijacion.
Introducir en encofrado en la hoyo.

El encofrado tiene que sobresalir 50 mm del nivel del suelo.
Introducir una rejilla de hierro en el encofrado para armar el cemento.




Poner los tornillos suministrados en la placa de fijacion.
Bloquear los tornillos con las tuercas suministradas.

Extraer las grapas preconformadas, utilizando un destornillador.
Introducir la placa de fijacion en la rejilla de hierro.

Los tubos deben pasar a través de los orificios previstos.

Posicionar la placa de fijacion respetando las medidas indicadas en el dibujo.
Si la puerta no tiene cremallera, proceder a la instalacion.

Ver la seccién FIJACION DE LA CREMALLERA.
Llenar el encofrado con cemento.

La placa debe estar perfectamente horizontal y con toda la rosca de los tornillos en la superficie.
Esperar hasta que el cemento se solidifique, 24 horas como minimo.
L

76

Quitar el encofrado.
Llenar de tierra el hoyo alrededor del blogue de cemento.
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Quitar las tuercas de los tornillos.

Introducir los cables eléctricos en los tubos hasta que salgan unos 600 mm.

[ Los cables eléctricos deben pasar por debajo de la caja de la automatizacion

Preparacion de la automatizacion
Ubicar la automatizacion sobre la placa de fijacion.

Quitar la tapa de la automatizacion.
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Perforar el pasacables.

Introducir los cables en el pasacables.

Interviniendo en los pies roscados, levantar la automatizacion 5+10 mm con respecto a la placa para poder efectuar posteriormente eventuales regulaciones entre
pifidn y cremallera.

N

Fijacion de la cremallera

@ Desbloquear la automatizacion.
© Apoyar la cremallera en el pifion.
© Soldar o fijar la cremallera a la puerta en toda su longitud.

Para ensamblar los mddulos de la cremallera, utilizar un trozo de descarte de cremallera apoyandolo debajo del punto de unién y bloqueandolo con dos
sargentos.
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Regular la distancia del acoplamiento pifién-cremallera mediante los pies roscados (regulacion vertical) y los ojales (regulacion horizontal).

Regulacion del acoplamiento pifidn-cremallera

Abrir y cerrar manualmente la puerta.

L1 El peso de la puerta no debe recaer sobre la automatizacion.

C©C ©)

LD Realizar la fijacion solamente después de haber regulado el acoplamiento pifion-cremallera.
Fijar la automatizacion la placa de fijacion con los topes y las tuercas.

Fijacion de la automatizacion
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Determinacion de los puntos de final de carrera con finales de carrera mecanicos

@ Introducir la aleta de final de carrera de apertura en la cremallera.
© Fijar la aleta de final de carrera de apertura con los tornillos sin cabeza (suministrados).

El muelle debe hacer saltar el microinterruptor.

@ Abrir la puerta.

safeuIflio $9U0I0ONSUI S| 8P UQIooNpeI] - “0sIAR oiAgid ap ugiaeBijqo uis A ojuawow Jainbjend Us UQIBINIPOW 8p $a]qndaasns UoS [enuewl [9p SOpILaIU0d ST - v'd'S JAYD © - 0202/90 - ST-EF 1OV [enuepy - 91 “Bed
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O Fijar la aleta de final de carrera de cierre con los torillos sin cabeza (suministrados).

El muelle debe hacer saltar el microinterruptor.

~
¥\/r—) ' ‘
© Introducir la aleta de final de carrera de cierre en la cremallera

O Cerrar la puerta.
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Determinacion de los puntos de final de carrera con finales de carrera magnéticos

* Solo para BKV15AGE, BKV20AGE y BKV25AGE
@ Aleta para final de carrera magnético en cierre
© Aleta para final de carrera magnético en apertura

Automatizacion instalada a la izquierda Automatizacion instalada a la derecha
| = \ ﬁ =
/ - | - R
Lt A 1 ) | r L 1

Los dibujos siguientes se refieren a los finales de carrera instalados con la automatizacion a la izquierda.La instalacion de los finales de carrera a la
derecha es simétrica.

Abrir la puerta.

Introducir la aleta magnética de final de carrera de apertura en la cremallera.

El iman de la aleta debe estar a una distancia de entre 10 y 30 mm del sensor magnético.

! )

Fijar el soporte a la cremallera utilizando los tornillos sin cabeza (suministrados).

El iman de la aleta de final de carrera debe ser perpendicular al sensor magnético.
Fijar la aleta de final de carrera con el tornillo (suministrado).




Cerrar la puerta.
Introducir la aleta magnética de final de carrera de cierre en la cremallera.

El iman de la aleta debe estar a una distancia de entre 10 y 30 mm del sensor magnético.

Fijar el soporte a la cremallera utilizando los tornillos sin cabeza (suministrados).

El iman de la aleta de final de carrera debe ser perpendicular al sensor magnético.
Fijar la aleta de final de carrera con el tornillo (suministrado).
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CONEXIONES ELECTRICAS

Pasaje de cables eléctricos

Efectuar las conexiones eléctricas con arreglo a las normas vigentes.

Los cables eléctricos no deben entrar en contacto con partes que puedan calentarse durante el funcionamiento (por ejemplo, el motor y el transformador).

Alimentacion

Durante todas las fases de la instalacion es necesario cerciorarse de que se actte con la corriente eléctrica cortada.
A\ Antes de intervenir en el cuadro de mando, cortar la tensidn de linea y, si estan presentes, desconectar las baterias.

Conexion a la red eléctrica (120/230 V CA - 50/60 Hz)

O Cable de fase
O Cable neutro
@ Cable de tierra

(MH%
H}

@)

Capacidad maxima de los contactos

Salida de alimentacion para accesorios
La salida suministra normalmente 24 V CA.

La suma de las absorciones de los accesorios
conectados no debe superar los 20 W.

. (S | Dy Y B N
’BW - SIGND A B A BG

B

EEEEE EEEEEE

Accesorios

Ldmpara adicional

Luz intermitente

Luz indicadora de estado de la automatizacion

24 CA/CC 20
24 CA/CC 12
24 CA/CC 3
24 CA/CC 3




Dispositivos indicadores

© Luz intermitente
Parpadea durante las fases de apertura y de cierre de la automatizacion.

@ Lampara adicional
Aumenta la iluminacion en la zona de maniobra.

© Luz indicadora de estado de la automatizacion
Indica el estado de la automatizacion.

——1

EE[EEE

10 11 E B 5
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Dispositivos de mando

© Lector para tarjetas
© Selector transponder
© Selector de teclado

© Pulsador de STOP (contacto NC)
Para la puerta y deshabilita el cierre automatico, en su caso. Utilizar un dispositivo de mando para reanudar el movimiento.
Si el contacto no se utiliza, se debe desactivar en fase de programacion.

© Dispositivo de mando (contacto NA)
Funcion SOLO ABRE

O Dispositivo de mando (contacto NA)
Funcion APERTURA PARCIAL

@ Dispositivo de mando (contacto NA)
Funcion SOLO CIERRA

O Dispositivo de mando (contacto NA)
Funcién ABRE-CIERRA (paso-paso) o ABRE-STOP-CIERRA-STOP (secuencial)

© Antena con cable RG58

S1GND 123347

il IR

pd
loe]

-




Dispositivos de seguridad
Conectar los dispositivos de seguridad a las entradas CX, CY, CZ y/o CK (contactos NC).

En fase de programacion, configurar el tipo de accion que debe ser efectuada por el dispositivo conectado a la entrada.
Si no se utilizan, los contactos CX, CY, CZ y/o CK, se deben desactivar en la fase de programacion.

Fotocélulas DELTA y DXR Fotocélulas DELTA y DXR
Conexion estandar Conexion con prueba de seguridad
[E1] véase funcién F5 prueba de dispositivos de seguridad.

HHHRABH HERABAA

10 TS 2 CX CY CZ CK 10 TS CX CY CZ CK

| ] |

] B i

P
754
A5
o
52

Fotocélulas DIR / DELTA-S Fotocélulas DIR / DELTA-S
Conexion estandar Conexion con prueba de seguridad
Véase funcion F5 prueba de dispositivos de seguridad.

HHRERAH HHRHERBH

10 TS CX CY CZ Cl 10 TS 2 CX CY_C.Z_C.K_

IL

X AHEHE RX x

W

KR
R
R
R
&

R
AN
A

Borde sensible DFWN
Conexion con contacto resistivo o NC

AARAREE]

10 TS 2 CX CY CZ CK b
=l==== >

C NO NC

HEH
DFWN
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Par de bordes sensibles DFWN
Conexidn en paralelo con contacto resistivo (recomendado)

HHHHHHH

C NO NC

o
DFWN

C NO NC

i
DFWN

[

Par de bordes sensibles DFWN
Conexion en serie con contacto resistivo o NC

[:

HHHHRRH

10 TS 2 CX CY CZ CK

C NO NC

o
DFWN

C _NO NC

i
DFWN

R~_




PROGRAMACION

Funcion de las teclas de programacion

@ Tecla ESC

La tecla ESC permite realizar las operaciones descritas a continuacion.
Salir del ment

Cancelar las modificaciones

Regresar a la pagina anterior

Detener la automatizacion

M

© Teclas < >

Las teclas < > permiten realizar las operaciones descritas a continuacion.
Navegar por los elementos del ment

Aumentar o disminuir un valor

Cerrar o abrir la automatizacion

© Tecla ENTER

La tecla ENTER permite realizar las operaciones descritas a continuacion.
Entrar en los menus
Confirmar la seleccion

Explicacion de los iconos

La automatizacion esta en fase de autoaprendizaje.
L]l cuando la automatizacion estd en fase de autoaprendizaje, el AST Control est4 desactivado.
Para evitar que el AST Control se desactive, calibre la carrera manualmente.

La automatizacion ha detectado un obstaculo durante el movimiento de la puerta hacia la derecha.
La automatizacion ha detectado un obstaculo durante el movimiento de la puerta hacia la izquierda.

La automatizacion ha detectado dos obstaculos durante el movimiento de la puerta hacia la derecha.
"|2 Al alcanzar el nimero maximo de detecciones, la automatizacion se detiene y en la pantalla se indica un mensaje de error.

La automatizacion ha detectado dos obstaculos durante el movimiento de la puerta hacia la izquierda.
2|4' LI Al alcanzar el niimero maximo de detecciones, la automatizacion se detiene y en la pantalla se indica un mensaje de error.

Hay al menos un temporizador programado.

.;.Q
S

b

Esta funcionando un temporizador programado.

z Con el temporizador programado para la apertura o la apertura parcial, cualquier orden enviada con el mando radio siempre permitira la
apertura. Los mandos con cable siguen funcionando normalmente.

Puesta en servicio

Una vez finalizadas las conexiones eléctricas, proceder con la puesta en servicio. La operacion tiene que efectuarla exclusivamente personal experto y
cualificado.

Comprobar que en la zona de maniobra no haya ningtn tipo de obstéculo.

Dar corriente y continuar con el proceso guiado que aparece en la pantalla.

Después de dar corriente a la instalacion, la primera maniobra siempre es en apertura; esperar hasta que finalice la maniobra.

Presionar inmediatamente la tecla ESC o el pulsador de STOP si se notan anomalias, funcionamientos defectuosos, ruidos o vibraciones andmalas o si la
instalacion se comporta de manera inesperada.
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Menu de funciones

Direccion apertura
Configura la direccion de apertura de la puerta.

Configuracion Direccion apertura Hacia izquierda (por defecto)
Ajustes motor Hacia derecha

Prueba motor
Verifica que la direccion de apertura de la puerta sea correcta.
Si los pulsadores no ejecutan correctamente los mandos, invertir la direccion de apertura de la puerta.

Configuracion Prueba motor El pulsador > hace que se cierre la puerta
Ajustes motor El pulsador < hace que se abra la puerta

Calibracion de la carrera
Inicia el autoaprendizaje de la carrera.

Configuracion Calibracion de la carrera ¢Confirmas? NO
Ajustes motor ¢Confirmas? Sl

Tipo de motor
Configura el tipo de motorreductor instalado.

Configuracion Tipo de motor BKV1500
Ajustes motor BKV2000
BKV2500

Velocidad apertura
Configura la velocidad de apertura (porcentaje de la velocidad méxima).

Configuracion Velocidad apertura de 40% a 100% (por defecto 100%)
Ajustes carrera

Velocidad de cierre
Configura la velocidad de cierre (porcentaje de la velocidad maxima).

Configuracion Velocidad de cierre de 40% a 100% (por defecto 100%)
Ajustes carrera

Velocidad de ralentizacion en apertura
Configura la velocidad de ralentizacion en apertura (porcentaje de la velocidad méxima).
Si la velocidad de ralentizacion se ajusta por error a un valor superior a la velocidad de apertura, el parametro se corrige automaticamente.

Configuracion Velocidad ral. apertura entre 15% y 60% (50% por defecto)
Ajustes carrera

Velocidad de ralentizacion en cierre
Configura la velocidad de ralentizacion en cierre (porcentaje de la velocidad maximay).
Si la velocidad de ralentizacion se ajusta por error a un valor superior a la velocidad de apertura, el parametro se corrige automaticamente.

Configuracion Velocidad ral. cierre entre 15% y 60% (50% por defecto)
Ajustes carrera



Sensibilidad en carrera
Regulacion de la sensibilidad de deteccion de los obstaculos durante la carrera.

Configuracion AST control en carrera Desactivado (por defecto)
Ajustes carrera Minimo

Medio

Maximo

Personalizado

Sensibilidad de ralentizacion
Regulacion de la sensibilidad de deteccion de los obstaculos durante la fase de ralentizacion.

Configuracion AST control en ral Desactivado (por defecto)
Ajustes carrera Minimo

Medio

Maximo

Personalizado

Arranque ralentizado
Para ajustar una ralentizacion de algunos segundos después de cada mando de apertura y de cierre.

Configuracion Arranque ralentizado Desactivado (por defecto)
Ajustes carrera Activado

Punto de apertura parcial
Determina, en porcentaje de la carrera total, el punto de apertura parcial de la puerta.

Configuracion Punto ap. parcial entre 10% y 100% (20% por defecto)
Ajustes carrera

Punto de ralentizacion en apertura
Configura el punto de inicio de la ralentizacion en apertura (porcentaje de la carrera total).

Durante la calibracion de la carrera, el punto de ralentizacion en apertura se ajusta automaticamente para definir una distancia de ralentizacion de 60
cm.

Configuracion Punto ral. apertura Entre 2% y 60% (25% por defecto)
Ajustes carrera

Punto de ralentizacion en cierre
Configura el punto de inicio de la ralentizacion en cierre (porcentaje de la carrera total).

Durante la calibracion de la carrera, el punto de ralentizacion en cierre se ajusta automaticamente para definir una distancia de ralentizacion de 60 cm.

Configuracion Punto ral. cierre Entre 2% y 60% (25% por defecto)
Ajustes carrera

Stop total

Para la puerta y deshabilita el cierre automatico, en su caso. Utilizar un dispositivo de mando para reanudar el movimiento.
Configuracion Stop total Desactivado (por defecto)

Segur. alambricas Activado
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Entrada CX
Asocia una funcion a la entrada CX.

Configuracion Entrada CX Desactivado (por defecto)
Segur. alambricas C1 = Reapertura durante el cierre (Fotocélulas)
C2 = Recierre durante la apertura (Fotocélulas)
(3 = Stop parcial
C4 = Espera por obstéculo (Fotocélulas)
C7 = Reapertura durante el cierre (Bordes sensibles)
(8 = Recierre durante la apertura (Bordes sensibles)
(13 = reapertura durante el cierre con cierre inmediato después de eliminar del
obstaculo, incluso con puerta no en movimiento
r7 = reapertura durante el cierre (Bordes sensibles con resistencia 8K2)
r8 = recierre durante la apertura (Bordes sensibles con resistencia 8K2)
r7 (dos bordes sensibles) = reapertura durante el cierre (Par de bordes sensibles con
resistencia 8K2)
r8 (dos bordes sensibles) = recierre durante la apertura (Par de bordes sensibles con
resistencia 8K2)

Entrada CY
Asocia una funcion a la entrada CY.
Configuracion Entrada CY Desactivado (por defecto)
Segur. alambricas C1 = Reapertura durante el cierre (Fotocélulas)

(2 = Recierre durante la apertura (Fotocélulas)

(3 = Stop parcial

C4 = Espera por obstéaculo (Fotocélulas)

C7 = Reapertura durante el cierre (Bordes sensibles)

(8 = Recierre durante la apertura (Bordes sensibles)

(13 = reapertura durante el cierre con cierre inmediato después de eliminar del
obstaculo, incluso con puerta no en movimiento

r7 = reapertura durante el cierre (Bordes sensibles con resistencia 8K2)

r8 = recierre durante la apertura (Bordes sensibles con resistencia 8K2)

r7 (dos bordes sensibles) = reapertura durante el cierre (Par de bordes sensibles con
resistencia 8K2)

r8 (dos bordes sensibles) = recierre durante la apertura (Par de bordes sensibles con
resistencia 8K2)

Entrada CZ
Asocia una funcion a la entrada CZ.
Configuracion Entrada CZ Desactivado (por defecto)
Segur. alambricas C1 = Reapertura durante el cierre (Fotocélulas)

C2 = Recierre durante la apertura (Fotocélulas)

(3 = Stop parcial

C4 = Espera por obstéaculo (Fotocélulas)

C7 = Reapertura durante el cierre (Bordes sensibles)

(8 = Recierre durante la apertura (Bordes sensibles)

(13 = reapertura durante el cierre con cierre inmediato después de eliminar del
obstéculo, incluso con puerta no en movimiento

r7 = reapertura durante el cierre (Bordes sensibles con resistencia 8K2)

r8 = recierre durante la apertura (Bordes sensibles con resistencia 8K2)

r7 (dos bordes sensibles) = reapertura durante el cierre (Par de bordes sensibles con
resistencia 8K2)

r8 (dos bordes sensibles) = recierre durante la apertura (Par de bordes sensibles con
resistencia 8K2)



Entrada CK
Asocia una funcion a la entrada CK.

Configuracion Entrada CK
Segur. alambricas

Prueba de dispositivos de seguridad

Desactivado (por defecto)

C1 = Reapertura durante el cierre (Fotocélulas)

C2 = Recierre durante la apertura (Fotocélulas)

C3 = Stop parcial

C4 = Espera por obstéaculo (Fotocélulas)

C7 = Reapertura durante el cierre (Bordes sensibles)

C8 = Recierre durante la apertura (Bordes sensibles)

C13 = reapertura durante el cierre con cierre inmediato después de eliminar del
obstaculo, incluso con puerta no en movimiento

r7 = reapertura durante el cierre (Bordes sensibles con resistencia 8K2)

r8 = recierre durante la apertura (Bordes sensibles con resistencia 8K2)

r7 (dos bordes sensibles) = reapertura durante el cierre (Par de bordes sensibles con
resistencia 8K2)

r8 (dos bordes sensibles) = recierre durante la apertura (Par de bordes sensibles con
resistencia 8K2)

Activa el control del funcionamiento correcto de las fotocélulas conectadas a las entradas, después de cada mando de apertura y cierre.

Configuracion Prueba de dispositivos de
Segur. alambricas seguridad

Obstaculo con motor parado

Desactivado (por defecto)
Activado

Con la funcion activa, la puerta permanece parada si los dispositivos de seguridad detectan un obstaculo. La funcion tiene efecto con: puerta cerrada, puerta

abierta 0 después de un stop total.

Configuracion Obst. con mot. par.
Segur. alambricas

Desactivado (por defecto)
Activado

Deshabilitada (por defecto)

PO = Detiene la puerta y deshabilita el cierre automatico, de haberlo. Usar un
dispositivo de mando para reanudar el movimiento.

P7 = Reapertura durante el cierre.

P8 = Recierre durante la apertura.

Deshabilitada (por defecto)

RIOED T1

Permite asociar una funcion entre las previstas a un dispositivo de seguridad inalambrico.
Configuracion RIOED T1

Seguridades RIO

RIO ED T2

Permite asociar una funcion entre las previstas a un dispositivo de seguridad inalambrico.
Configuracion RIO ED T2

Seguridades RIO

PO = Detiene la puerta y deshabilita el cierre automatico, de haberlo. Usar un
dispositivo de mando para reanudar el movimiento.

P7 = Reapertura durante el cierre.

P8 = Recierre durante la apertura.
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RIOPH T1
Permite asociar una funcion entre las previstas a un dispositivo de seguridad inalambrico.

Configuracion RIOPHT1 Deshabilitada (por defecto)
Seguridades RIO P1 = Reapertura durante el cierre.
P2 = Recierre durante la apertura.
P3 = Stop parcial.
P4 = Espera por obstaculo.
P13 = reapertura durante el cierre con cierre inmediato después de eliminar del
obstaculo, incluso con puerta no en movimiento

RIO PH T2
Permite asociar una funcion entre las previstas a un dispositivo de seguridad inaldmbrico.

Configuracion RIO PH T2 Deshabilitada (por defecto)
Seguridades RIO P1 = Reapertura durante el cierre.

P2 = Recierre durante la apertura.

P3 = Stop parcial.

P4 = Espera por obstaculo.

P13 = reapertura durante el cierre con cierre inmediato despugs de eliminar del
obstdculo, incluso con puerta no en movimiento

Mando 2-7

Para asociar un mando al dispositivo conectado en 2-7.
Configuracion Mando 2-7 Paso-paso (por defecto)
Entradas mando Secuencial

Accion mantenida
Con la funcion activa, el movimiento de la automatizacion (apertura o cierre) se interrumpe cuando se libera el dispositivo de mando.

La activacion de la funcion deshabilita todos los demas dispositivos de mando.

Configuracion Accion mantenida Desactivado (por defecto)
Funciones Activado
Salida B1-B2
Para la configuracion del contacto.
Configuracion Salida B1-B2 Biestable
Funciones

Monoestable (por defecto)
El contacto permanece cerrado entre 1y 180 segundos.

Liberar obstaculo
En caso de obstaculo detectado por el borde sensible o por el sensor amperimétrico de la tarjeta electronica, se realiza la inversion de marcha por un espacio
suficiente para liberar el obstaculo.

Con la funcién desactivada, se produce la inversion de marcha hasta alcanzar el final de carrera.

Configuracion Liberar obstaculo Desactivado (por defecto)
Funciones Activado



Cierre automatico
Configura el tiempo que debe transcurrir antes de que se active el cierre automatico, una vez que se ha alcanzado el punto de final de carrera en apertura.

La funcién no se activa en los siguientes casos: si actuan los dispositivos de seguridad por la deteccion de un obstaculo, después de una parada total, o
si falta la corriente eléctrica.

Configuracion C. Automatico Desactivado (por defecto)
Tiempos Entre 1y 180 segundos

Cierre automatico después de una apertura parcial
Configura el tiempo que debe transcurrir antes de que se active el cierre automatico, después de haberse ejecutado un mando de apertura parcial.

La funcién no se activa en los siguientes casos: si acttan los dispositivos de seguridad por la deteccion de un obstaculo, después de una parada total, o
si falta la corriente eléctrica.

1] No desactivar la funcion [Cierre automético].

Configuracion C. auto. parcial Desactivado
Tiempos Entre 1y 180 segundos (10 segundos por defecto)

Luz indicadora puerta abierta
Indica el estado de la puerta.

Configuracion Luz indicadora puerta abierta Luz indicadora encendida (por defecto) - La luz indicadora permanece encendida
Gestion l[amparas cuando la puerta esta en movimiento o abierta.
Luz indicadora intermitente - La |uz indicadora parpadea cuando la puerta esté en
movimiento y permanece encendida cuando la puerta esta abierta.
Parpadeo ritmico - La sefial consiste en 3 + 3 parpadeos, cada hora, para indicar que
se ha alcanzado el nimero de maniobras para el mantenimiento.

Lampara E3
Permite escoger la modalidad de funcionamiento del dispositivo de iluminacion conectado a la salida.

Configuracion Lampara E3 Desactivado (por defecto)

Gestion lamparas Lampara de ciclo
La lampara permanece apagada si no se configura un tiempo de cierre
automatico.

Luz de cortesia

La lampara permanece encendida durante el tiempo configurado con la funcién
[Tiempo cortesia]

Tiempo cortesia
Configura el tiempo de encendido del dispositivo de iluminacion.

Configuracion Tiempo cortesia de 60 a 180 segundos (60 segundos por defecto)
Gestion lamparas

Tiempo de parpadeo previo
Configura el tiempo de activacion anticipada de la luz intermitente, antes de cada maniobra.

Configuracion Tiempo de parpadeo previo Desactivado (por defecto)
Gestion lamparas Entre 1y 10 segundos
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RSE1
Configura la funcion que debe efectuar la tarjeta introducida en el conector RSET.

L1 Si en el conector RSE_1 se encuentra presente una tarjeta RSE configurada para la conexion para funcionamiento combinado, utilizar el conector RSE_2
para la conexion remota (CRP). En este caso, no sera posible conectar CAME KEY.

Configuracion RSE1 CRP (por defecto)
Comunicacion RSE Combinado

Desactivado
Direccion CRP

Asigna un codigo de identificacion univoco (direccion CRP) a la tarjeta electronica. La funcion es necesaria en caso de que existan varias automatizaciones
conectadas mediante CRP.

Configuracion Direccion CRP de 1a254
Comunicacion RSE

Velocidad RSE1
Configura la velocidad de comunicacion del sistema de conexion remota en el puerto RSE1.

Configuracion Velocidad RSE1 1200 bps
Comunicacién RSE 2400 bps

4800 bps

9600 bps

14400 bps

19200 bps

38400 bps (por defecto)

57600 bps

115200 bps

Velocidad RSE2
Configura la velocidad de comunicacion del sistema de conexion remota en el puerto RSE2.

Configuracion Velocidad RSE2 1200 bps
Comunicacion RSE 2400 bps

4800 bps

9600 bps

14400 bps

19200 bps

38400 bps (por defecto)

57600 bps

115200 bps

Memorizacion de los datos
Guarda en el dispositivo de memoria (memory roll) los datos relativos a los usuarios, a las temporizaciones y a las configuraciones.

Configuracion Memorizacion de los datos
Memoria externa

Lectura de datos
Carga desde el dispositivo de memoria (memory roll) los datos relativos a los usuarios, a las temporizaciones y a las configuraciones.

Configuracion Lectura de datos
Memoria externa



Proceso guiado
Se puede utilizar el proceso guiado de configuracion de la instalacion.

Configuracion Proceso guiado Tipo de instalacion
Direccion apertura
Entrada CX
Entrada CY
Entrada CZ
Entrada CK
AST Control en carrera
AST Control en ralentizacion
Anadir usuarios
Calibracion de la carrera

Nuevo Usuario
Permite registrar un méaximo de 250 usuarios y asignar una funcién a cada uno de ellos.

L] La operacion se puede realizar mediante un emisor u otro dispositivo de mando. Las tarjetas que controlan los dispositivos de mando (AF - R700 - R800)
se deben introducir en los conectores.

Gestion de usuarios Nuevo Usuario Paso-paso
Secuencial
Abre
Apertura parcial
Salida B1-B2

Escoger la funcién que se desea asignar al usuario.
Pulsar ENTER para confirmar.

Enviar el cddigo desde el dispositivo de mando.
Repetir los pasos para introducir otros usuarios.

Eliminar usuario
Elimina uno de los usuarios registrados.

Gestion de usuarios Eliminar usuario Usar las flechas para escoger el nimero asociado al usuario que se desea eliminar.
N°: 1 > 250
Como alternativa, es posible accionar el dispositivo de mando asociado al usuario al
cual se desea eliminar.
Pulsar ENTER para confirmar.
Aparece CLr para confirmar el borrado.

¢Confirmas? NO
;Confirmas? Sf

Eliminar todos
Elimina todos los usuarios registrados.

Gestion de usuarios Eliminar todos ¢Confirmas? NO
¢Confirmas? Sl

Decodificacion radio
Permite escoger el tipo de codificacion radio de los emisores habilitados para controlar la automatizacion.

Al seleccionar el tipo de codificacion radio de los emisores [Rolling code] o [TW key block], se eliminaran los transmisores con codificacion radio
diferente memorizados previamente.

Gestion de usuarios Decodificacion radio Todas las descodif.
Rolling Code
TW Key block

¢Confirmas? NO
;Confirmas? Sf
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Tipo de sensor
Configura el tipo de dispositivo de mando.

Gestion de usuarios Tipo de sensor Teclado
Transponder

Self-Learning Rolling
Permite memorizar un nuevo emisor utilizando uno ya existente sin efectuar las operaciones para afadir un usuario [Nuevo Usuario].

Gestion de usuarios Self-Learning Rolling Desactivado (por defecto)
Activado

Cambio de modalidad
Cambia la funcion asignada a un usuario determinado.

Gestion de usuarios Cambio de modalidad Seleccionar el usuario cuyo mando se desea modificar.
Se puede seleccionar el usuario sin utilizar las flechas, enviando un mando
desde el dispositivo asociado al usuario.
Pulsar ENTER para confirmar.
Seleccionar el mando que se desea asociar al usuario.
Pulsar ENTER para confirmar.

¢Confirmas? No
¢Confirmas? Si

Version FW
Muestra el nimero de la version firmware y GUI instaladas.

Informacion Version FW FW x.x.xx (firmware)
GUI x.x (grafica)

Conteo maniobras
Permite visualizar el nimero de maniobras efectuadas por la automatizacion.

Maniobras totales = Maniobras efectuadas desde el momento de la instalacion.

Maniobras parciales = Maniobras efectuadas después del tltimo [Reset mantenimiento]

Informacion Conteo maniobras Maniobras totales
Maniobras parciales

Ajustar mantenim.
Permite configurar el nimero de maniobras que puede efectuar la automatizacion, antes de que se genere una sefial que informa de la necesidad de efectuar el
mantenimiento. La sefial consiste en el parpadeo ritmico 3 + 3 veces, cada hora, de la luz indicadora [Abre].

Informacion Ajustar mantenim. Desactivado (por defecto)
de 1X100 a 250X100

Reset mantenim.
Pone a cero el conteo del nimero de maniobras parciales.

Informacion Reset mantenim. ¢Confirmas? NO
¢Confirmas? Sl



Reset parametros

Restablece las configuraciones de fabrica a excepcion de las funciones: [Decodificacion radio], [Tipo motor] y las configuraciones relativas a la calibracion de la carrera.

Informacion Reset parametros

Lista de errores

;Confirmas? NQ
¢ Confirmas? Sl

Visualiza los Ultimos 8 errores detectados. La lista de errores se puede borrar.

Informacion Lista de errores

Muestra reloj
Habilita la visualizacion del reloj en la pantalla.

Gestion timer Muestra reloj

Ajustar reloj
Permite configurar fecha y hora.

Gestion timer Ajustar reloj

DST automatico
Habilita la configuracion automatica del horario de verano.

Gestion timer DST automatico

Formato hora
Permite escoger el formato de visualizacion del reloj.

Gestion timer Formato hora

Crear nuevo timer

Utilizar las flechas para desplazarse por la lista.
Para borrar la lista de errores seleccionar [Borra errores]
Pulsar ENTER para confirmar.

¢ Confirmas? NQ
;Confirmas? Sl

Utilizar las flechas y la tecla Enter para introducir los valores deseados.

Desactivado (por defecto)
Activado

24 horas
12 horas (AM/PM)

Permite temporizar uno 0 mas tipos de activaciones a elegir entre las disponibles.

Gestion timer Crear nuevo timer

Utilizar las flechas para escoger la funcion deseada.
Apertura / Apertura parcial/Salida B1-B2
Pulsar ENTER para confirmar.

Usar las flechas para configurar la hora de inicio y la hora de fin de la activacion de la

funcion.
Horario inicio / Horario fin
Pulsar ENTER para confirmar.

Usar las flechas para configurar los dias de activacion de la funcion
Seleccionar dias / Toda la semana
Pulsar ENTER para confirmar.
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Eliminar timer
Eliminar una de las temporizaciones memorizadas.

Gestion timer Eliminar timer Usar las flechas para escoger la temporizacion que se desea eliminar.
0 = [Apertura]
P = [Apertura parcial]
B = [Salida B1-B2]
Pulsar ENTER para confirmar.

Mandos
Permite hacer que la puerta ejecute algunos mandos sin el auxilio de dispositivos de mando.

Mandos Apertura
Apertura parcial
Cierre
Stop

Usar las flechas para seleccionar el mando que se desea ejecutar.
Pulsar ENTER para confirmar.

Idioma
Configura el idioma de la pantalla.

Idioma Italiano (IT)
English (EN)
Francais (FR)
Deutsch (DE)
Espafiol (ES)
Portugués (PT)
Pycckuin (RU)
Polski (PL)

Habilitar contrasefia
Permite configurar una contrasefia de 4 cifras. Se solicitara la contrasefia a quien desee acceder al mend principal.

Contrasefia Habilitar contrasefia Utilizar las flechas y la tecla Enter para introducir el codigo deseado.
Repetir la contrasea utilizando las flechas y la tecla Enter para confirmar.

Contrasenfa perdida

Si se pierde la contrasefia, realizar las operaciones descritas a continuacion.

Cortar la alimentacion de la tarjeta electronica.

Manteniendo presionadas las teclas < >, volver a dar tension a la tarjeta electronica.
Mantener presionadas las tgclas < > hasta que aparezca en la pantalla [Reset fabrica].

Seleccionar [;Confirmas? SI].
Pulsar ENTER para confirmar.

LI Al restablecerse la tarjeta electronica, se borran todos los usuarios memorizados, las temporizaciones configuradas y las operaciones de calibracion.

Eliminar contrasefia
Elimina la contrasefia que protege el acceso al menu principal.

Contrasefia Eliminar contrasefa ¢Confirmas? NO
¢ Confirmas? Sl

Cambiar contraseia
Permite cambiar la contrasefia de 4 cifras que protege el acceso al mend principal.

Contrasefia Cambiar contraseia Utilizar las flechas y la tecla Enter para introducir el codigo deseado.
Repetir la contrasefia utilizando las flechas y la tecla Enter para confirmar.



Menu F
Habilita la vista del mend funciones F.

Exportar / importar datos

Es posible guardar los datos relativos a los usuarios y a la configuracion de la instalacion en una tarjeta MEMORY ROLL.
Los datos memorizados se pueden reutilizar en otra tarjeta electrénica para configurar de la misma manera otra instalacion.

A\ Antes de enchufar y extraer la tarjeta MEMORY ROLL, es OBLIGATORIO CORTAR LA TENSION DE LiNEA.
© Enchufar la tarjeta MEMORY ROLL al conector previsto presente en la tarjeta electrénica.

© Presionar la tecla Enter para acceder a la programacion.

© Utilizar las flechas para escoger la funcion deseada.

L1 Las funciones se visualizan solo cuando se introduce una tarjeta MEMORY ROLL

- Memorizacion de los datos
Guarda en el dispositivo de memoria (memory roll) los datos relativos a los usuarios, a las temporizaciones y a las configuraciones.

- Lectura de datos

Carga desde el dispositivo de memoria (memory roll) los datos relativos a los usuarios, a las temporizaciones y a las configuraciones.

Una vez finalizadas las operaciones de memorizacion y carga de datos, quitar |a tarjeta MEMORY ROLL.
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MENSAJES DE ERROR

E1

E3

E4

E7

E8

E9

E10

E11

E12

E14

E15

E16

E17

E18

Error de calibracion

Encoder no funciona

Error de prueba de
servicios fallida

Tiempo de
funcionamiento
caducado

Tapa abierta

N.° maximo
obstaculos en cierre

N.° maximo
obstaculos en
apertura

Error maximo de
obstaculos

Falta de tension de
linea

Error de
comunicacion

Mando radio no
compatible

Tapa SLAVE abierta

El sistema RIO no
comunica

Sistema RIO no
configurado

Interrupcion de la calibracion de la carrera debido a la presencia de un obstéaculo.

El Encoder esta desconectado.
El Encoder esta averiado.

Presencia de un obstéaculo en el radio de accion de las fotocélulas.
Las fotocélulas no estan correctamente conectadas o configuradas.
Las fotocélulas estan averiadas

Finalizado el tiempo maximo del funcionamiento programado.

La automatizacion esta deshloqueada.

Superado el nimero méaximo de obstaculos detectados consecutivamente

Superado el nimero méximo de obstaculos detectados consecutivamente

Superado el nimero méaximo de obstaculos detectados consecutivamente

La configuracion en el puerto RSE es incorrecta.

El emisor usado no es CAME.
La codificacion configurada es diferente de la del emisor.
Los emisores son TWIN y tienen KEY BLOCK diferentes.

La automatizacion SLAVE esta desbloqueada.

El médulo inalambrico no esta introducido en el conector de la tarjeta electronica.
El médulo inaldmbrico esta averiado.

No se ha configurado el mddulo inaldmbrico.
No se han configurado los dispositivos inaldmbricos.



OPERACIONES FINALES

Antes de cerrar la tapa, comprobar que la entrada de los cables esté sellada para evitar la entrada de insectos y la formacion de humedad.

FUNCIONAMIENTO COMBINADO

Mando Unico de dos automatizaciones conectadas.

Conexiones eléctricas

Conectar las dos tarjetas electronicas con un cable tipo UTP CAT 5.
Introducir una tarjeta RSE en ambas tarjetas electronicas, utilizando el conector RSE_1.
Proceder con la conexion eléctrica de los dispositivos y de los accesorios.

Los dispositivos y los accesorios se conectan a la tarjeta electronica que se configurara como MASTER.
Para las conexiones eléctricas de los dispositivos y accesorios, ver el capitulo CONEXIONES ELECTRICAS.
MASTER

I
=
oo
=)
=
S

/

CX Cy CZ CK

[

UTP CAT 5
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Programacion

Todas las operaciones de programacion que se describen a continuacion se deben realizar solo en la tarjeta electronica configurada como MASTER.
Seleccionar el tipo de instalacion [Combinada] durante el proceso guiado o configurar el puerto RSE_1 en [Combinado].

Después de programar la automatizacion MASTER en [Combinado], la segunda automatizacion se transforma automaticamente en SLAVE.
Memorizacion de los usuarios
Todas las operaciones de memorizacion de los usuarios se deben realizar solo en la tarjeta electronica configurada como MASTER.

Modalidad de funcionamiento

© Mando APERTURA PARCIAL
© Mando PASO-PASO o SOLO ABRE

[T

IR,

MASTER SLAVE
] ‘ | ! TimTnaTwnll
[l | In
eIEEEWUUUUUr":u-DDDDDUEEEI
Sl H_ - I_l -
MASTER SLAVE
20 m - 1500 kg 250000 - -
20 m - 2000 kg - 250000 -
20 m - 2500 kg - - 250000
[nstalacion en zona ventosa -15% -15% -15%

Los porcentajes indican cuanto se debe reducir el nimero de ciclos en relacion con el tipo y el niimero de accesorios instalados.
A\ Antes de efectuar cualquier operacion de limpieza, mantenimiento o sustitucion de partes, cortar la alimentacion eléctrica del dispositivo.

/\ Este documento proporciona al instalador indicaciones acerca de las comprobaciones que es obligatorio realizar durante las actuaciones de
mantenimiento.

A\ Si no se utiliza el sistema durante periodos prolongados, por ejemplo en el caso de instalaciones en lugares de apertura estacional, se recomienda cortar
la alimentacion y, al reanudarse el uso, comprobar el correcto funcionamiento.

Para obtener informacion sobre la instalacion correcta y las regulaciones, consultar el manual de instalacion del producto.
Para obtener informacion sobre la seleccion del producto y los accesorios, consultar el catalogo de productos.

Cada 10.000 ciclos y, en cualquier caso, cada 6 meses de actividad, las operaciones de mantenimiento que se indican a continuacion son obligatorias.
Efectuar un control general y completo del apriete de la tornilleria.

Lubricar todas las partes mecanicas en movimiento.

Comprobar que los dispositivos de sefializacion y de seguridad funcionen correctamente.

Comprobar el estado de desgaste de las partes mecanicas en movimiento y verificar que funcionen correctamente.

Comprobar la eficiencia del dispositivo de desblogqueo, efectuando una maniobra con hoja libre. La hoja no debe encontrar trabas.

Comprobar la integridad de los cables y sus conexiones.

Inspeccionar y limpiar la guia de deslizamiento y la cremallera.



Fabbricante / Manutacturer / Hersteller / Fabricant / Fabricante / Fabricante

{ Wytwdrca / Fabrikant
Came S.p.a.
indirizzo / address / adresss / adresss / dirscoion / enderego / adres / adres

Wia Martiri defla Libarta 15 - 31030 Dosson di Casier, Treviso - Haly
DICHIARA CHE LE AUTOMAZIONI PER CANCELLI SCORREVOL / DECLARES THAT THE DRIVES FOR SLIDING GATES /

DASS DIE NJ'!'DNMT!SlEFlJNGEN FUR SCHIEBETORE / DECLARE QUE LES ALTOMATISATIONS POUR
PORTAILS COLU / DECLARA QUE LAS AUTOMATIZACIONES PARA PUERTAS CORREDERAS / DECLARA QUE AS
ALTOMA] FARA PORTOES DE CORRER / CSWADCZA ZE AUTOMATYKA DO BRAM PRZESUWINYCH /

VERKLAART DAT DE AUTOMATISERING VOOR SCHUIFHEKKEN

BKV15AGS ; BKV20AGS ; BKV25AGS
BKV15ALS ; BKV20ALS ; BKV25ALS
BKV15RGS ; BKV20RGS ; BKV15AGE
BKVZ20AGE ; BKV25AGE

SONO CONFORMI ALLE DISPOSIZIONI DELLE SEGUENTI DIRETTIVE / THEY COMPLY WITH THE PROMISIONS OF THE FOLLOW-
ING DIRECTIVES / DEN VORGABEN DER FOLGENDEN RICHTLINIEN ENTSPRECHEN / SONT CONFORMES ALIX DISPOSITIONS
DES DIRECTIVES SLIMANTES / CUMPLEN CON LAS DISPOSICIONES DE LAS SIGUIENTES DIRECTIVAS / ESTAO DE ACORDO
COM AS DISPOSICOES DAS SEGUINTES DIRECTIVAS / SA 2ZGODNE Z POSTANCWIENLAM| MASTEPUACYCH DYREKTYW
ELROPEJSKICH / N AAN DE VOORSCHRIFTEN AN DE VOLGEMDE RICHTLIUNEN;

%, GOMmﬂEPLITA‘ ELETTROMAGHMETICA / ELECTROMAGNETIC COMPATIBILITY / ELEKTROMAGNETISCHE
HKEIT / S%A:'&'I'IEILI'I'E ELECTHE EMAGNE!'IQUE / COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA / COMPATIEILI-
{ KOMPATYBILN | ELEKTROMAGNETYCZNE / ELEKTROMAGNETISCHE COMPATIBI-

?fEI'I‘I‘IEH‘IlO nonme armonlzzata auatrganormslégmc?a | Riafer to EN 61000-8-2:2005

urnpean ragulations and other tachnical regulaticns / Hermonisierte EM 61000-8-3:2007+A1:2011
Bagugenonnen und andere technische Vorgaben / Référance aux normes EN B2233:2008
harmanisges et aux autres normes technigues / Referanca narmas ; 2
armaonizadas y alras nomas tecnicas / Refedncia de normas hamonize- EN B0336-1:2012+A11:2014
das & outras normas técricas / Cdnoane nomy uiednolicona § inne nommy EN B0335-2-103:2015
techniczne / Gehammonisesrde en anders technische nanmen waarmaar is

VErWaZEN

RISPETTAMNO | RECQLISITI ESSENAALI APPLICATL / MEEFWEAPFUGAEIIESE ESSENTIAL REQUIREMENTS: / DEN

RECLASITOS ESENCIALES
SPEENIALA PODSTAWOWE WYIMAGANE WYRLINKI: /VOLDOEMN AAN DE TOEPASEARE MINIMLIM EISEN:

1.1.3; 1.1.5 1.2.1; 1.2.2; 1.3.2; 1.3.7; 1.3.8.1; 1.4.1; 1.4.2; 1.5.1; 1.5.6; 1.5.8; 1.5.9; 1.5.9; 1.5.13; 1.6.1; 1.6.3; 1.6.4;
1.7.451.7.2 1.7.4

PERSONA ALTORIZZATA A COSTITUIRE LA DOCLIMENTAZIONE TECNICA PERTIMENTE / PERSON ALTHOASED TO COMPILE THE AELEVANT TECHNCAL DOCUMENTATION /
PERSON DIE BEVOLLMACHTYST 157, DIE RELEWANTEN TECHMNISCHEN UMTERLAGEN 2USAMMENZUSTELLEN ! DOCLIMENTATION TECHNICUE SPECIFIGUE D'ALTCRISATION

A CONSTALIRE DE / PERSONA FACULTADA PARA ELABORAR LA DOCUMBENTACION TECNICA PERTINENTE / PESSOA AUTCRIZADM A COMSTITUIR A DOCUMENTACAD TEGHICA,
FERTINENTE [ D508 LIPCWAZMONA DO ZRECAGIWANIA DOKUMENTAC TECHHICZNE] ¢ DEGENE DIE GEMACHTIGD 15 DE RELEVANTE TECHMSCHE DOCUMENTEN
BAMEN TE STELLEN,

CAME S.p.a.
La cocumertiazona fecnica pertinants & stata compiita in conkrmith aldisgalo VIB. / The periinent tachnical documentation has been drawn up in complisncs with aitached
bachnische Daku

CAME 5.p.a. siimpagra a trasmatiem, in risposta & una richiesta aceguatements motiala dele sutorith razional, rsmazion peminent suls quas macching, &/ Came Sp.A, tolowing
a duly mativated raquesst Fom tha national suthorises, urdenskes 16 pravide information related fo the guasi machines, and / Die Fima Came S.p.A. werpdichiet sich auf eing angemassen
miothians Anfrage der slaallichan Beldnden inlormationen (ber dia unvolstandigan Maschinen. zu Goemitieln, und / Carme S.p.A, 5'engage & transmettne, an Mponsa & uhe demantds
bien foncke de la part des autorias nationales, les ensaignements relatis aus oas machines / Came 5,04 50 CoMpomEts & WEREMItE, GOm0 [ESQUSS1E 8 Lna solciud adecundameants
‘undada por parte de 153 autondaces recionalss, imformacionss relcionadas con s ouesimaguines./ Came 5.p.A. compromeie-se am trarsmitic, em resposta a uma solcitagio mosvacda
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