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Automatismos para puertas

GUIA RAPIDA PARA INDUS90

Esta guia rapida resume el conexionado y configuracién del motor de eje INDUS90.
Antes de proceder con los siguientes pasos en necesario hacer el montaje mecanico del motor, unir al eje de la
puertay conectar el motor a la red eléctrica.

-PROGRAMACION DE RECORRIDO:

Si es la primera programacion veremos en el display la sefal de centralita sin recorrido programado. EI
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Si en el proceso de programacion detectamos que el sentido de giro esta invertido y que con el botén Qi
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puerta baja, deberemos entrar en el parametro y configurarlo con valor .

-AJUSTE FINO DE LOS LIMITES SUPERIOR E INFERIOR:
Podemos ajustar un pequefio recorriro de subida o bajada de la puerta una vez que se ha llegado al limite

superior o inferior programado, con el fin de ajustar al maximo la posicién de la puerta a nuestro interés.
El rango de ajuste va desde (méximo recorrido en inversion) a(méximo recorrido en avance) pasando
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por (la puerta para exactamente en el lugar programado).
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-CONFIGURACION DE CIERRE AUTOMATICO:
El cierre automatico viene desactivado de manera predeterminada, pero para activarlo

solamente hay que entrar en el pardmetro M y poner el valor de tiempo deseado. Cuando
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incrementamos el tiempo en el display por encima de (= 2] volvemos a empezar por

con parpadeo rapido, lo que indica que el tiempo sera el valor del display multiplicado x1 0s. raapf%?eo
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El cierre automatico requiere la
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-RESTAURAR AJUSTES DE FABRICA
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-MODULO RECEPTOR USB Y CONFIGURACION DE EMISORES:

Conectar el receptor en su puerto USB especifico, tal
como se indica en la imagen.

PROGRAMACION DE EMISORES: Hacer una pulsacion en
el botén LEARN (el LED se encenderd), pulsar el botén del
emisor.

BORRADO DE EMISORES: Pulsar el botén LEARN y mante-
nerlo pulsado durante 6 segundos. El LED parpadeara
unos 5 segundos y el receptor quedara borrado.

Con los 3 DIP SWITCH en OFF tendremos las funciones
predeterminadas del mando (botén 1 puls. alternativo).
*Consultar la tabla anexa con todas las funciones.




TABLA DE FUNCIONES DE BOTONES DEL EMISOR

3 2 1 Descripcion Botén 1 Boton 2 Botén 3 Botén 4 e

OFF | OFF | OFF | Funcién standard | Puls. alternativo - - - 1 2
Boton unico Puls. alternativo | Puls. alternativo| Puls. alternativo| Puls. alternativo

OFF | OFF | ON

OFF | ON | OFF | Multifuncion 1 Puls. alternativo | Apertura parcial | Luz destellante | Blog. emisores 4 3
Multifuncion 2 Apertura Stop Cierre Blog. emisores

ON | OFF | OFF

OFF | ON ON | Multifuncién 3 Apertura Stop Cierre Ina:/rglaséén sin O |/

CONEXIO

N DE DISPOSITIVOS EXTERNOS

FOTOCELULA

Test (0V)

CARACTERISTICAS:

-El contacto usado en la entrada de seguridad debe ser normalmente
cerrado.

-La alimentacion de todos los complementos a 24VDC debe sumar un
consumo menor a 500 mA.

Tras conectar la fotocélula, es necesario activar el puerto X5.1 en el
parametro 5.0 o el puerto X5.2 en el parametro 5.1. Para activar los
puertos hay que poner a 1 el valor de parametro.

Si se activa la funcién de cierre automatico es imprescindible conectar y
activar la fotocélula o la puerta no cerrara automaticamente.

SEGURIDAD PUERTA PEATONAL

CARACTERISTICAS: El contacto usado en la entrada de
seguridad de puerta peatonal debe ser normalmente

cerrado.

FUNCIONAMIENTO: Mientras el contacto de seguridad de
la puerta esté abierto la puerta no se moveray si esta a

media maniobra se parara.
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LAMPARA DESTELLANTE

BOTONERA

CARACTERISTICAS: La salida para lampara deste-
llante viene configurada para activarse de manera
intermitente al funcionamiento de la puerta. Para
otros comportamientos revisar el parametro 6.4

X64

12 Vac/dc
24 Vac/dc
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El puerto X2 nos permite
la conexion de una
botonera de subida,
bajada y stop.

X2

2.1,2.2,2.32. 4
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RECEPTOR EXTERNO CABLEADO

CARACTERISTICAS:
-El motor permite alimentar un receptor de 24V DC o0 230V AC.

-Los contactos X6.1 y X6.2 se pueden conectar a receptores externos y configurar su funcionamiento en los
parametros 6.1y 6.2. De fabrica la funcién del contacto X6.1 serd de stop y el X6.2 apertura.

24VDC
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