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DECLARACION CE DE CONFORMIDAD PARA MAQUINAS
(DIRECTIVA 98/37/CE)

Fabricante: FAACS.p.A.
Direccién: ViaBenini, 1 -40069 Zola Predosa BOLOGNA -ITALIA
Declaraque: Eloperadormod. 746ERjunto a equipo electréonico de mando 780D

¢ hasido fabricado paraserincorporado enunamdqguina o paraserensamblado con ofras maguinarias para constituir
unamagqguina de conformidad conla Directiva 89/392/CEE, y sucesivas modificaciones 98/37/CE;

* cumple conlosrequisitos esenciales de seguridad de las siguientes otras directivas CEE:

73/23/CEEy sucesivamodificacion93/68/CEE.

89/336/CEEy sucesivamodificacion92/31/CEEy 93/68/CEE

asimismo declara que no estd permitido poner en funcionamiento la maguinaria hasta que lamaquinaenlaque

~

deberdincorporarse o delacualserdun componente hayasido identificaday se haya declarado su conformidad con

lascondicionesdelaDirectiva98/37/CE.

Bologna, 01 de enero de 2004

ElAdministrador Delegado
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ADVERTENCIAS PARA EL INSTALADOR
OBLIGACIONES GENERALES EN MATERIA DE SEGURIDAD

ATENCION! Es sumamente importante parala seguridad de las personas 14)
seguiratentamente las presentesinstrucciones. Unainstalacionincorrecta

o un uso impropio del producto puede causar graves danos a las 15)
personas.

Leandetenidamentelasinstrucciones antesde instalar el producto.

Losmateriales delembalaije (pléstico, poliestireno, etc.)nodebendejarseal
alcance delosninos, yaque constituyen fuentes potenciales de peligro. 16)

Guardenlasinstrucciones para futuras consultas.

Este producto hasido proyectado y fabricado exclusivamente parala
utilizaciéon indicada en el presente manual. Cualquier uso diverso del
previsto podriaperjudicarelfuncionamiento delproductoy/orepresentar
fuente de peligro.

FAAC declina cualquier responsabilidad derivada de un usoimpropio o
diverso delprevisto.

Noinstalen elaparato en atmdsferaexplosiva: lapresenciade gasohumos
inflamables constituye un grave peligro paralaseguridad. 19)
Loselementos constructivosmecdnicos deben estarde acuerdo conlo
establecido enlasNormasEN 12604y EN 12605. 20)

Paralos paises no pertenecientes ala CEE, ademas de las referencias
normativas nacionales, para obtener un nivel de seguridad adecuado,
debenseguirse las Normas arribaindicadas.

17)

18)

21)

FAAC no esresponsable delincumplimiento de lasbuenastécnicas de
fabricacién de los cierres que se han de motorizar, asi como de las
deformaciones que pudieranintervenirenlautilizacion.

22)

Lainstalacidn debe serrealizadade conformidad conlasNormasEN 12453 23)

y EN 12445,
Paralos paises no pertenecientes ala CEE, ademds de las referencias

normativasnacionales, para obtenerun nivel de seguridad adecuado, 24
debenseguirse las Normas arribaindicadas. 25)
Quitenlaalimentacion eléctricaantesde efectuarcualquierintervencion

enlainstalacion. 26)

Coloquen en lared de alimentacion de la automacién un interruptor
omnipolarcondistanciade aperturade los contactosigual o superiora3
mm. Se aconsejausarunmagnetotérmico de 6A coninterrupcion omnipolar.

Comprueben que lainstalacion dispongalinea arriba de un interruptor
diferencialconumbralde 0,03 A.

27)

Verifiquen que lainstalacion de tierra esté correctamente realizaday
conectenlaspartes metdlicasdel cierre.

Laautomaciéndispone de undispositivo de seguridad anfiaplastamiento
constituido porun controlde par. No obstante, esnecesario comprobarel
umbraldeintervencionsegunlo previsto enlasNormasindicadasenel
punto 10.

Losdispositivosde seguridad (normaEN 12978) permiten proteger posibles
dreas de peligro de Riesgos mecdnicos de movimiento, como por ej.
aplastamiento, arrastre, corte.

Para cada equipo se aconseja usar por lo menos una senalizacion
luminosa (ej: FAACLIGHT) asi como un cartel de sefalizacion
adecuadamente fijado a la estructura del bastidor, ademads de los
dispositivosindicadosenel *16”.

FAAC declina toda responsabilidad relativa ala seguridad y al buen
funcionamiento de la automacidn si se utilizan componentes de la
instalaciéon que no sean de produccion FAAC.

Paraelmantenimiento utilicen exclusivamente piezas originalesFAAC

No efectGenningunamodificacién enloscomponentes que forman parte
delsistemnade automacion.

El instalador debe proporcionar todas las informaciones relativas al
funcionamiento delsistemnaen caso de emergenciay entregaralusuario
delequipo elmanualde advertencias que se adjunta al producto.

No permitan que ninos o personas se detengan en proximidad del
producto durante sufuncionamiento.

Mantengan lejosdel alcance los nifos los telemandos o cualquier otro
emisordeimpulso, paraevitar que la automacion puedaser accionada
involuntariamente.

Sélo puede transitarse cuando lamisma estd cerrada.

El usuario no debe por ningdn motivo intentar reparar o modificar el
producto, debe siempre dirigirse apersonal cualificado.

Mantenimiento: compruebe porlo menossemestraimente que elequipo
funcione correctamente, prestando especialatencidon alaeficienciade
los dispositivos de seguridad (incluida, donde estuviera previsto, lafuerza
de empuje deloperador)y de desbloqueo.

Todolo que no esté previsto expresamente enlas presentesinstrucciones
debe entenderse como no permitido
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( AUTOMACION 746 & EQUIPO ELECTRONICO 780D )

Laspresentesinstruccionessonvdlidasparalossiguientesmodelos: donde:

746 ERZ16 - 746 ER Z20 - 746 ER CAT - 746 ER RF Ta = tiempodeapertura

LaautomacidnFAACMod. 746paracanceloscorederasesunoperador . Tc = tiempode cierre

electromecdnico que fransmite el movimiento alahoja corredera Tp = tiempo de pausa
medianteunpindndecremalleraocadenaacopladoadecuadamente . T = tiempo deintervalo entre un ciclo completoy elotro
alacancela.

Elsistemairreversible garantiza el bloqueo mecdnico de la cancela

cuandoelmotornoestGenfuncionamiento, yporlotonfonoesnecesario Gréficofrecuencia de utilizacién
instalarceraduraalguna. e ~
Emotomeductorestddotadodeunembraguenecdnicogue, combinado Lerrea 7&2‘2 e 7 Benutzungs- % Frecuendia e gebruks
a un dispositivo electrénico, ofrece la necesaria seguridad A
antiaplastamiento regulable y garantizala parada o lainversion del
movimientodelacancela. Uncémododesblogueomanualpermiteel 100
movimiento delacancelaen caso de corte de corriente o averia. El %
equipoelectrdnicode mandosesuministraconelmotorreductoryesté
dlojadoenelinteriordeloperador. 80
Laautomacién 746 hasido proyectaday fabricadapara controlarel 70
accesode vehiculos. Evite cualquierotrautilizacion.
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Tab.1  CARACTERISTICASTECNICASDELMOTORREDUCTOR746

MODELO 746
Alimentacion (Vac +6%-10% 50-60Hz) 230
Potencia absorbida (W) 300
Relacion de reduccion 1:30
®Angulares de fijacion @Tapdn de llenado del aceite Tipo de piiidn 220-1716
@PiNdN . ®Puesta a tierra del operador Cremallera modulo 4 - paso 12,566
®Sensor de fin de carrera ®Sistema de desbloqueo de Empuje max. (daN) 50 (220) - 62,5 (216)
@®Tapa operador palanca Par max. (Nm) 20
®Equipo electrénico 780D (@Paneleslateralesde : — . -
®Tornillo de regulacion del proteccioén Termoproteccion bobinado (*C) 120
embrague @Proteccién del equipo Frecuencia de utilizacion 70 % (véase grafico)
antiaplastamiento electronico 780D Fig. 1 (?qnﬁdqd de. aceite (1) 1,8
N N N — Tipo de aceite FAAC XD 220
1. DESCRIPCIONY CARACTERISTICASTECNICAS Temperatura ambiente (°C) -20 + +55
1.1.  CURVA DE MAXIMA UTILIZACION Peso molorreductor (Kg) 14
) . o ) Grado de proteccion P44
La curva permite hallar el tiempo maximo de trabajo (T) en P 7 o (K 100 (220)-600 (116
funcion de la frecuencia de utilizacion (F). eso.mux. cancela (Kg) . (20) - 800 (16)
Ej.: ElImotorreductor 746 puede funcionarininterrumpidamente a VeIo.(:ldud‘de la cancela (’.“/ min) 12(220)-9.6(Z16)
una frecuencia de utilizacion del 70%. Longitud max. cancela (m) (ime-out) 50 (220)- 40 (2106)
Para garantizar el buen funcionamiento hay que operar en el Embrague de dos discos en bafo de aceite
campo de trabajosituado debajodelacurva. Tratamiento de proteccion cataforesis
Importante: La curvase haobtenido aunatemperaturade 24°C. Equipo 780D
Lq e?qooslicic‘m ala rodiociér.w solar fj.irecl‘rg puede ocasionar Fin de carrera VSLo bien inductivo
disminucionesde lafrecuenciade utilizacion de hasta un 20%. - 7 p -
. . o Dimens. maxmotorreductor LHxP(mm) véase Fig. 2
Cdilculo de lafrecuencia de utilizacion Datos técnicos del motor eléchico
Eselporcentaje deltiempo de frabajo efectivo (apertura + cierre) Ndmero de revoluciones por minuto 1400
respecto altiempo total del ciclo (apertura + cierre + fiempos de :
orada) Potencia (W) 300
P ' Cortiente absorbida (A) 5
Laférmulade célculo eslasiguiente: Condensador de ananque (UF) %
Alimentacion (Vac +6% -10%; 50-60Hz) 230

%F = Ta+Tc X 100
Ta+Tc+Tp +Ti
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2. DIMENSIONES

. 155 )
191
\_ Las cotas estan expresadas en mm. Fig. 2 )
3. PREDISPOSICIONESELECTRICAS (equipoestandar)
("~ 230V~ 3x1,5 mm’ N

@ Operador 746
con equipo 780D

® Fotocélulas

® Pulsador de llave

@ Destellador

® Receptorradio
N

4. INSTALACIONDELA AUTOMACION

4.1. COMPROBACIONES PRELIMINARES

Para la seguridad y para un correcto funcionamiento de la
automacion, compruebe que se denlossiguientesrequisitos:

e Laestructura de la cancela debe ser adecuada para ser
automartizada. Mésconcretamente, serequiere que eldidmetro
delasruedasseaeladecuado paraelpesodelacancelaque
se hade automatizar, que esté presente una guia superiory
quehayantopesmecdnicosde finde carreraparaevitarque
lacancelase salgadelosrieles.

e Lascaracteristicas delterreno debben garantizarunasuficiente
sujecion delazapatade cimentacion.

¢ Enlazonade excavacion de lazapata de cimentacién no
debenhabertuberias o cableseléctricos.

¢ Si el motorreductor esté expuesto al paso de vehiculos,
posiblemente preveradecuadasproteccionescontragolpes
accidentales.

* Compruebelaexistenciade unaeficiente puestaatierrapara
laconexidndelmotorreductor.

4.2. PUESTAEN OBRA DELA PLACA DE CIMENTACION

Ensamble laplacade cimentacién comose muestraenlaFig.4.
La placa de cimentaciéon debe estar posicionada como se
indicaenlaFig.5(cierre derecho) o Fig.6 (cierreizquierdo) para
garantizarel correcto engranaje entre elpindnylacremallera.
Realice unazapatade cimentacidncomoseindicaenlaFig.7
y cubrelaplacade cimentacion previendo unao variasvainas
parael paso de los cables eléctricos. Compruebe la perfecta
horizontalidad delaplacaconunnivelde burbuja. Espere que
fragueelcemento.
Prepareloscableseléctricosparalaconexidnconlosaccesorios
ylaalimentaciéneléctrica, comose muestraenlaFig.3.
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Para efectuar facilmente las conexiones, haga salir los
cables unos 40 cm del orificio (Fig.5-6 ref.@) de laplacade
cimentacion.
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4.3.  INSTALACIONMECANICA
1) Ensamble aloperadorlosangularesde fiacionylosseparadores
antivibracionestaly comoseindicaenlaFig.8.
2) Abralatapadestornillandolostornillos de fijacion.
3) Cologueeloperadorsobrelaplaca, utiizandolasarandelasy

tuercassuministradasen dotacién, como seindicaenlaFig.9.
Durante dichaoperacionhaga pasarlos cables através del
especifico conducto situado en el semicuerpo inferior del
operador (Fig.10-Ref. A).

Paraaccederalequipo electronico, hagapasarloscablesa
fravésdelespecifico orificio, utiizando paraello elsujetacables
congomasuministrado en dotacion. Preste especial atencion
adesvainartodosloscables, afin de que el sujetacablessdlo
apriete loshilos (Fig.10- Ref. B).
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Regulelaalturadelaspatasy ladistanciahastalacancela,
tornando comoreferencialaFig.11.

Fije elmotorreductorenlaplacade cimentacion, apretando
lasfuercastaly como se muestraenlaFig.12.

Prepare eloperador para el funcionamiento manual, comose
indicaenelcapitulo 8.
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Fig. 12
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44. MONTAJE DE LA CREMALLERA
44.1. CREMALLERA DE ACERO PARA SOLDAR (Fig.13)

1) Monte los fres trinquetes roscados sobre el elemento de la
cremallera, colocé&ndolos enla parte superior de laranura.
De este modo el juego en la ranura permitird efectuar
nuevas regulaciones futuras.

2) Cologue manualmente la hoja en
posicion de cierre.

3) Apoyesobre el pindnlaprimera pieza
de cremallera a nivel y suelde el
tfrinquete roscado en la cancela
como se indica en la Fig.15.

4) Mueva manualmente la cancelq,
comprobando que la cremallera se apoye sobre el pindn
y suelde el segundo y el tercer frinquete.

5) Acerque otro elemento de cremallera al precedente
utilizando, para sincronizar la dentadura de los dos
elementos, una pieza de cremallera como se indica enla
Fig.16.

6) Muevamanualmentelacancelay suelde lostrestrinquetes
roscados, confinuando hasta cubrir por completo la
cancela.

442  CREMALLERA DE ACERO PARA ENROSCAR (Fig. 14)

1) Cologue manualmente la hoja en posicidon de cierre.

2) Apoye sobre el pindn la primera pieza de cremallera a
nivel e intercale el separador Fig. 14

g.
entre la cremallera y la cancela,
colocéndolo en la parte superior
de la ranura.

3) Marque el punto de taladrado
sobre la cancela. Taladre @ 6,5
mmy hagalaroscaconmacho @ %
8 mm. Enrosque el perno.

4) Mueva manualmente la cancela, comprobando que la
cremallerase apoye sobre el pindny repitalas operaciones
del punto 3.

5) Acerque otro elemento de cremallera al precedente
utilizando, para sincronizar la dentadura de los dos
elementos, una pieza de cremallera como se indica en la
Fig.16.

6) Muevamanualmentelacancelayrealicelasoperacionesde

fijacion descritas para el primer elemento, continuando
hasta culbrir por completo la cancela.

44.3. CREMALLERADENYLONPARAENROSCAR (Fig.14bis)

1) Cologue manualmente la hoja en posicidn de cierre.

2) Apoye sobre el pindn la primera pieza

3)

4

9)

de cremallera a nivel y marque el
punto de taladrado en la cancela;
taladre @ 4 mm y atornille el tornillo
autorroscante 6 x 20 mm con su placa
de refuerzo.

Mueva manualmente la cancelaq,
comprobando que la cremallera se
apoye sobre el pindn y repita las operaciones del punto 2.
Acerque otro elemento de cremallera al precedente
utilizando, para sincronizar la dentadura de los dos
elementos, una pieza de cremallera como se indica enla
Fig. 16.

Mueva manualmente la cancelay realice las operaciones
de fijacion descritas para el primer elemento, continuan-
do hasta cubrir por completo la cancela.
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Notas sobre la instalacién de la cremallera

Compruebe que durantelacarrerade lacancelatodoslos
elementosdelacremalleranovayan fueradel pindn.

No suelde absolutamente los elementosde lacremallerania
losseparadoresnientresi.

Finalizadalainstalaciéon delacremallera, para garantizarun
correctoengranaje con el pindn, esconveniente bajarunos
1.5 mm (Fig.17) la posicién del
motorreductor.

Compruebe manualmente que la
cancela alcance normalmente los
topes de parada mecdnicos de fin
de carreray que nohayarozamientos
durantelacarrera.

No utilice grasau otros productos
lubricantesentre elpindnyla
cremallera.

4.5. MONTAJEDE LOS PINONES DE CADENA

En las versiones para aplicaciones de cadena y con reenvios
locos, hay que ensamblarel pindn de cadenazZ160720. Paraello
procedadelsiguiente modo:

4.5.1. MOD. 746 ER CAT (Fig. 18 - 19)

1 Introduzca la clavija eldstica en el arbol utilizando un
martillo.

2) Aplique el pindn de cadena sobre el darbol haciendo
coincidir los alojamientos del pindn sobre la clavija eldstica
y apriete el tornillo con sus arandelas.

4.5.2. MOD. 746 ER RF (Figg. 20 - 21)

1) Introduzca la clavija eldstica @) en el arbol utilizando un
martillo.

2) Aplique en la brida del motorreductor la abrazadera de los
reenvios locos, utilizando los cuatro tornillos @ (M5x 12) y sus
arandelas Q) incluidas en el kit, tal y como se indica en la
Fig.20.

3) Aplique el pindn de cadena sobre el arbol haciendo
coincidir los alojamientos del pindn sobre la clavija eldstica
y apriete el fornillo @ y sus arandelas ® y ®.

4) Pase la cadena como se indica en la Fig.21 ref. A y monte
el carter de cobertura con el tornillo @ y la arandela @ de
la Fig.20.

5) Para los operadores con final de carrera MLS, prever los
soportes parala colocacién de losimanes suministrados en
dotacion respetando las cotas indicadas en la fig. 21 ref.B.

~

5=-12mm

010 mm

e A\
B
$ 7
Fig. 18 i = Fig. 21
N /2N = = J
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5. EQUIPOELECTRONICO 780D 5.3. LAYOUTYCOMPONENTES
5.1.  ADVERTENCIAS DL  DISPLAYDESENALZACIONYPROGRAMACION

Atencion: Antes de efectuar cualquiertipo deintervencion en el equipo Lled DIODODECONTROLESTADOENTRADAS
electrdnico (conexiones, mantenimiento), quite siemprelaalimentacién 11 REGLETADERORNESBAJATENSION

eléctrica.
J2  CONECTORDECODER/MINIDEC /RECEPTORRP

- Coloquelineaaribadelainstalacionuninterruptormagnetotérmico J5  CONECTORCONDENSADORDEARRANQUEMOTOR

diferencial conun adecuado umbral deintervencion. J6  REGLETADEBORNESCONEXIONMOTORY DESTELLADOR
- Conecteelcable detierraal correspondiente borne situadoenel z

conectorJ7 delatarjetay al casquillo sobre el operador (fig. 22y 40). J7__ REGLETADEBORNESALIMENTACION 239 Vac
- Separe siempre los cables de alimentaciéndelosdemandoyde  |[J8  CONECTORDOBLE-ACOPLAMIENTORAPIDOFIN DE CARRERA

seguridad (pulsador, receptor, fotocélulas, etc.). Paraevitarcualquier | F1 FUSIBLE MOTOR Y PRIMARIO TRANSE. (F5A)

interferencia eléctrica utilice vainas separadas o cable blindado F2  FUSIBLERAJATENSIONYACCESORIOS (T800MA)

blindaj tadoal . ,
(conblindaje conectado alamasa) F PULSADORPROGRAMACION'F'

5.2. CARACTERISTICASTECNICAS - PULSADORPROGRAMACION™
+  PULSADORPROGRAMACION'Y"

(Tension de alimentacion V-~ (+6% -10%) 230 A
Potencia absorbida (W) 10
Carga max. motor (W) 1000
Carga madx. accesorios (A) 05 CONECTORJI
Temperatura ambiente 20°C +55°C 1 OPENA (aperturatotal)
Fusibles de proteccion Ne 2 (véase fig. 22 y pdr. 5.3) 2  OPENB(aperturaparcial)
Logicas de funcionamiento: Automatica / Automatica “paso paso” / 3 FSW-OP (disp. de seguridad apertura)
Semiautomética / Seguridad / SemiautomdticaB /Hombre presente C / - - -
Semiautomatica “pasopaso” / LégicamixtaB/C 4 FSW-CL(disp.deseguridadcierre)
Tiempo de trabajo Programable (de0a4,1min.) 5 SIOP
Tiempo de pausa Programable (de 0 a 4,1 min.) 6  SAFE(disp.deseguridad"borde")
Fuerza de empuje Regulable enS0niveles _ 7  -(negativoalimentaciénaccesorios)
Entradas en regleta de bormes: Open - Open parcial - Disp. de seguridad en - - — -
apertura-Disp. de seguridad en cierre - Stop - Borde - Aimentacion+Tiera 8 -(negativoalimentacionaccesorios)
Entradas en conector Fin de carrera apertura y cierre -Condensador 9  +24V(alimentacion accesorios)
motor 10 +24V (alimentacionaccesorios)
Salidas en regleta de bornes: Destellador - Motor - Aliment. accesorios 24 Vdc - . p :
Luz testigo 24 Vdc / Salidatemporizada / Mando electrocerradura - Semdforo - 11 FSW-TX(negativofofocélulasemisoras-FAILSAFE)
Failsafe 12 W.L (negativoluztestigo)
Conector rdpido  Acoplamiento tarjetas de 5 pin Minidec, Decoder o receptores
P
Programacion 3teclas (+ -, F) y pantalla, modo "base" o "avanzado"
Funcionesprogramables modobase: Logica de funcionamiento-Tiempo de pausa
-Fuerzade empuje - Direccién apertura-cierre
Funciones programables modo avanzado: Par de arranque - Frenado - Fail safe - Predestello
- Luztestigo/Salidatemporizada/Mando electrocierre o seméforo- Logica disp. de seguridad
de aperturay cierre - Encoder/ Sensibilidad antiaplastamiento - Deceleraciones - Tiempo
apertura parcial - Tiempo frabajo - Solicitud asistencia - Contador de ciclos
o %
E 5 58 Law MoT 8 -
(7)) NPE 2 8 38 v\ 1HE szF@ =
2/ L N PE J5 B M @ —_
A AL NP NN N @ Lj' -
JG / / SAFE[] 2
1T I -
[ ) I e ©
F1
® ~
OJFc1 @
J2 J1 0
RADIO
[OFc2 @ O [JFSw-CL [T
@ O [CJFsw-orP ~
0 )
@ U | Oors ~
O
F2 -
o CJoP-A
Fig. 22
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5.4. CONEXIONESELECTRICAS

LINE

- —————o 230Vac

o 50-60Hz

MOT1
vot |_AZUL M
COM ==

2 230Vac
-° (Max.60W)

d N
L
§EI:|N'I

or

[ 4
| —=Condensador

Ely

FIN DE
CARRERA
o~
= 8%8¢,, B 2
2235 >3%-- g =
$2%°%nA ++ ¢ F

L

: | Paralaconexiéndelas
OPEN ' 1/ _|fotocélulasydelos
PARCIAL | dispositivosde seguridad,
~ 7|7 | remitase al parrafo 5.4.1.
OPEN
TOTAL STOP

5.4.1. Conexiénfotocélulasy dispositivos de seguridad

Antesde conectarlosdispositivos de seguridady las fotocélulas,
esconveniente elegireltipo de funcionamientoenfunciéndela
zonade movimiento que deben proteger (véase el ejemplo de
lafig. 24):

FAAC
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Dispositivos de seguridad en apertura:intervienen detectandoun
obstaculo sélo durante el movimiento de apertura de la
cancela. Los mismos provocan el cierre inmediato o el
restablecimiento del movimiento de apertura cuando se
liberan (véase programaciéonenelpdrrafo5.5.2.)

Dispositivos de seguridad en cierre: intervienen detectando un
obstaculosdlodurante elmovimientode cierredelacancela.
Losmismosprovocanlaaperturainmediataobiencuandose
liberan (véase programacionenelpdarrafo5.5.2.)

Dispositivos de seguridaden apertura/cierre:intervienen durantelos
movimientos de apertura y de cierre de la cancela. Los
mismos provocan la parada y el restablecimiento del
movimiento cuandoseliberan.

Dispositivos de seguridad"borde":intervienen durantelosmovimientos
de aperturay de cierre delacancela. Losmismos provocan
lainversidninmediatadelmovimientoylaparadatranscurridos
dossegundos.

Encoder: interviene en presencia de un obstéculo durante los
movimientosde aperturay de cierre delacancela. Elmismo
provocalainversioninmediatadelmovimientoylaparada
franscurridosdossegundos.

NOTA: Si dos 0 mas dispositivos de seguridad tienen la misma
funcién (apertura, cierre, aperturay cierre, borde de seguridad) los
contactos deben conectarse en serie entre si (fig. 25). Deben
utilizarse contactosN.C.

NOTA: Sino se utilizan dispositivos de seguridad, hay que puentear
los bornes como se indica en la fig. 26.

Seguidamente seincluyenlosesquemasmdscomunesde conexion
defotocélulasy dispositivos de seguridad (de fig. 27 afig. 34).

: Conexion de dos contactos N.C. en serie N
(Ej.: Fotocélulas, Stop, Borde, etc.)

o =% | O Fig. 25
- J
- P - " . N

Conexién de ningun dispositivo de seguridad
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Conexioén de una pareja de fotocélulas en apertura
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Conexidon de unapareja de fotocélulas en cierre
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(" Conexién de dos parejas de fotocélulasen cierre y de dos
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4 Conexion de una pareja de fotocélulas en cierre, de unaen A

aperturay deunaen apertura/cierre
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4 Conexion de una pareja de fotocélulas en cierre y de unaen A

apertura/cierre
>
o _ N =
z =z © O a w o - 2
1 2 3 45 67 8 910 1112
RX CL TXCL

RX OP/CL

Fig. 34
o
4 Conexion de dos contactos N.A. en paralelo N
(P.ej.: Open A, OpenB)
e
o— ——-0
4 Fig. 35
N *— J

5.4.2. RegletadebornesJ7 - Alimentacién (fig. 23)

ALIMENTACION (bornesPE-N-L):

PE: Conexidndetierra

N : Alimentaciéon (Neutro)

L : Alimentacién (Linea)
Nota: Paraun correcto funcionamiento es obligatoriala conexion
de la tarjeta al conductor de tierra presente en la instalacion.
Coloque arriba del sistema un adecuado interruptor
magnetotérmico diferencial,

5.4.3. Regleta de bornes J6 - Motores y destellador
(fig. 23)
MOTOR - (bornes MOT-C, MOT-1, MOT-2): Conexién Motor
(véase Par. 6.5).

LAMP - (bornes LAMP L, LAMP N): Salida destellador 230Vac
max. 60W.

5.4.4. Regleta de bornes J1 - Accesorios (fig. 23)

Remitase a las correspondientes tablas para una descripcion
detallada del funcionamiento en las diferentes I6gicas

OPEN A - Mando de “Apertura Total” (borne 1): se entiende cualquier
emisor de impulsos (pulsador, detector, etc.) que, al cerrarun
contacto, manda la aperturay/o cierre total de la hoja de la
cancela.

Parainstalarvariosemisores deimpulso de aperturatotal, conecte
loscontactosN.A. enparalelo (fig. 35).

OPEN B - Mando de “Apertura Parcial” o “Cierre” (borne 2): se
entiende cualquier emisor de impulsos (pulsador,
detector, etc.) que, al cerrar un contacto, manda la
aperturay/o cierre parcial de la hoja de la cancela. En
las I6gicas B,.C y B/C manda siempre el cierre de la
cancela.
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Para instalar varios emisores de impulso de apertura
parcial, conecteloscontactos N.A. en paralelo (fig.35).

FSW OP - Contacto dispositivos de seguridad en apertura (borne 3):
La funcidn de los dispositivos de seguridad en apertura es
profeger lazona interesada por el movimiento de la hoja
durante la fase de apertura. En las I6gicas A-AP-S-E-EP,
durante la fase de apertura, los dispositivos de seguridad
invierten el movimiento de la cancela, o bien detieneny
reanudan el movimiento cuando se liberan (véase
programaciéon avanzada Cap. 5.5.2.). En las [6gicas B,C
y B/C, durante el ciclo de apertura interrumpen el
movimiento. Nuncaintervienen durante el ciclo de cierre.
Losdispositivos de seguridad de apertura, siestdn ocupados
con la cancela cerrada, impiden el movimiento de
apertura.

Parainstalar varios dispositivos de seguridad, conecte los
contactos N.C. en serie (fig. 25).

Nota: Sino se conectan dispositivos de seguridad en aper-
tura, puentee las entradas FSW OP y -TX FSW (fig. 26).

FSW CL - Contacto dispositivos de seguridad en cierre (borne 4):
La funcién de los dispositivos de seguridad en cierre es
proteger la zona interesada por el movimiento de la
cancela durante la fase de cierre. Enlas l6gicas A-AP-S-
E-EP, durantelafase de cierre, los dispositivos de seguridad
invierten el movimiento de la cancela, o bien detienen
e invierten el movimiento cuando se liberan (véase
programacién avanzada Cap. 5.5.2.). Enlas l6gicas B,C
y B/C, durante el ciclo de cierre interrumpen el
movimiento. Nunca intervienen durante el ciclo de
apertura. Los dispositivos de seguridad de cierre, siestan
ocupados con la cancela abierta, impiden el
movimiento de cierre.

Para instalar varios dispositivos de seguridad, conecte
los contactos N.C. en serie (fig. 25).

Nota: Si no se conectan dispositivos de seguridad en
cierre, puentee los bornes FSW CL y -TX FSW(fig. 26).

STOP - Contacto de STOP (borne 5): se enfiende cualquier
dispositivo (p. €j.: pulsador) que, al abrir un contacto,
detiene el movimiento de la cancela.

Para instalar varios dispositivos de STOP conecte los
contactos N.C. en serie (fig. 25).

Nota: Sino se conectan dispositivos de STOP, puentee
los bornes STOP y -,

SAFE - Contacto dispositivo de seguridad BORDE (borne 6):La
funcidn de | dispositivo de seguridad "borde" es proteger
la zona interesada por el movimiento de la hoja durante
la fase de apertura / cierre. En todas las [6gicas, durante
la fase de apertura o cierre, el dispositivo de seguridad
invierte el movimiento de la cancela durante 2 segundos.
Si durante los 2 segundos de inversion el dispositivo de
seguridad inferviene de nuevo, detiene el movimiento
(STOP) sin efectuar ninguna inversion.

El Dispositivo de seguridad borde, si estd ocupado conla
cancela cerrada o abierta, impide el movimiento.
Parainstalar varios dispositivos de seguridad, conecte los
contactos N.C. en serie (fig. 25).

Nota: Si no se conectan dispositivos de seguridad borde,
puentee las entradas SAFE y - (fig. 26).

- Negativo alimentacién accesorios (bornes 7 y 8)

- 24 Vdc - Positivo alimentacién accesorios (bornes 9y
10)

Atencion: La cargaméxima de los accesorios es de 500
mA. Para calcular las absorciones remitase a las
instrucciones de cada accesorio.
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TX-FSW - Negativo alimentacion transmisores fotocélulas (borne
11)
Utilizando este borne parala conexidn delnegativodela
alimentacion de los fransmisores fotocélulas, se puede
eventualmente utilizar la funcidén FAIL SAFE (véase
programacion avanzadaCap. 5.5.2.).
Sise habilitalafuncion, elequipo verifica el funcionamiento
delasfotocélulasantesde cada ciclo de aperturao cierre.

W.L. - Alimentacién luz testigo / salida temporizada / electrocierre /
semaforo (bome 12)
Conecten entre este borne y el +24V una eventual luz
testigo, salida temporizada, dispositivo de mando para
electrocierre o semdaforo (véase programacion avanzada
Cap. 5.5.2) a 24 Vdc - 3 W maéx. Para no perjudicar el
correctofuncionamiento delsistemna, nohay que superar|a
potenciaindicada.

5.4.5. Conector J2 - Acoplamiento rapido Minidec,
Decodery RP

Se utilizaparalaconexiénrdpidade Minidec, Decodery Receptores
RP (véanse fig. 36, 37 y 38). Acoplen el accesorio con el lado
componentes dirigido hacia el conector J1. La activacién y la
desactivacion debe efectuarse después de haber quitado la
tension.

546. Conector J5- répido

Condensador
Conector de acoplamiento rdpido para la conexiéon del
condensador de arranque del motor.

5.4.7.  Conector doble J8- Acoplamiento répido Fin de carrera

Conector de acoplamiento répido para la conexidon del fin de
carrera. Permite conectar al equipo tanto el fin de carrera MLS
como el inductivo (fig. 23 ref.@).

Acoplamiento
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5.5. PROGRAMACION

Para programar el funcionamiento de la automacion hay que
acceder al modo "PROGRAMACION" utilizando las teclas F,+ y
-y el display presentes en el equipo.

Atencién: antes de alimentarlainstalacién se aconsejavolvera
colocar la tapa del equipo para evitar que se pueda entrar en
contacto con las partes en alta tensién, y utilizar los pulsadores
situados en la tapa para activar las teclas (fig. 39).

Fig. 39
J

Laprogramacién se divide en dos partes: BASICAY AVANZADA.

5.5.1. PROGRAMACION BASE

Para entrar en la PROGRAMACION BASE hay que presionar el
pulsador F:
epresiondndolo (y manteniéndolo presionado) la pantalla
muestra el nombre de la primera funcion.
esolténdolo, la pantalla muestra el valor de la funcidén, que

4 N puede modificarse con las teclas + vy -.
epresionando otra vez F (y manteniéndolo presionado) la
pantalla muestra el nombre de la funcidn sucesiva, etc.
PLUS MNIDEC eunavezllegadosala Ultima funcidn, presionando el pulsador
200 F se sale de la programacién y en la pantalla aparece de
® 0o nuevo el estado de la cancela.
ORYe > La siguiente tabla indica la secuencia de las funciones a las
2o o| 780D cuales puede accederse en PROGRAMACION BASE:
] p D
_ PROGRAMACIONBASE ~ (F)
Flg' 36 Pantalla Funcién Por defecto
LOGICAS DE FUNCIONAMIENTO (véase tabla
de las I6gicas):
ER =l = Automatica — —
PLUS T o \ —
DECODER L_ i |HF =Automdtica'Paso-paso = i
® 0 o w1 D 5 = Automatica "Disp. de seguridad”
O] [ = =Semiautomatica
22029 780D E ' =Semiautomatica"Paso-paso”
| [~ =Hombre presente
5 =Semiautomatica "B"
Fig. 37 = =L16g. mixta (Bapertura/ C cierre)
TIEMPO DE PAUSA:
1 Solo tiene efecto si se ha selecc/gglocllg /I%) =
I~ 11 |l6gicaautomdtica. Regulabledelra= = | [, |
t t seg. apasosde 1 segundo.
RP Seguidamentelavisualizacion pasaaseren
minufosy decenasde segundos (separados
porunpunto) y eltiempo se regula apasos
] de 10segundos, hasta el valormaximo de
i D "~ I minutos.
780D Fig. 38 EJ.: si la pantalla indica ==, el tiempo de
\_ 9. RN pausa corresponde a2min. y 50 seg. )
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(Pantalla Funcién Por defecto ) (‘Pantalla Funcién Por defecto )
FUERZA: | FAILSAFE:

. I?egulo elempuje delMotor. . Il_ I_I Laactivacion delafunciénhabiltauntestde| —  —,
— I'1\7 / = fuerza minima —_ I —' | funcionamiento de las fotocélulas antes de —
/ ] — — fuerza maxima I cadamovimiento delacancela. Sieltest falla

Sli= (fotocélulas fuera de servicio, indicado porel
DIRECCION DE APERTURA: valorl 1 5 enla pantalla) la cancelanoinicia

| | |Indica el movimiento de apertura de la — el mo"’mfenfo
—_l | | cancelaypermitenocambiarlasconexiones| — I H =Activo
enlaregletade bornesdelmotor. 1 o = Excluido
— =] = Movimiento de apertura hacia la derecha
= .

/= — = Movimiento de apertura hacialaizquierda o P REDESTELLQ (5s.):
- [—1 |— | Permite activar el destellador durante 5| — =
ESTADO DE LA AUTOMACION: I segundos antes delinicio delmovimiento.

[— | | Salidade laprogramacion, memorizacion = = Excluido

1 |— | delosdatosy regreso ala visualizacion del o = = Sélo antes de la apertura
estadodelacancela L L =Sdlo antes del cierre
[ [ =Cerrada '![” =Antes de cualquier movimiento
[} | =Enfase de apertura LUZ TESTIGO:
1 0 = 1 " — — - i -
= En ,STOP I— IZ1|con la seleccion [ L] Ia salida funciona |1~ 1 11
"] = = Abierta 1 . - ; i
; _'/ /—'I como luz testigo estandar (encendida en
== En pousq ) apertura y pausa, destellante en cierre,
__/ /_:/ =Intervencion del"FAIL SAFE apagada con la cancela cerrada).
[/ & =Enfase de cierre Luz de techo: cifras diferentes corresponden
1 7] =Enfase de inversion a la activacion temporizada de la salida,
/__/’ /:_/’ =Infervencion de lasfotocélulas que podrad utilizarse (mediante un relé) para
. J alimentarunaluz de techo. Eltiempo puede
; regularse de |} a'55 seg. a pasos de 1
5.5.2. PROGRAMACIO{VAVANZADA seg. yde |[[]a —,f / min. a pasos de 10
ParaaccederalaPROGRAMACIONAVANZADA presionenel pulsador segundos.
F.ymanteniéndolo presionado, presionen el pulsador +: Mando electrocierre y funciones seméforo:

«alsoltarelpulsador +lapantallamuestraelnombre de laprimera Si desde la configuracion ] [l se presiona

funcion. la tecla - se activa el mando para la
e alsoltartambién el pulsadorF, la pantalla visualiza el valor de la electrocerradura de cierre = |

funcion, que puede modificarse cgnlos pulsadores+y -. presionando de nuevo - se programa el
*presionandoel pulsador F(ymanteniéndolo presionado)lapantalla mando paro o elecfrocerrodura decierrey

muestraelnombre de lafuncidnsucesiva, mientrasque alsoltarlo de apertural=/="; presionando de nuevo la

se visualizaelvalor, que puede modificarse conlospulsadores+y -. tecla - se pueden programar las funciones

eunavezllegadosalaulimafuncion, presionando el pulsador Fse semaforo = o v = LI

sale de la programaciony enla pantalla aparece de nuevo el =1 l_f _lf‘yl_ tand
estadodelacancela. ‘a’ L / be ?5 /goseslgn TG' o
el a alida temporizada.
Lasiguiente fablaindicalasecuenciadelasfuncionesalascuales £/ monolo elecfrocerroolsro antes del
puedeaccederseenPROGRAMACIONAVANZADA: -
rgol//mlem‘o de apertura
Ve - =~ = mando de la electrocerradura antes
PROGRAMACIONAVANZADA @ + @ /de los movimientos de apertura y cierre
_ £ = = funcion semdforo: la salida estd
Pantalla Funcion Por defecto activa en estado de "abierto" y "abierto en
PARMAXIMO DE ARRANQUE: pausa"y se desactiva 3 segundos antes de
/—/ [— | Elmofortrabajo alparmaximo (ignorandola l__/l que empiece la maniobra de cierre. Nota:
;ﬁ g;ﬁ ice,?)?odg 5 OZ,E’;,@’Q@%ZZ;”’ cialdel antes de la maniobra de cierre se produce
e Jasp ' un preo/esfe/lo de 3 segundos.
. = H = funcion semaforo: la salida sélo estd
= Activo
) activa en el estado de "Cerrada”,
1 o = Excluido Atencién: no superenla cargamdaximade la
FRENADOFINAL: o salida (24vdc-3W). Sifueranecesario utilicen
II_I — Cuor;o/o la cqncela ocupa de/ fin cI)’e carrera de / / /—I unrelé y unafuente de alimentacion externa
— apertura o cierre, se puede seleccionarun| — — al equipo.
golpede freando para garantizarla parada z z ;
inmediata de la hoja. Si se seleccionan 1 éo/G'C,A FOTC/)CELCY Lgs QIERRE‘ 6n de |
deceleraciones, elfrenado iniciard al final de — = eleccione e/ moao ae intervencion ge ias 1
Ias mism as fotocélulasde cierre. —
Convalor ] [/ e/frenadoesfadeshob/l/fodo intervienen SOIO.er? el movimien fo de clere:
= bloqueanelmovimientoyloinvierten cuandose
Eltiempo puede regularse de /_/ lalla liberan, oloinvierteninmediatamente.
pasosde 0,01 segundos.
- g = = Inversion cuando se liberan
L/ 1= Frenado excluido p diat ;
del’] la='l]= Frenado temporizado 1 = =Inversioninmediataen apertura
\ J L J
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(Pantalla Funcién Por defecto ) (‘Pantalia Funcién Por defecto )
LOGICAFOTOCELULAS APERTURA: APERTURA PARCIAL:
— |1 | Seleccioneelmododeintervencionaelasfotocélulas | -+ 1—1 171 | Se puede regularla amplitud de la apertura | 1~ 1 1—
i deqpertura. } Uy - I I | parcialde la hoja. r
Intervienen solo en el movimiento de apertura: ) — =
blogqueanelmovimientoyloreanudancuandose Eltiempo puede regularsedel/ ac'l] a
liberan, oinvierteninmediatamente. pasosde I segundo. B
Siestaprevisto eluso delencoder, laregulacion
Y = Inversion inmediata en cierre no esta determinada poreltiempo, sinoporel
= = =Reanudan cuando se liberan ndmero de revoluciones delmotor, obteniendo
asi una apertura parcial mas precisa. Por
ejemplo con pinon Z20se obtiene una apertu-
ENCODER: ra parcial que puede variarde 60cm a4 m
|— |~ | Si estuviera previsto el uso del encoder se | [—_| [—] QPIoX.
— puede seleccionarlapresencia. I
Siestuvierapresentey activo, "deceleraciones” TIEMPO DE TRABAJO (time-ouf):
y "aperturaparcial” estan gestionadosporel | Es conveniente programar un valorde 5+10|1_1 |
encoder (véanse parrafosrelativos). — segundos superior al tiempo necesariopara| k1
El encoder funciona como dispositivo que la cancela vaya del fin de carrera de
antiaplastamiento: sila cancela, durantela cierre alfin de carrera de aperturay vicever-
fase de apertura o cierre, choca confra un sa. P
obstdaculo, elencoderinvierte el movimiento Regulable de i_i a 1= seg. a pasos de 1
delahojadelacanceladurante 2segundos. segundo.
Si durante los 2 segundos de inversién el Seguidomeﬂfe la ViSUO/iZOCién cambia en
encoder interviene de nuevo, detiene el minutos y decenas de segundos (separadas
movimiento (STOP) sin efectuar ninguna por un punfo) y el fiempo se reguia a pasos
inversién. Si el sensor no estd presente el /Ci/? Zonfni%?gsdos' hasta el valor maximo de
pardmetro debe programarse a[_f{]. Siel Atencién: el valor programado no
sensor esta presente, hay que regular la corresponde exactamente alfiempo maximo
sensibilidad del sistema antiaplastamiento de frabagjo del motor, puesto que éste se
variando elparémetroentre/ ] | (méxima modifica en funcién de los espacios de
sensibilidad) y == (minima sensibilidad). deceleracionrealizados.
del7 !a59T=Encoderactivoyreguiacion o SOLICITl:ID DE AS!STEI.\ICIA (combinadacon
delasensibilciad I—1 3 |latuncionsucesiva): ) W
I Siestaactivada, alfinalde la cuentaatras(que
[JL} =Encoder excluido puede programarse con la funcién sucesiva
"Programacién ciclos") efectiaun predestello
__ | DECELER ACION pre-fin de carrera: _ de2s. (ademasdelque evgqfuolmenfe yaseha
= /—I Se puede selecciopor/o dqulerocio’p dela II__II /_ II pr oglrsorcrjiogo con /,/Oﬂl'}é’g:'(?rf’ PF) para Fc);ogo
cancelaantesdelaintervencion delosfinesde impussode Open(solcituddeintervencion). Puede
carrerade aperturay cierre. ser atil para programar infervenciones de
Eltiempo puede regularse de /__/'/ {a5 _’ a manfemrruenfop rogramado.
pasos de 0,1 seg., 5 =Activa
Siestaprevisto eluso delencoder, laregulacion 1 = = Excluida
noestadeterminada porel tiempo, sino porel -
numero de revolucionesdelmotor, obteniendo PROGRAMACIONCICLOS: — —
asiuna deceleracion mas precisa. j— j— | Permite programar una cuenta atrds de los Il Il Il ll
— | ciclos de funcionamiento de la /nsfalglc/lc?n — =
"1 [l = Deceleracion excluida FL//G—/d; f,) é?cg/;cs'morse (@ millares) de LIt a
del! /a4 = Deceleracion activa El valor visualizado se actualiza con el
subseguirse delos ciclos.
Lafuncion puede utilizarse paracomprobarel
uso de la tarjeta o para usar la "Solicitud de
asistencia".
DECELERACION post-fin de carrera:
_ 1—1| Sepuede seleccionarladeceleraciéndela | I~ 1 11 _ ESTADO CANCELA:
I 11| cancela despuésdelaintervencion delosfines i I_I /— Salidade laprogramacion, memorizacion delos
decarrerade aperturay cierr e — T | datosyregresoalavisualizacion delestadodela
Eliempo puede regularse del Il a='[ ] a L cancela(veasepdr.5.5.1.). )
pasos de 0,1 seg.,
Siestaprevisto eluso delencoder, laregulacion Nota 1: pararestablecerlas configuraciones por defecto de la
noestadeterminadaporeltiempo, sinoporel programacién, compruebe que la entrada borde esté
ndmerode revolucionesdelmotor, obteniendo cerrada (el diodo SAFE estGencendido), presione alavez
asiuna deceleracion masprecisa. las teclas +, - y Fy manténgalas presionadas durante 5
segundos.
[1J = Deceleracion excluida Nota 2: la modificacién de los pardmetros de programacion es
de/_’ ! a='l] = Deceleracion activa inmediatamente eficaz, mientras que la memorizacion
definitiva sélo se lleva a cabo cuando se sale de la
programaciony se regresaalavisualizacion delestadode
lacancela. Sise quitalaalimentacion alequipo antesde
que se regrese a la visualizacién del estado, todas las
. J variacionesefectuadasse perderdn.
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6. PUESTAENFUNCIONAMIENTO

6.1. CONEXIONESELECTRICAS

EfectUetodaslasconexioneseléctricasde latarjetacomoseindica
enelcapitulo b, incluidalapuestaatierradel operador (Fig. 39).

~

: Fig. 40 )

DEFINICION DEL SENTIDO DE APERTURA Y

FUNCIONAMIENTO DEL DIODOFIN DE CARRERA

Haga llegar la alimentacion eléctrica al equipo y configuren

en la tarjeta la direccién de apertura (véase parrafo 5.5.1).

Si la direccién de apertura es hacia la DERECHA (- 3):
diodo fin de carrera de APERTURA = FC1
diodo fin de carrera de CIERRE = FC2

Si la direccién de apertura es hacia la IZQUIERDA (= -):
diodo fin de carrera de APERTURA = FC2
diodo fin de carrera de CIERRE = FCI1

6.3. DETERMINACION DE LOS PUNTOS DE PARADA A FIN DE CARRERA

El operador 746 estd provisto de un sensor de fin de carrera
que, al detectar el paso de una referencia aplicada en la
cremallera, manda la parada del movimiento de la cancela.
El dispositivo puede ser del tipo MLS (fig. 41) o inductivo (fig.
42).

.

6.2

6.3.1. Fin de carrera MLS

El sensor de fin de carrera MLS detecta el paso de dosimanes
aplicadosen ellado de lacremalleradirigido hacia el operador
Para colocar correctamente los dos imanes suministrados en
dotacién, procedan delsiguiente modo:
1) Compruebenqgueeloperadorestéenfuncionamiento manual
(véase elcapitulo 8).
2) Cologuenmanualmentelacancelaen posicidénde apertura
dejando (2 +5)cmdelbloqueo mecdnico de finde carrera.
Cologueneliman (sin quitarlapeliculade proteccidndela
parte adhesiva) sobre lacaradelacremalleradirigidahacia
el operador, haciendo coincidirlosbordessuperiores. Deslicen
el imansobrelacremalleraen elsentido de aperturahasta
que se apague el correspondiente led (Fig. 22y 41);
seguidamente haga avanzarelimdan ofros45mmmas.
Cologuen manualmente lacancelaen posicidén de cierre
dejando (2 +5)cmdelbloqueo mecdnico de finde carrera.
Cologueneliman (sin quitarlapeliculade protecciéndela
parte adhesiva) sobrelacaradelacremalleradirigidahacia
el operador, haciendo coincidirlosbordessuperiores. Deslicen
el imansobrelacremalleraenelsentido de cierre hastaque
se apagueelcorrespondienteled (Fig. 22y 41); seguidamente
haga avanzarelimdn ofros45mm aproximadamente.
Cologuenlacancelaamitadde carreray bloqueende nuevo
elsistema(véase el capitulo 9).
Determinenlosvalores de lasdeceleracionesprey posfinde
carreradeseados (véase parr. 5.5.2.) yhaganrealizar porlo
menosun ciclo completo alaautomacion.
Compruebenguelacancelase detengaaunos2+5cmde
su tope mecdnico. Sifueranecesario corrijanlaposicidén de
los imanesy comprueben que el punto de paradaseael
correcto.
Marquenenlacremalleralaposicion de losimanesy quitenlos.
Limpienlacremalleraenlospuntosde aplicacion, quitenia
peliculacolocadaenlaparte adhesivadelosimanes(fig.41ref. 1)
y cologuendenuevolosimanesconlabandaadhesivaen
contactoconlacremallera(fig.41ref.2).
Atencion: los imanes suministrados en dotacion, debido a la
intensidad del campo magnético que producen, pueden daiar

3

9

9

6)

)

2
10)
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componentes de bandamagnética (farjetas de crédito, cintas
magnéticas, floppy disk, etc.) asi como aparatos electrénicosy
mecdnicos (como por ejemplo relojes, pantallas LCD). Se
aconsejano acercarlos aobjetos que potencialmente puedan
danarse si entran en contacto con un campo magnético.

Notas sobre la colocacion de los imanes

Para un correcto funcionamiento es necesario que en la
posicidn de paradadelacancelaquede porlomenos2cm
desde eltope mecdanicodefinde carrera. Estacomprobacion
deberedlizarse después de haberdeterminadolosvaloresde
las deceleraciones pre y post fin de carrera (Véase parrafo
5.5.2.2) y de haber hecho realizar por lo menos un ciclo
completo alaautomacion.

La distancia entre el fin de carrera y los imanes debe estar
comprendida entre 5 y 12mm.

Los imanes deben aplicarse en la cremallera y nunca
sobre los tornillos de fijacion. Sifuera necesario, apliquen el
imé&n en contacto con el tornillo y regulen las
deceleraciones (parr. 5.5.2.) para obtener el punto de
parada correcto.

-

6.3.2. Finde carrerainductivo

Eloperador 746 dotado de finde carrerainductivo detectael paso

de doschapasfijadasenlaparte superiordelacremallera.

Para colocar correctamente las dos chapas suministradas en

dotacién, procedan delsiguiente modo:

1) Ensamble elfinde carreracentrandolachaparespecto alos
pernosroscadosdelsoporte (Fig. 42).

2) Compruebe que eloperadoresté enfuncionamientomanual
(véase capitulo 8).

3) Cologue manualmentelacancelaen posicidn de apertura
dejando (2+5)cmdesde eltope mecdnico de finde carrera

4) Haga correrlachapa sobre la cremallera en el senfido de
aperturahastaque se apague el correspondiente diodo (Fig.
22y 42); seguidamente haga avanzarlachapa otros45mm
aprox. Y fijielaalacremallera apretando los tornillos.

5 Cologue manualmente la cancela en posicidon de cierre,
dejando (2+5)cmdesde eltope mecdnico de finde carrera.

6) Hagacorrerlachapasobre lacremallera en el sentido de
cierre hastaque se apague el correspondiente diodo (Fig. 22
y 42); seguidamente haga avanzar la chapa ofros 45 mm
aprox. Y flelaalacremallera apretando los tornillos.

- N

FC2
9 Fig. 42/
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Notas sobre el posicionamiento de las chapas

Para un correcto funcionamiento es necesario que en la
posicidn de paradadelacancelaguede porlomenos2cm
desde eltope mecdnicodefinde carrera. Estacomprobacion
deberedlizarse despuésde haberdeterminadolosvaloresde
las deceleraciones pre y post fin de carrera (Véase parrafo
5.5.2.2) y de haber hecho realizar por lo menos un ciclo
completoalaautomacion.

Ladistancia entre el fin de carreray las chapas debe ser< 5
mm.

En caso de cremallera de nylon, utilice sélo la chapa (sin el
soporte)fijdndoladirectamente alacremallerapormedio de
fornillos autorroscantes. Efectle las regulaciones arriba
indicadas.

Nota: a5 mm bajo lasuperficie de la cremallera de nylon se
encuentraun alma de acero, porlo tanto hay que perforar
hasta alcanzar el alma de acero y atornillar con tornillos
autorroscantes.

6.4. COMPROBACIONDELASENTRADAS

LasiguienfetablaindicaelestadodelosDiodosenrelacionconelestado
delosentradas.
Notenque: Diopoencenpipo =contacto cerrado

Diopo ApacApo =contactoabierto
CompruebeelestadodelosDiodosdesenalizacidncomoseindicaen

laTabla.
Tab. 2 Funcionamiento de los Diodos de sefializacion del estado

(~ DIODOS ENCENDIDO APAGADO A
OP-A Mandoactivado Mandoinactivo
OP-B Mandoactivado Mandoinactivo
FC1 Finde carreralibre Findecameraocupado
FC2 Findecareralibre Finde carreraocupado
FSWOP Disp. de seguridadlibres Disp.deseguridodocupados
FSWCL Disp.de seguridadlibres Disp.deseguidadocupados
STOP Mandoinactivo Mandoactivado
SAFE Disp. de seguridadlibres Disp.deseguridodocupados
\_ ENC Destelladurantelarotaciéndelmotor Y,

Nota: En negrita se indica la condicion de los Diodos con la cancela
cerradaenreposo. Siladireccidn de aperturaeshacialaizquierda, la
condiciéndelosdiodosFC1yFC2seinvierte.

6.5. COMPROBACION DELA CONEXION DELMOTOR

Compruebe que el
cableado delmotorseael
indicado en la Fig. 43
(conexion estandar).

Fig. 43

6.6. REGULACION DELEMBRAGUE MECANICO

Ademdsde los dispositivos electronicos de seguridad (encodery
regulaciéndelafuerza), eloperador 746 también esté provisto de
embrague mecdanico.

Porlo querespectalafuerzadelacancelayelencoder, remitase
alos pdrrafos 5.5.1y 5.5.2.

Pararegularelumbral de intervenciéon delembrague mecdnico,
procedadelsiguiente modo (se aconsejatararlo de conformidad
conlanormativavigente):

1) Quitelaalimentacién eléctricaalaautomacion.

2) Mantengabloqueadoelaroolmotorutiizandounallaveinglesa
ymanipule eltomillo de regulacién delembrague conunallave
Allen o destornillador, comoseindicaenlaFig. 44.
Paraaumentarelpar, gire eltornillo en sentido horario.
Paradiminuirel par, gire eltornillo en sentido antihorario.

FAAC
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< Eloperadorse entrega con el embrague tarado alméximo. Por
lotanto, inicialmente hay que girareltornillo en sentido antihorario
paraalcanzarlaregulacion éptima.

3 Alimentfelaautomacionycompruebelacorectaregulaciondel
parapenasrealizada.

L Fig. 44 |

6.7. COMPROBACION DELOS PUNTOS DE PARADA

Hay que prestaratenciénalaconfiguraciondeladeceleracionpost-fin
de carreray del frenado: sila deceleracion es demasiado larga o el
frenado esinsuficiente, lareferenciamontadaenlacremalleradela
cancelaimdanochapa)puedesuperarelsensorhastaliberario. Cuando
separelacancela, compruelbe quesdloesté ocupadoelfinde carrera
interesado. Elcorrespondiente diododebe estarapagado; encasode
que el mismo se haya apagado y a continuacion se haya vuelto a
encender, obiensiestan apagadosambosfinesde carrera, hay que
reducirelvalordeladeceleraciénpost-findecamreray/oaunmentarelvalor
delfrenado(véasepar.5.5.2).

6.8. COMPROBACION DE LOS DISPOSITIVOS DE
SEGURIDAD Y ACCESORIOS
Compruebe el correcto funcionamiento de todos los dispositivos de

seguridady de antiaplastamiento (sensorENCODER), delosaccesorios
utiizadosenelequipo.

7. OPERACIONESFINALES

Terminadalainstalacién, aplique el adhesivo de sefalizacién de
peligrosobrelaparte superiorde latapa (Fig. 45).

82

Infroduzca a presion los paneles laterales, introduzca la
proteccién del equipo v fije la tapa utilizando los tornillos
suministrados en dotacién (Fig. 46).

Quitar el tornillo de cierre del respiradero (fig. 47).

Entregue al Cliente la pagina"Guiapara el Usuario"y describale
el correcto funcionamiento y uso del motorreductor,
indicandole las zonas de potencial peligro de la automacion.

- N

Fig. 46 |
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N Fig. 50 )
Fig. 47
\_ J 12. MANTENIMIENTO

8. FUNCIONAMIENTO MANUAL

Si fuera necesario accionar manualmente la cancela debido

a falta de alimentacion eléctrica o fallo de funcionamiento

de la automacién, es necesario manipular el dispositivo de

desbloqueo del siguiente modo:

1) Abrala portezuela de proteccion e infroduzca la llave en
dotacién en la cerradura (Fig. 48).

4 N\
Fig. 48

- o J

2) Gire la llave en sentido horario y tire la palanca de
desbloqueo como se indica en la Fig. 49.

3) Efectle manualmente la maniobra de aperfura o de
cierre.

e

-

9. RESTABLECIMIENTO DEL FUNCIONAMIENTO

NORMAL

Para evitar que un impulso involuntario pueda accionar la
cancela durante la maniobra, antes de bloquear de nuevo
el operador, quite la alimentacién al equipo.

1) Cierre la palanca de desbloqueo.

2) Gire la llave en sentido antihorario.

3) Extraigalallavey cierre la portezuela de protecciéon de la
cerradura.

Muevalacancelahastaque se engrane el desbloqueo.

MONTAJE DE LA UNIDAD DE CONTROL CN 60E
(OPCIONAL)

Eloperador estd predispuesto para alojar, conlaayudade una
barraDIN, launidad de controldelborde de seguridad conductivo
CN 60E. Corte labarra DIN y fijela al operador con dos tornillos
aprovechandolos dos orificios y acople launidad de control CN
60E (Fig. 50).

Paralaconexiény funcionamientoremitase alas correspondientes
instrucciones.

11.APLICACIONES ESPECIALES
No estén previstas aplicaciones especiales.

4
10.

83

Compruebe por lo menos semestralmente el correcto
funcionamiento del equipo, prestando especial atencién ala
eficienciade los dispositivos de seguridad (incluidala fuerza de
empuje deloperador)y de desbloqueo.

12.1. DESMONTAJE DEL GRUPO
TRANSFORMADOR

Si fuera necesario desmontar el grupo tarjeta-transformador,
proceda del siguiente modo.

Extraiga todas las regletas de bornes y los conectores de la
tarjeta. Destornille los 3 fornillos de fijacion de la tarjetay los 2
del transformador. Levante el grupo hacia arriba y quite
delicadamente el transformador de los acoplamientos
situados sobre la tarjeta, como se indica en la fig. 51.

-

TARJETA-

~

S Fig. 51 )

12.2. REPOSICION DEL NIVEL DE ACEITE
Compruebe periddicamente la cantidad de aceite en el
interior del operador.
Parafrecuenciasde utilizacién medio-bajasessuficiente uncontrol
anual, parautilizacionesmds pesadasse aconsejacadabdmeses.
Paraaccederaldepdsito hay que quitartemporalmente eltapdn
de llenado del aceite (Fig. 52).
Elniveldel aceite, que puede controlarse avista, debellegaralos
filamentos de colbre delmotoreléctrico.
Paraefectuarelabastecimiento del aceite, viertael aceite hasta
elnivel. Utilice exclusivamente aceite FAAC XD 220.

- ™
- J
13.REPARACIONES

Paraeventualesreparacionesdirjase alos Centros de Reparacién
FAAC autorizados.
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AUTOMACION 746

Leadetenidamente lasinstrucciones antes de utilizar el producto
y consérvelas paraposibles usos futuros.

NORMAS GENERALES DE SEGURIDAD

Laautomacion 746, siseinstalay utiliza correctamente, garantiza
unelevado grado de seguridad.

Algunas simples normas de comportamiento pueden evitar
inconvenienteso accidentes:

- Nose detengay no permitaque ninos, personas, y objetosestén
detenidos cercadelaautomacion, especialmente durante el
funcionamiento delamisma.

- Mantengafueradel alcance delosninosradiomandoso cualquier
ofro generadordeimpulsos, afin de evitar que la automacion
puedaaccionarse involuntariamente.

- No permita que los ninosjueguen conla automacion.

- Nofuerce voluntariamente elmovimiento delacancela.

- Evite que ramas o arbustos puedan interferircon elmovimiento
delacancela.

- Mantenga en buen estado y bien visibles los sistemas de
senalizacién luminosa.

- Nointente accionarmanualmentelacancelasiantesnohasido
desblogqueada.

- Encasode fallosen elfuncionamiento, desbloquee lacancela
para permitir el acceso y espere la intervencién de personal
técnico cualificado.

- Con la automaciéon en funcionamiento manual, antes de
restablecer el funcionamiento normal, quite la alimentacién
eléctricaalainstalacion.

- No efectide ninguna modificacion en los componentes que
forman parte delsistemna de automacion.

- Noefectle ningunareparacion ointervenciondirecta, y dirigase
siempre apersonal cudlificado FAAC.

- Hagacomprobarporlomenossemestralmente elfuncionamiento
delaautomacién, delosdispositivos de seguridady laconexidn
atierraporpersonal cudlificado.

DESCRIPCION

Laautomacidn 746 esideal parael control de dreasde acceso
de vehiculos confrecuenciade fréansito media.

La automacién 746 para cancelas correderas es un operador
electromecdnico que fransmite elmovimiento alahojacorredera
mediante un pindn de cremallera o cadena acoplado
oportunamente alacancela.

Elfuncionamiento de lacancelacorrederaestdgestionadoporun
equipo electrénico de mando alojado en elinterior del operador.
Cuando elequipo, conlacancelacerrada, recibe unmando de
apertura a través del radiomando o cualquier otro dispositivo
idéneo, accionaelmotorhastaalcanzarlaposicién de apertura.
Sise haprogramado el funcionamiento automdtico, lacancelase
cierrasola después deltiempo de pausaseleccionado.

Sise haprogramado el funcionamiento semiautomdatico, hay que
enviar un segundo impulso para que se cierre nuevamente la
cancela.

Un impulso de apertura dado durante la fase de nuevo cierre,
provocasiempre lainversion delmovimiento.

Un impulso de stop (si estuviera previsto) detiene siempre el
movimiento.

Para conocer en detalle el comportamiento de la cancela
correderaenlasdistintasdgicas de funcionamiento, consulte al
Técnicolnstalador.

Enlasautomacionesestdn presentes accesoriosy dispositivosde
seguridad (fotocélulas, bordes) queimpidenel cierre delacancela
cuando hay un obstaculo en la zona protegida por dichos
dispositivosy accesorios.

Elsistema garantizaelbloqueo mecdanico cuando elmotornoesta
enfuncionamiento, y porlotantono esnecesarioinstalarninguna
cerradura.

Laaperturamanualsélo esposible interviniendo en el especifico

sistemade desbloqueo.

Elmotorreductorestd provisto de embrague mecdnicoregulable
que, combinado aundispositivo electrénico, ofrece lanecesaria
seguridad antiaplastamiento, garantizando la inversion del
movimiento de cierre olaparada delmovimiento de apertura.
Unsensordetectaelpaso de lasreferenciasfijadasenlacremallera
correspondientes a las posiciones de fin de carrera. El equipo
electréonico de mando estdincorporado enelmotorreductor.

Un cémodo desblogueo manual permite el movimiento de la
cancelaencasode corte de corriente o averia.

La senalizaciéon luminosa indica el movimiento en acto de la
cancela.

FUNCIONAMIENTOMANUAL

Sifueranecesario accionarmanualmentelacanceladebidoa

falfade alimentacién eléctrica o fallo de funcionamiento dela

automacion, esnecesario manipular el dispositivo de desblogueo

delsiguiente modo:

1) Abrala portezuela de proteccion e infroduzca la llave en
dotaciénenlacerraduracomoseindicaenlaFig.1.

2) Girelallaveensentidohorarioytire lapalancade desblogqueo
como se indicaenlaFig. 2.

3) Efectie manualmentelamaniobrade aperturao de cierre.

RESTABLECIMIENTO DEL FUNCIONAMIENTO NORMAL.

Paraevitarque unimpulsoinvoluntario puedaaccionarlacancela

durante lamaniobra, antes de bloquear de nuevo el operador,

quitelaalimentacion alequipo.

1) Cierrelapalancade desblogueo.

2) Girelallave ensentido antihorario.

3) Extraigalallavey cierre la portezuela de proteccidon de la
cerradura.

4) Muevalacancelahastaque se engrane eldesbloqueo.

Fig. 1
J

Fig. 2




