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DECLARACION CE DE CONFORMIDAD PARA MAQUINAS
(DIRECTIVA 98/37/CE)

¢ ha sido fabricado para ser incorporado en una maquina o para ser ensamblado con otras maquinarias para
constituir una maquina de conformidad con la Directiva 89/392/CEE, y sucesivas modificaciones 98/37/CE;

* cumple con los requisitos esenciales de seguridad de las siguientes otras directivas CEE:

73/23/CEE y sucesiva modificacion 93/68/CEE.
89/336/CEE y sucesiva modificacién 92/31/CEE y 93/68/CEE

asimismo declara que no estd permitido poner en funcionamiento la maquinaria hasta que la maquina en la

Fabricante: FAAC S.p.A.
Direccién: Via Benini, 1 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - ITALIA
Declara que: El operador mod. 844 junto a equipo electréonico de mando 780D

~

que deberd incorporarse o de la cual serd un componente haya sido identificada y se haya declarado su
conformidad con las condiciones de la Directiva 98/37/CE.

Bologna, 01 de enero de 2004

El Administrador Delegado
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ADVERTENCIAS PARA EL INSTALADOR
OBLIGACIONES GENERALES EN MATERIA DE SEGURIDAD

ATENCION! Es sumamente importante parala seguridad de las personas
seguir atentamente las presentes instrucciones. Una instalacion
incorrecta o un usoimpropio del producto puede causar graves danos
a las personas.

Lean detenidamente las instrucciones antes de instalar el producto.

Los materiales del embalaje (plastico, poliestireno, etc.) no deben
dejarse al alcance de los ninos, ya que constituyen fuentes
potenciales de peligro.

Guarden las instrucciones para futuras consultas.

Este producto ha sido proyectado y fabricado exclusivamente para
la utilizacién indicada en el presente manual. Cualquier uso diverso
del previsto podria perjudicar el funcionamiento del producto y/o
representar fuente de peligro.

FAAC declina cualquier responsabilidad derivada de un uso impropio
o diverso del previsto.

No instalen el aparato en atmdsfera explosiva: la presencia de gas o
humos inflamables constituye un grave peligro para la seguridad.

Los elementos constructivos mecdanicos deben estar de acuerdo con
lo establecido en las Normas EN 12604 y EN 12605.

Paralos paises no pertenecientes ala CEE, ademas de las referencias
normativas nacionales, para obtener un nivel de seguridad adecuado,
deben seguirse las Normas arriba indicadas.

FAAC no es responsable del incumplimiento de las buenas técnicas
de fabricacién de los cierres que se han de motorizar, asicomo de las
deformaciones que pudieran intervenir en la utilizaciéon.

La instalaciéon debe ser realizada de conformidad con las Normas EN
12453 y EN 12445.

Paralos paises no pertenecientes ala CEE, ademds de las referencias
normativasnacionales, para obtenerun nivel de seguridad adecuado,
deben seguirse las Normas arriba indicadas.

Quiten la alimentaciéon eléctrica antes de efectuar cualquier
intervencion en la instalacion.

Coloquen en lared de alimentacion de la automacién un interruptor
omnipolar con distancia de apertura de los contactos igual o superior
a3 mm. Se aconseja usar un magnetotérmico de 6A con interrupcion
omnipolar.

Comprueben que lainstalacion disponga linea arriba de uninterruptor
diferencial con umbral de 0,03 A.
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Verifiquen que la instalacion de fierra esté correctamente realizada
y conecten las partes metdlicas del cierre.

La automacién dispone de un dispositivo de seguridad
antiaplastamiento constituido por un control de par. No obstante, es
necesario comprobar el umbral de intervencion segun o previsto en
las Normas indicadas en el punto 10.

Los dispositivos de seguridad (norma EN 12978) permiten proteger
posibles dreas de peligro de Riesgos mecdnicos de movimiento,
como por gj. aplastamiento, arrastre, corte.

Para cada equipo se aconseja usar por lo menos una senalizacion
luminosa (ej: FAACLIGHT) asi como un cartel de sefalizacion
adecuadamente fijado a la estructura del bastidor, ademads de los
dispositivos indicados en el “16”.

FAAC declina toda responsabilidad relativa ala seguridad y al buen
funcionamiento de la automacidn si se utilizan componentes de la
instalaciéon que no sean de produccion FAAC.

Paraelmantenimiento utilicen exclusivamente piezas originales FAAC

No efectien ninguna modificacién enlos componentes que forman
parte del sistema de automacion.

El instalador debe proporcionar todas las informaciones relativas al
funcionamiento del sistema en caso de emergencia y entregar al
usuario del equipo el manual de advertencias que se adjunta al
producto.

No permitan que ninos o personas se detengan en proximidad del
producto durante su funcionamiento.

Mantengan lejos del alcance los ninos los telemandos o cualquier
otro emisor de impulso, para evitar que la automacién pueda ser
accionada involuntariamente.

Sdélo puede transitarse cuando la misma estd cerrada.

El usuario no debe por ningdn motivo intentar reparar o modificar el
producto, debe siempre dirigirse a personal cualificado.

Mantenimiento: compruebe por lo menos semestralmente que el
equipo funcione correctamente, prestando especial atencién a la
eficiencia de los dispositivos de seguridad (incluida, donde estuviera
previsto, la fuerza de empuje del operador) y de desbloqueo.

Todo lo que no esté previsto expresamente en las presentes
instrucciones debe entenderse como no permitido
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AUTOMACION 844 & EQUIPO ELECTRONICO 780D

)

Las presentes instrucciones son vélidas para los siguientes modelos:
844 ERZ16 CR - 844 R - 844 R CAT - 844 RRF

La automacién FAAC mod. 844 para cancelas correderas es un
operador electromecdnico que transmite el movimiento a la hoja
corredera mediante un pindn de cremallera o cadena acoplado
adecuadamente a la cancela.

Elsistemairreversible garantiza el bloqueo mecdnico de la cancela
cuando el motor no estd en funcionamiento, y por lo tanto no es
necesario instalar cerradura alguna.

El motorreductor estd dotado de un embrague mecdénico que,
combinado a un dispositivo electrénico, ofrece la necesaria
seguridad antiaplastamiento regulable y garantiza la parada o la
inversion del movimiento de la cancela. Un cémodo desbloqueo
manual permite el movimiento de la cancela en caso de corte de
corriente o averia. El equipo electrdnico, si se suministra con el
motorreductor, estd alojado dentro del operador.

La automacion 844 ha sido proyectada y fabricada para controlar
el acceso de vehiculos. Evite cualquier otra utilizacion.

s

@ Tapdn de llenado del aceite
Puesta a tfierra del operador
® Sistema de desbloqueo de

@ Angulares de fijacion
@ PRGN
® Sensor de fin de carrera

@® Tapa operador palanca
(3 Equipo electrénico 780D Paneles laterales de
® Tomillo de regulacion del proteccion

embrague antiaplastamiento @ Proteccion del equipo_

. electrénico 780D Fig. 1 )

1. DESCRIPCION Y CARACTERISTICAS TECNICAS

1.1. CURVA DE MAXIMA UTILIZACION

La curva permite hallar el tiempo mdaximo de trabajo (T) en
funcién de la frecuencia de utilizacion (F).

Ej.: Elmotorreductor 844 puede funcionarininterrumpidamente
a una frecuencia de utilizaciéon del 70%.

Para garantizar el buen funcionamiento hay que operar en el
campo de trabagjo situado debajo de la curva.

Importante: Lacurvase haobtenido aunatemperaturade 24°C.
La exposicion a la radiaciéon solar directa puede ocasionar
disminuciones de la frecuencia de utilizacidon de hastaun 20%.

Calculo de la frecuencia de utilizaciéon

Eselporcentaje deltiempo de trabajo efectivo (apertura + cierre)
respecto altiempo total del ciclo (apertura + cierre + fiempos de
parada).

Laférmulade cdlculo eslasiguiente:

Ta+Tc

%F = X 100

Ta+Tc+Tp +Ti

donde:

Ta = fiempodeapertura

Tc = tiempodecierre

To = fiempodepausa

Ti = tfiempodeintervalo entre un ciclocompletoy elotfro

Grdfico frecuenciade utilizacion

e %Freq. %Duty %Fréq. % Benutzungs- % Frecuencia % gebruiks- M
Utilizzo Qﬁ!e dtilisation frequenz de utilizacién  frequentie
100
90
80
70
60
50
40
30
20
10
1] 1 2 3 45 6 7 8 9 101112
Tempo (h) Time (h) Temps (h) Zeit (h) Tiempo (h) werkdijd (h)
. J
Tab.1  CARACTERISTICASTECNICAS DELMOTORREDUCTOR 844
MODELO 844
Alimentacion (Vac+6%-10%50-60Hz) 230
Potenciaabsorbida (W) 650
Relaciéndereduccion 1:30
Tipodepindn 716-720
Cremallera mdédulo4-paso 12,566
Empujemdx. (daN) 110 (Z16) - 88 @20)
Parmax. (Nm) 35
Termoproteccionbobinado (°C) 120
Frecuenciade ufilizacion 70% (véose gréfico)
Cantidaddeaceite () 1.8
Tipode aceite FAAC XD 220
Temperaturaambiente (°C) 20+ +55
Pesomotorreductor (Kg) 14,5
Gradodeproteccion P44
Pesomax.cancela(Kg) 1800 (Z16) - 1000 (220)
Velocidaddelacancela(m/min) 95 (Z16)- 12 @20)
Longitudméx. cancela (m) (fime-out) 40 @216) - 50 @20)
Embrague dedosdiscosenbanodeaceite
Tratamientode proteccion cataforesis
Equipo esténdar 780D
Fin de carrera MSL o bieninductivo
Dimens. méax.motorreductor LxHxP(mm) véase Fig. 2
Datos técnicos del motor eléctrico
NUmero de revoluciones por minuto 1400
Potencia (W) 650
Corriente absorbida (A) 35
Condensador de arranque (uF) 35
Alimentacion (Vac +6% -10%; 50-60Hz) 230
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2. DIMENSIONES

155 h
191
\_ Las cotas estan expresadas en mm. Fig. 2 )
3. PREDISPOSICIONESELECTRICAS (equipoestandar)
(" 230V~ 3x1,5 mm’ h

@ Operador 844
con equipo 780D

® Fotocélulas

® Pulsador de llave

@ Destellador

\@ Receptor radio

4. INSTALACIONDELA AUTOMACION

4.1. COMPROBACIONES PRELIMINARES

Para la seguridad y para un correcto funcionamiento de la
automacion, compruebe que se denlossiguientesrequisitos:

e Laestructura de la cancela debe ser adecuada para ser
automartizada. Mésconcretamente, serequiere que eldidmetro
delasruedasseaeladecuado paraelpesodelacancelaque
se hade automatizar, que esté presente una guia superiory
quehayantopesmecdnicosde finde carreraparaevitarque
lacancelase salgadelosrieles.

e Lascaracteristicas delterreno debben garantizarunasuficiente
sujecion delazapatade cimentacion.

¢ Enlazonade excavacion de lazapata de cimentacién no
debenhabertuberias o cableseléctricos.

¢ Si el motorreductor esté expuesto al paso de vehiculos,
posiblemente preveradecuadasproteccionescontragolpes
accidentales.

* Compruebelaexistenciade unaeficiente puestaatierrapara
laconexidndelmotorreductor.

4.2. PUESTAEN OBRA DELA PLACA DE CIMENTACION

Ensamble laplacade cimentacién comose muestraenlaFig.4.
La placa de cimentaciéon debe estar posicionada como se
indicaenlaFig.5(cierre derecho) o Fig.6 (cierreizquierdo) para
garantizarel correcto engranaje entre elpindnylacremallera.
Realice unazapatade cimentacidncomoseindicaenlaFig.7
y cubrelaplacade cimentacion previendo unao variasvainas
parael paso de los cables eléctricos. Compruebe la perfecta
horizontalidad delaplacaconunnivelde burbuja. Espere que
fragueelcemento.
Prepareloscableseléctricosparalaconexidnconlosaccesorios
ylaalimentaciéneléctrica, comose muestraenlaFig.3.
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Paraefectuarféciimentelasconexiones, hagasalirloscables
unos 40 cm del orificio (Fig.5-6 ref. @) de la placa de
cimentacion.
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INSTALACIONMECANICA

4.3.

Ensamble al operadorlosangularesdefijacionylosseparadores
antivibracionestaly como seindicaenlaFig.8.
Abralatapadestornillandolos fornillos de fijacion.

Cologue eloperadorsobre laplaca, utilizandolas arandelasy
fuercassuministradasen dotacion, comoseindicaenlaFig.9.
Durante dicha operacién haga pasarlos cables atravésdel
especifico conducto situado en el semicuerpo inferior del
operador (Fig.10-Ref. A).

Paraaccederalequipo electrénico, hagapasarloscablesa
fravésdelespecifico orificio, utilizando paraello el sujetacables
congomasuministrado en dotacion. Preste especial atencion
adesvainartodoslos cables, afin de que el sujetacablessélo
apriete loshilos (Fig.10- Ref. B).
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4) Regulelaalturadelaspatasyladistanciahastalacancela,
tornando comoreferencialaFig.11.

5) Fijeelmotorreductorenlaplacade cimentacion, apretando
lasfuercastaly como se muestraenlaFig.12.

6) Prepareeloperadorparaelfuncionamiento manual, comose
indicaenelcapitulo 8.

< Fig. 12
. J

4.4. MONTAJE DE LA CREMALLERA

44.1. CREMALLERA DE ACERO PARA SOLDAR (Fig.13)

1) Monte los tfres trinquetes roscados ~ ™~
sobre elelemento delacremallera,
colocéndolos en la parte superior
delaranura. De este modo eljuego
en la ranura permitird efectuar 9
nuevas regulaciones futuras. Q

2) Cologue manualmente la hoja en
posicién de cierre. %

3) Apoye sobre el pindn la primera Fig. 13
pieza de cremallera a nivel y suelde /
elfrinqueteroscadoenlacancelacomoseindicaenlaFig.15.

4) Mueva manualmente la cancela, comprobando que la
cremallerase apoye sobre el pindny suelde el segundoyy el
tercertrinquete.

5) Acerqueotroelementode cremalleraalprecedente utilizando,
parasincronizarladentadurade losdoselementos, una pieza
de cremalleracomoseindicaenlaFig.16.

6) Muevamanualmentelacancelay suelde lostrestrinquetes
roscados, continuando hasta cubrirporcompletolacancela.

4.4.2. CREMALLERA DE ACERO PARA ENROSCAR (Fig. 14)

1) Cologue manualmente la hoja en posicién de cierre.
2) Apoye sobre el pindn la primera
pieza de cremallera a nivel e [~
intercale el separador entre la
cremallera y la cancela,
colocéandolo enla parte superior
de la ranura.

3) Marque el punto de taladrado
sobre la cancela. Taladre @ 6,5
mm y haga la rosca con macho
@ 8 mm. Enrosque el pemo. .

4) Mueva manualmente la \_ Fig. 14 )
cancela, comprobando que la
cremallerase apoye sobre el pindny repitalas operaciones
del punto 3.

5) Acergque otro elemento de cremallera al precedente
utilizando, para sincronizar la dentadura de los dos
elementos, una pieza de cremallera como se indica enla
Fig.16.

| 6) Muevamanualmentelacancelayrealicelasoperacionesde

fijacién descritas parael primer elemento, continuando hasta

cubrirporcompletolacancela.

6 ’ .

15+32

112 (216)
120 (220)

e

Fig. 11 ) Fig. 15 )
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Notas sobre la instalacién de la cremallera
Compruebe que durante la carrera de la cancela fodos

FAAC

ESPANOL

4.5.2. MOD. 844 ER RF (Figg. 20 - 21)

1) Infroduzca la clavija eléstica @ en el arbol utilizando un
martillo.

2) Aplique en la brida del motorreductor la abrazadera de los
reenvios locos, utilizando los cuatro tornillos @) (M5 x 12) y sus
arandelas@incluidasenelkit, taly como seindicaenlaFig.20.

3) Apligue el pindn de cadena sobre el drbol haciendo coincidir
los alojamientos del pindn sobre la clavija eldstica y apriete el
tornillo "@" y sus arandelas ® vy ©.

4) Pase la cadena como se indica en la Fig.21 ref. Ay monte el
carter de cobertura con el torillo @ vy la arandela @) de la
Fig.20.

5) Para los operadores con final de carrera MLS, prever los
soportes para la colocacién de los imanes suministrados en
dotacidn respetando las cotas indicadas en la fig. 21 ref.B.

los elementos de la cremallera no vayan fuera del pindn. N
* No suelde absolutamente los elementos de la cremallera
ni a los separadores ni entre si.
¢ Finalizada la instalacién de la cremallera, para garantizar
un correcto engranaje con el pindn, es conveniente bajar
unos 1,5 mm (Fig.17) la posiciéon
del motorreductor.
¢ Compruebe manualmente quela
cancelaalcance normalmentelos
topes de parada mecdnicos de
fin de carrera y que no haya
rozamientos durante la carrera.
* No utilice grasa u otfros productos
lubricantes entre el pindn y la
cremallera.
4.5. MONTAJEDELOS PINONES DE CADENA /
En las versiones para aplicaciones de cadena y con reenvios 4 N
locos, hay que ensamblarel pindn de cadenazZ160720. Paraello
procedadelsiguiente modo:
4.5.1. MOD. 844 ER CAT (Fig. 18 - 19)
1) Introduzca la clavija eldstica en el arbol utilizando un
martillo.
2) Aplique el pindn de cadena sobre el arbol haciendo
coincidir los alojamientos del pindn sobre la clavija eldstica
y apriete el fornillo con sus arandelas.
4 N\
1. 5+12mm
B
o
g 4
\ Fig. 18 )
" N\
° 7 I
T 7
€2 (/=]
: Fig. 21
S Fig. 19/ \ )
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5. EQUIPOELECTRONICO 780D 5.3. LAYOUTYCOMPONENTES

5.1.  ADVERTENCIAS DL  DISPLAYDESENALIZACIONYPROGRAMACION

o . . L2 . Led DIODO DE CONTROL ESTADO ENTRADAS
Atencion; Antes de efectuar cualquier tipo de intervencion en el equipo -
electrdnico (conexiones, mantenimiento), quite siempre laalimentacién J1_ REGLETA DE BORNES BAJATENSION

eléctrica. J2  CONECTOR DECODER / MINIDEC / RECEPTOR RP
- Coloque linea arriba de lainstalacion uninterruptormagnetotérmico | J5  CONECTOR CONDENSADOR DE ARRANQUE MOTOR
diferencial con un adecuado umbral de intervencion. J6  REGLETA DE BORNES CONEXION MOTOR Y DESTELLADOR

- Conecte el cable de tierra al correspondiente borne situado en el Z
conectorJ7 delatarjetay al casquillo sobre el operador (fig. 22 y 40). J7_ REGLETA DE BORNES ALIMENTACION 239 Vac
- Separe siempre los cables de alimentacién de los de mandoyde [J8 CONECTOR DOBLE - ACOPLAMIENTO RAPIDO FIN DE CARRERA

seguridad (pulsador, receptor, fotocélulas, etc.). Paraevitarcualquier  |F1 FUSIBLE MOTOR Y PRIMARIO TRANSF. (F 5A)
interferencia eléctrica utilice vainas separadas o cable blindado F2  FUSIBLE BAJA TENSION Y ACCESORIOS (T 800mA)
(con blindaje conectado a la masa). -

F  PULSADOR PROGRAMACION "F"
5.2. CARACTERISTICASTECNICAS - PULSADOR PROGRAMACION "-"
+  PULSADOR PROGRAMACION "+"

(Tension de alimentacion V-~ (+6% -10%) 230 B
Potencia absorbida (W) 10
Carga max. motor (W) 1000
Carga madx. accesorios (A) 05 CONECTORJI
Temperatura ambiente 20°C +55°C 1 OPENA (aperturatotal)
Fusibles de proteccion Ne 2 (véase fig. 22 y pdr. 5.3) 2  OPENB(aperturaparcial)
Logicas de funcionamiento: Automatica / Automatica “paso paso” / 3 FSW-OP (disp. de seguridad apertura)
Semiautomética / Seguridad / SemiautomdticaB /Hombre presente C / - - -
Semiautomatica “pasopaso” / LégicamixtaB/C 4 FSW-CL(disp.deseguridadcierre)
Tiempo de trabajo Programable (de0a4,1min.) 5 SIOP
Tiempo de pausa Programable (de 0 a 4,1 min.) 6  SAFE(disp.deseguridad"borde")
Fuerza de empuje Regulable enS0niveles _ 7  -(negativoalimentaciénaccesorios)
Entradas en regleta de bormes: Open - Open parcial - Disp. de seguridad en - - — -
apertura-Disp. de seguridad en cierre - Stop - Borde - Aimentacion+Tiera 8 -(negativoalimentacionaccesorios)
Entradas en conector Fin de carrera apertura y cierre -Condensador 9  +24V(alimentacion accesorios)
motor 10 +24V (alimentacionaccesorios)
Salidas en regleta de bornes: Destellador - Motor - Aliment. accesorios 24 Vdc - . p :
Luz testigo 24 Vdc / Salidatemporizada / Mando electrocerradura - Semdforo - 11 FSW-TX(negativofofocélulasemisoras-FAILSAFE)
Failsafe 12 W.L (negativoluztestigo)
Conector rdpido  Acoplamiento tarjetas de 5 pin Minidec, Decoder o receptores
P
Programacion 3teclas (+ -, F) y pantalla, modo "base" o "avanzado"
Funcionesprogramables modobase: Logica de funcionamiento-Tiempo de pausa
-Fuerzade empuje - Direccién apertura-cierre
Funciones programables modo avanzado: Par de arranque - Frenado - Fail safe - Predestello
- Luztestigo/Salidatemporizada/Mando electrocierre o seméforo- Logica disp. de seguridad
de aperturay cierre - Encoder/ Sensibilidad antiaplastamiento - Deceleraciones - Tiempo
apertura parcial - Tiempo frabajo - Solicitud asistencia - Contador de ciclos
o %
N C ks
%) NPE ¢ 8 8 "™ AhF "I OO FE o
"L N PE J5 o2 (J8) @ E M =
- RN N NN, @ g @ -
Je / / SAFE] =
/ / / ‘ sTOoP[] o
ol 10 )
F1
® ~
JFc1 @
J2 J1 0
RADIO
[OJFc2 @ O [JFsw-CL [T
@ U | crsw-op ~
O )
- E CJoP-B ~
F2 -
o CJoP-A
Fig. 22
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5.4. CONEXIONESELECTRICAS

—————o 230Vac

o 50-60Hz

MoT2 =

MOT1

vor | AZUL M

COM =

2 230Vac
-° (Max.60W)

or

[ 4
| —=Condensador

Ely

FIN DE
CARRERA

)

/ max. 3W
+ + I I
‘ : : Paralaconexiéndelas
OPEN ' 1/ _|fotocélulasydelos
PARCIAL | dispositivosde seguridad,
~ 7|7 | remitase al parrafo 5.4.1.
OPEN
TOTAL STOP

5.4.1. Conexién fotocélulas y dispositivos de

seguridad

Antes de conectar los dispositivos de seguridad y las
fotocélulas, es conveniente elegir el fipo de funcionamiento
en funcién de la zona de movimiento que deben proteger
(véase el ejemplo de la fig. 24):

FAAC

ESPANOL

Dispositivos de seguridad en apertura:intervienen detectandoun
obstaculo sélo durante el movimiento de apertura de la
cancela. Los mismos provocan el cierre inmediato o el
restablecimiento del movimiento de apertura cuando se
liberan (véase programaciéonenelpdrrafo5.5.2.)

Dispositivos de seguridad en cierre: intervienen detectando un
obstaculosdlodurante elmovimientode cierredelacancela.
Losmismosprovocanlaaperturainmediataobiencuandose
liberan (véase programacionenelpdarrafo5.5.2.)

Dispositivos de seguridaden apertura/cierre:intervienen durantelos
movimientos de apertura y de cierre de la cancela. Los
mismos provocan la parada y el restablecimiento del
movimiento cuandoseliberan.

Dispositivos de seguridad"borde":intervienen durantelosmovimientos
de aperturay de cierre delacancela. Losmismos provocan
lainversidninmediatadelmovimientoylaparadatranscurridos
dossegundos.

Encoder: interviene en presencia de un obstéculo durante los
movimientosde aperturay de cierre delacancela. Elmismo
provocalainversioninmediatadelmovimientoylaparada
franscurridosdossegundos.

NOTA: Si dos 0 mas dispositivos de seguridad tienen la misma
funcién (apertura, cierre, aperturay cierre, borde de seguridad) los
contactos deben conectarse en serie entre si (fig. 25). Deben
utilizarse contactosN.C.

NOTA: Sino se utilizan dispositivos de seguridad, hay que puentear
los bornes como se indica en la fig. 26.

Seguidamente seincluyenlosesquemasmdscomunesde conexion
defotocélulasy dispositivos de seguridad (de fig. 27 afig. 34).

: Conexion de dos contactos N.C. en serie N
(Ej.: Fotocélulas, Stop, Borde, etc.)

o =% =0 O Fig. 25
- J
- P - " . N

Conexién de ningun dispositivo de seguridad

>
[ J 2

Z fos 2 B L == g

s<fep 388 T+t £s

1 2 3 45 67 8 9101112

Fig. 26

- J

(~ Conexiénde un dispositivo de seguridadencierreydeun )
dispositivo de seguridad en apertura

[ A Q 2
.72 258 == 2
§<8° 3 3 % o ++ =
1 2 3 45 67 8 910 1112

L]
oo
oo

Fig. 27
g AN J
Fotocélulasen apertura R
Fotocélulasen cierre oapertura /cigrre 4 Conexidn de undispositivo de seguridad "borde" )
>
/E\DQE/Q\ . . % 3 8w - _& % .
| | A A R
1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112
Dispositivos de seguridad "borde" LM—I
Fotocélulasencierre i .
Fig. 24 Fig. 28
- DN J




FAAcC

FAAC

ESPANOL ESPANOL
4 Conexiéndeunqpqrejqdefo]océ'uk’senqpen‘urq N 4 ConexiéndedospcreiasdefOtOCélulasencie"eydedos N
- bordes
[ A S = 3
> = O 0O o W o = 7] . [N S =
e o 2 2 O & ¥ 4 S O g - .
B<foggoas t++ F f<fe3 0% " T4+ <
12 3 45 67 8 910 1112
12 3 45 67 8 9 101112
— [
RX X ,__lm_c—o_‘

=
I_ Fig. 29

|
o[~[en]=
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- J
' L. . . . N
Conexidon de unapareja de fotocélulas en cierre

3
z & 5 3 s i = = é 3
i<fepahs 0 T+ £
1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112
RX X
p
Py
?j -1 —
B NP
-
Fig. 30
-

/Conexién de unapareja de fotocélulas en apertura, de unaen

cierrey deunborde

3

a N
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Fig. 31
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Fig. 32
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4 Conexion de una pareja de fotocélulas en cierre, de unaen A

aperturay deunaen apertura/cierre

>
<

T+ 4+

TX-FSW

4
E

w
o
<
2]

OPEN
A
OPEN
B
FSW OP
FSW CL
STOP

12 3 45 67 8 910 1112

RX CL TXCL

a[=o]w]=
R
[T

TX OP/CL RX OP/CL

a[~[w]~]=

RX OP TXOP

AEORE
b e
1]
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4 Conexion de una pareja de fotocélulas en cierre y de unaen A

apertura/cierre
>
z z &8 & o = _?\5 é |
§< §m§ § 508 + + X z
1 2 3 45 67 8 9 10 1112
RX CL TXCL

|
a[=[o]n]=
i

—
o aw]~]=

TXOP/CL RX OP/CL Flg 34
o
4 Conexion de dos contactos N.A. en paralelo N
(P.ej.: Open A, OpenB)
e
o—1 ——o0
J._ Fig. 35
o J
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Para instalar varios emisores de impulso de apertura
parcial, conectelos contactosN.A. en paralelo (fig.35).

FSW OP - Contacto dispositivos de seguridad en apertura (borne
3): Lafuncién de los dispositivos de seguridad en aperfura
es proteger la zona inferesada por el movimiento de la
hoja durante la fase de apertura. Enlas ldgicas A-AP-S-E-
EP, durante la fase de apertura, los dispositivos de
seguridad invierten el movimiento de la cancela, o bien
detienen y reanudan el movimiento cuando se liberan
(véase programacion avanzadaCap. 5.5.2.). Enlaslégicas
B,C y B/C, durante el ciclo de apertura interrumpen el
movimiento. Nuncaintervienen durante el ciclo de cierre.
Los dispositivos de seguridad de apertura, si estan
ocupadosconlacancelacerrada, impiden elmovimiento
de apertura.

Parainstalar varios dispositivos de seguridad, conecte los
contactos N.C. en serie (fig. 25).

Nota: Si no se conectan dispositivos de seguridad en
apertura, puentee las entfradas FSW OPy -TX FSW (fig. 26).

FSW CL - Contacto dispositivos de seguridad en cierre (borne 4):
La funcién de los dispositivos de seguridad en cierre es
proteger la zona interesada por el movimiento de la
cancela durante la fase de cierre. Enlas l6gicas A-AP-S-
E-EP, durante la fase de cierre, los dispositivos de
seguridad invierten el movimiento de la cancela, o bien
detienen e invierten el movimiento cuando se liberan
(véase programacion avanzada Cap. 5.5.2.). En las
|6gicas B,C y B/C, durante el ciclo de cierre interrumpen
el movimiento. Nunca intervienen durante el ciclo de
apertura. Los dispositivos de seguridad de cierre, siestan
ocupadosconlacancelaabierta, impiden elmovimiento
de cierre.

Para instalar varios dispositivos de seguridad, conecte

los contactos N.C. en serie (fig. 25).

Nota: Si no se conectan dispositivos de seguridad en

cierre, puentee los bornes FSW CL y -TX FSW(fig. 26).
STOP - Contacto de STOP (borne 5): se entiende cualquier

5.4.2. Regleta de bornes J7 - Alimentacion (fig. 23)

ALIMENTACION (bornes PE-N-L):

PE: Conexidon de tierra

N : Alimentaciéon ( Neutro)

L : Alimentacién ( Linea)
Nota: Para un correcto funcionamiento es obligatoria la
conexion de la tarjeta al conductor de tierra presente en la
instalacion. Coloque arriba del sistema un adecuado
interrupfor magnetotérmico diferencial.

5.4.3. Regleta de bornes J6 - Motores y destellador
(fig. 23)
MOTOR - (bornes MOT-C, MOT-1, MOT-2): Conexién Motor
(véase Par. 6.5).
LAMP - (bornes LAMP L, LAMP N): Salida destellador 230Vac
max. 60W.

5.4.4. Regleta de bornes J1 - Accesorios (fig. 23)

Remitase a las correspondientes tablas para una
descripcion detallada del funcionamiento en las
diferentes l6gicas

OPEN A - Mando de “Apertura Total” (borne 1): se enfiende
cualqguier emisor de impulsos (pulsador, detector, etc.)
que, al cerrar un contacto, manda la apertura y/o
cierre total de lahoja de la cancela. Parainstalar varios
emisores de impulso de apertura total, conecte los
contactos N.A. en paralelo (fig. 35).

OPEN B - Mando de “Apertura Parcial” o “Cierre” (borne 2): se
entiende cualquier emisor de impulsos (pulsador,
detector, etc.) que, al cerrar un contacto, manda la
aperturay/o cierre parcial de la hoja de la cancela. En
las 16gicas B,.C y B/C manda siempre el cierre de la
cancela.

81

dispositivo (p. €j.: pulsador) que, al abrir un contacto,
detiene el movimiento de la cancela.

Para instalar varios dispositivos de STOP conecte los
contactos N.C. en serie (fig. 25).

Nota: Si no se conectan dispositivos de STOP, puentee
los bornes STOP y -,

SAFE - Contacto dispositivo de seguridad BORDE (borne 6):La
funcidn de | dispositivo de seguridad "borde" es proteger
la zona interesada por el movimiento de la hoja durante
la fase de apertura / cierre. En todas las l6gicas, durante
la fase de apertura o cierre, el dispositivo de seguridad
invierte el movimiento de la cancela durante 2 segundos.
Si durante los 2 segundos de inversion el dispositivo de
seguridad inferviene de nuevo, detiene el movimiento
(STOP) sin efectuar ninguna inversion.

El Dispositivo de seguridad borde, si estd ocupado conla
cancela cerrada o abierta, impide el movimiento.
Parainstalar varios dispositivos de seguridad, conecte los
contactos N.C. en serie (fig. 25).

Nota: Si no se conectan dispositivos de seguridad borde,
puentee las entradas SAFE y - (fig. 26).

- Negativo alimentacién accesorios (bornes 7 y 8)

+ - 24 Vdc - Positivo alimentacién accesorios (bornes 9 y

10)

Atencidn: La carga méxima de los accesorios es de 500
mA. Para calcular las absorciones remitase a las
instrucciones de cada accesorio.
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TX-FSW - Negativo alimentacion transmisores fotocélulas (borne
11)
Utilizando este borne para la conexién del negativo de
laalimentaciéon de los transmisores fotocélulas, se puede
eventualmente utilizar la funcidén FAIL SAFE (véase
programacion avanzadaCap. 5.5.2.).
Sise habilitalafuncion, elequipo verifica el funcionamiento
delasfotocélulasantesde cada ciclo de aperturao cierre.

W.L. - Alimentacion luz testigo / salida temporizada /
electrocierre / semaéforo (borne 12)
Conecten entre este borne y el +24V una eventual luz
testigo, salida temporizada, dispositivo de mando para
electrocierre o semdaforo (véase programacion avanzada
Cap. 5.5.2) a 24 Vdc - 3 W maéx. Para no perjudicar el
correctofuncionamiento delsistemna, nohay que superar|a
potenciaindicada.

5.4.5. Conector J2 - Acoplamiento rapido Minidec,
Decodery RP
Se utilizaparalaconexiénrdpidade Minidec, Decodery Receptores
RP (véanse fig. 36, 37 y 38). Acoplen el accesorio con el lado
componentes dirigido hacia el conector J1. La activacién y la
desactivacion debe efectuarse después de haber quitado la
tension.

5.4.6. ConectorJ5- Acoplamiento répido Condensador

Conector de acoplamiento rdpido para la conexiéon del
condensadorde arranque delmotor.

5.4.7.  Conector doble J8- Acoplamiento répido Fin de carrera

Conector de acoplamiento répido para la conexidon del fin de
carrera. Permite conectar al equipo tanto el fin de carrera MLS
como el inductivo (fig. 23 ref. @).

4 N

MNIDEC

ORAES ED
780D

Fig. 36
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5.5. PROGRAMACION

Para programar el funcionamiento de la automacion hay que
accederalmodo"PROGRAMACION" utiizandolasteclasF,+y -y el
display presentesen elequipo.
Atencion:antesdealimentarlainstalaciénse aconsejavolveracolocar
latapadel equipoparaevitarque se puedaentraren contactoconlas
partesenaltatension, y utilizarlos pulsadores situados enlatapapara
activarlasteclas (fig. 39).

Fig. 39
- J

Laprogramacionse divide endos partes: BASICAy AVANZADA.

5.5.1. PROGRAMACIONBASE

Para entrar en la PROGRAMACION BASE hay que presionar el

pulsadorF;

« presionéndolo (y manteniéndolo presionado) lapantallamuestra
elnombre de laprimera funcion.

esoltdndolo, lapantallamuestraelvalor de lafuncidn, que puede
modificarse conlasteclas +y -.

e presionando otravezF (y manteniéndolo presionado) lapantalla
muestraelnombre delafunciénsucesiva, etc.

eunavezllegadosala dltimafuncién, presionando el pulsador F
se sale delaprogramaciony enlapantallaaparece de nuevo
elestadodelacancela.

Lasiguiente tablaindicalasecuenciadelasfuncionesalascuales

puede accederse en PROGRAMACIONBASE:

® )

Por defecto

PROGRAMACIONBASE

Funcién

Pantalla

o @

DECODER |>

PLUS

Q02

O SW1

QORDD
D

o 4 O

780D

Fig. 37

|-

Fig. 38
J

LOGICAS DE FUNCIONAMIENTO (véase tabla
de las légicas):
__ | H =Automdtica
/_ /_ / H - = Automatica "Paso-paso”
5 = Automatica"Disp. de seguridad"
= =Semiautomatica
' = sSemiautomatica "Paso-paso”
=Hombre presente
=Semiautomatica "B"
b [ =L6g. mixta (Bapertura / C cierre)

— I
=

o-r

TIEMPO DE PAUSA:
Solo tiene efecto si se ha seleccionado la =/
I6gica automatica. Regulable della54
seg. apasosde 1 segundo.
Seguidamentelavisualizacion pasaaseren
minufosy decenasde segundos (separados
porunpunto) y eltiempo se regula apasos
de 10segundos, hasta el valormaximo de
"~ I minutos.

EJ.: si la pantalla indica =5, el tiempo de
\_ pausa corresponde a2min. y 50 seg. )

\Ll
~

]
\\I
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(Pantalla Funcién Por defocto ) (‘Pantalla Funcién Por defecto )
FUERZA: | FAILSAFE:
. I?egulo elempuje delMotor. . Il_ I_I Laactivacion delafunciénhabiltauntestde| —  —,
Il_ IL_II 7 / = fuerza minima /_I Il Il —' | funcionamiento de las fotocélulas antes de —
= 7 = fuerza méxima — = cadamovimiento delacancela. Sieltestfalla
S0 = (fotocélulas fuera de servicio, indicado porel
DIRECCION DE APERTURA: valor.]'S enla pantalla) la cancelanoinicia
| | |Indica el movimiento de apertura de la — el mowm{enfo
I—1 | | cancelaypermitenocambiarlasconexiones| — ] = =Activo
enlaregletade bornesdelmotor. 1 o = Excluido
— =] = Movimiento de apertura hacia la derecha
= .
/= — = Movimiento de apertura hacialaizquierda o PRED ESTELLQ (5s.):
- |—l [— | Permite activar el destellador durante & =
ESTADO DE LA AUTOMACION: I segundos antes delinicio delmovimiento.
— Salida de la programacion, memorizacion 1 o = Excluido
1 |— | delosdatosy regreso ala visualizacion del = = = Sélo antes de la apertura
/e_slrjj_c/jo delacancela I~ | = S6lo antes del cierre
L/} =Cemada 1 I~ =Antes de cualquier movimiento
] | =Enfase de apertura LUZ TESTIGO:
71 7 - 1n 1" —_ —_ —_—
‘/—_’/ ‘—_/ Z;S;OP I_I Il_l Con la seleccién 1] la salida funciona II_II Il II
i lena — como luz testigo esfandar (encendida en|— —
L /—_/ =En pausa ) apertura y pausa, destellante en cierre,
[ 5 =Intervencion del"FAILSAFE" apagada con la cancela cerrada).
'] 5 =Enfase de cierre Luz detecho: cifras diferentes corresponden
] 7] =Enfase de inversion a la activacion temporizada de la salida,
7 5 =Intervencion delas fotocélulas que podra utilizarse (mediante unrelé) para
\_ Y, alimentaruna qu de techo. Eltiempo puede
. regularse de a5q ] seg. a pasos de 1
5.5.2. PROGRAMACIONAVANZADA seg. yde [[1ak ’ min. a pasos de 10
ParaaccederalaPROGRAMACION AVANZADA presionenelpulsador segundos. 3
F. y manteniéndolo presionado, presionen el pulsador +: Mando electrocierre y fUnC/I_O,f/7_9,5 semaforo:
e alsoltarel pulsador +lapantallamuestraelnombre de laprimera Sidesde la COI’)fIgu{'OCIOI’) Li LI se presiona
funcion. la tecla - se activa el mando para la
. . . ; =
«alsoltartambién el pulsador F, la pantalia visualiza el valor de la electrocerradura de cierre[= |
funcion, que puede modificarse conlospulsadores+y -. presionando de nuevo - se programa el
* presionando el pulsador F ¢y manteniéndolo presionado)lapantalla mando par O//O’ electrocerradurade cierre y
muestraelnombre de lafuncidnsucesiva, mientrasque alsoltarlo de apertura ==, presionando de nuevo la
sevisualizaelvalor, que puede modificarse conlospulsadores+y -. fecla - se pueden programar las funciones
eunavezllegadosalaultimafuncion, presionando el pulsadorFse semaforol= = y= .
sale de la programacion y enla pantalla aparece de nuevo el O = Luz Teshgo estandar
estadodelacancela. de /_’ ! a- | = Salida temporizada.
Lasiguiente tablaindicalasecuenciadelasfuncionesalascuales £ = mando elecfrocerrooluro antes del
puedeaccederseenPROGRAMACIONAVANZADA: movimiento de apertura
[=~=' = mando de la electrocerradura antes
(" - de los movimientos de apertura y cierre
= = = funcién semaforo: la salida esta
PROGRAMACIONAVANZADA Ed=r foro: la salida estd
— activa en estado de "abierto" y "abierto en
Pantalla Funcion Por defecto )
P pausa"y se desactiva 3 segundos antes de
! g ;AR ";’Ai(”\g)op E ’IARRAN,QUE: ) dol Ll que empiece la maniobra de cierre. Nota:
[ | Eimororirabgjo alparmaximo (ignorandoia| - *— antes de la maniobra de cierre se produce
regulacion de par) en elmomentoinicial del destello de 3 g
movimiento. Utilpara hojas pesadas. fj—n /p Ce ©s e' f) © .?egun 5. ) . ,
= =i =funcion semaforo: la salida solo esta
I = Activo activa en el estado de "Cerrada’.
= Excluid Atencién: no superenla cargamaximade la
1o = Excluido salida (24Vdc-3W). Sifuera necesario utilicen
FRENADO FINAL : o unrelé y unafuente de alimentacion externa
II_I — Cuando la cancela ocupa el fin de carrera / / /—I al equipo.
- de apertura o cierre, se puede seleccionar| —
un golpede freqndo para gorqnﬁzqr la LOGICA FOTOCELULAS CIERRE:
parada inmediata de la hoja. Si se [—I |_ | Seleccione el modo de intervencion de las| __ __
seleccionan deceleraciones, el frenado / 11 fotocélulas de cierre. rrl
iniciar& o/ f/nol de las mismas. intervienen sélo en el movimiento de cierre:
Con valor_l L] el frenado esta deshob/l/fodo bloqueanelmovimientoyloinvierfencuandose
El tiempo puede regularse deld la=l]a liberan, oloinvierteninmediatamente.
f’_?ff/s deFO,Ol SCeIQU”d‘IJs;d /= Inversion cuando se liberan
Uiy = Frenqdo excluido — = =Inversiéninmediata en apertura
del] |a~]= Frenado temporizado = P
- AN J
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(Pantalla Funcién fPanfaIIa Funcién or defecto A
__ | LOGICAFOTOCELULASAPERTURA: APERTURA PARCIAL:
= I/—/ Seleccioneelmodiodeintervencidndelasfofocéluias 11 ™1 | Se puede regularla amplitud de la apertura | I~ 1 1—
deapgn‘ura ) o / A parcial de la hoja. I
Intervienen solo en el movimiento de apertura: Eliemnpo puede regularse de / ! g 1:_'/ ! q
ploqueope/mow’mienfo yloreonudoncuondose pasos de 1 segundo.
fosicn ohvisiennmediaiaments. Si estd previsto el uso del encoder, la
Y = Inversién inmediata en cierre regulacién no estd determinada por el
— = =Reanudan cuando se liberan tiempo, sino por el nimero de revoluciones
del motor, obteniendo asi una apertura
parcial mas precisa. Por ejemplo con pindén
— I gIN ecsgf\)/fgr:o revisto el uso del encoderse | [—] [—] 220 se obfiene una dpertura parcial que
= puede selec%ionar la presencia. —1 puede variar de 60 cm a 4 m aprox.
Si-estuviera presente 'y activo, TIEMPO DETRABAJO (time-out):
"deceleraciones"y "aperturaparcial” estan |_ Es conveniente programar un valorde 5+10 |I— |
gestionadosporelencoder (véanse parrafos — segundos superior al tiempo necesario para Lo
relativos). ue la cancela vaya del fin de carrera de
El enco)der funciona como dispositivo gierre alfinde corre)r/o de aperturay vicever-
antiaplastamiento: sila cancela, durante la sa. - e
fase de apertura o cierre, choca contra un Regulable de i a = = seg. a pasos de 1
obstdaculo, elencoderinvierte el movimiento es;egurglo. te 1q visuali o bi
delahojadelacanceladurante 2segundos. rr?iggio?;ndeencgngs\gseusigggg c?s (csgga rlg d%’;
Si durom‘g los 2 segundos de inve(sién el por un punto) y el iempo se regula a pasos
encoder inferviene de nuevo, defiene el de 10 segundos, hasta el valor méximo de
movimiento (STOP) sin efectuar ninguna ~ | minutos.
inversion. Si el sensor no esta /ore_se_m‘e el Atencion: el valor programado no
parémetro debe programarse a [ [[|. Siel corresponde exactamente al tierpo mdximo
sensor estd presente, hay que regular la de frabajo del motor, puesto que éste se
sensibilidad del sistema antiaplastamiento modifica en funcion de los espacios de
variando elparémetroentre( | | (maxima deceleracion realizados
sensibilidad) y /'S (minima sensibilidad). __ | SOLICITUD DE ASISTENCIA (combinada con
de [] | a H5= Encoder activo /l:/l l__/ lafuncionsucesiva): . 1
Ll = y Siestaactivada, alfinalde lacuentaatrés (que —
fe/gtflocwn ae la sensibilidad puede programarse con la funcion sucesiva
LiLi =Encoder excluido "Programacion ciclos") efectiaun predestello
__ | DECELERACION pre-fin de carrera: de2s. (ademasdelque eventualmente yaseha
= /—I Se puede seleccionarla deceleracion de la 7 / / programado con la funcion PF) para cada
cancelaantesdelaintervencién delosfinesde — impusode Open(solicituddeintervencion). Puecie
carrera de aperturay cierre. N sneé I’)L;'Zln i'(r)ncijer iff’?ogr ?C:?ncgd’gferv enciones de
Eltiempo puede regularse de il la54 o L i prog '
pasos de 0, Iseg., =1 = Activa
Siestaprevistoeluso delencoder, laregulacion 1 = = Excluida
noestadeterminada porel tiempo, sino porel PROGRAMACIONCICLOS
ndmer revolucion /motor, obtenien 3 .
alslfur?c? (;1eecileorggigne;gipreoczaob eniendo — = Permite programar una cuenta atrds de los Il Il Il ll
— | ciclos de funcionamiento de la /nsfalglc/lc?n — =
][] = Deceleracion excluida FL//G—/d; f,) é?cg/;cs'morse (@ milares) de LI =f a
del! /a4 = Deceleracion activa El valor visualizado se actualiza con el
subseguirse delos ciclos.
Lafuncion puede utilizarse paracomprobarel
uso de la tarjeta o para usar la "Solicitud de
asistencia".
DECELERACION post-fin de carrera: - —
I~ /—7 Se puede seleccionarla deceleracion de la / / / — ESTADOCANCELA: 5 o
cancela después de la intervencion de los O Salida de la programacion, ‘memorizacion
fines de carrera de aperturay cierre. de los datos y regreso a la visualizacion del
Eliempo puede regularse del Il a='[] a L estado de la cancela (véase par. 55.1.). )
pasos de 0,1 seg.,
Si esta previsto el uso del encoder, la Nota 1: pararestablecerlas configuraciones por defecto de la
regulacion no estd determinada por el programacion, compruebe que la entrada borde esté
tiempo, sino por el nimero de revoluciones cerrada (el diodo SAFE estGencendido), presione alavez
delmotor, obteniendo asiuna deceleracion las teclas +, - y Fy manténgalas presionadas durante 5
mas precisa. segundos.
117 - Deceleracién excluida Nota 2: I.o moqificocién de Ips porcjme’rros de progromolciér? es
= /—_; et ~ ) inmediatamente eficaz, mientras que lamemorizacion
del! [a'[/= Deceleracion activa definitiva sélo se lleva a cabo cuando se sale de la
programaciony se regresaalavisualizacion delestadode
lacancela. Sise quitalaalimentacion alequipo antesde
que se regrese a la visualizacién del estado, todas las
. variacionesefectuadasse perderdn.
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6. PUESTAENFUNCIONAMIENTO

6.1. CONEXIONESELECTRICAS

EfectUetodaslasconexioneseléctricasde latarjetacomoseindica
enelcapitulo b, incluidalapuestaatierradel operador (Fig. 39).

Fig. 40 )

DEFINICION DEL SENTIDO DE APERTURA Y
FUNCIONAMIENTO DELDIODOFINDE CARRERA

Hagallegarlaalimentacién eléctricaalequipoy configurenenla
tarjetaladireccion de apertura (véase parrafo 5.5.1).

Siladireccion de aperturaeshaciala DERECHA (— =):
diodo fin de carrera de APERTURA = FC1
diodo fin de carrera de CIERRE = FC2

Siladireccion de aperturaeshacialalZQUIERDA (= —):

6.2.

diodo fin de carrera de APERTURA = FC2
diodo finde carrera de CIERRE = FC1

6.3. DETERMINACION DE LOS PUNTOS DE PARADA A FIN DE CARRERA

El operador 844 estd provisto de un sensor de fin de carrera que,
aldetectar el paso de unareferencia aplicada enla cremallera,
manda la parada del movimiento de la cancela. El dispositivo
puede ser del tipo MLS (fig. 41) o inductivo (fig. 42).

6.3.1. Fin de carrera MLS

El sensor de fin de carrera MLS detecta el paso de dos imanes
aplicados en el lado de la cremallera dirigido hacia el operador
Para colocar correctamente los dos imanes suministrados en
dotacién, procedan del siguiente modo:
1) Comprueben que el operador esté en funcionamiento
manual (véase el capitulo 8).
Cologuen manualmente la cancela en posicidn de apertura
dejando (2 + 5) cm del bloqueo mecdanico de fin de carrera.
Coloquen el imdn (sin quitar la pelicula de proteccién de la
parte adhesiva) sobre la cara de la cremallera dirigida hacia
eloperador, haciendo coincidirlos bordessuperiores. Deslicen
el imdan sobre la cremallera en el sentido de apertura hasta
que se apague el correspondiente led (Fig. 22 y 41);
seguidamente haga avanzar el imdn ofros 45mm mas.
Cologuen manualmente la cancela en posicidn de cierre
dejando (2 + 5) cm del bloqueo mecdanico de fin de carrera.
Coloquen el imdn (sin quitar la pelicula de proteccién de la
parte adhesiva) sobre la cara de la cremallera dirigida hacia
eloperador, haciendo coincidirlos bordessuperiores. Deslicen
eliman sobre la cremallera en el sentido de cierre hasta que
se apague el correspondienteled (Fig. 22y 41); seguidamente
haga avanzar el imdn otros 45mm aproximadamente.
Cologuen la cancela a mitad de carrera y bloqueen de
nuevo el sistema (véase el capitulo 9).
Determinen los valores de las deceleraciones pre y pos fin de
carrera deseados (véase parr. 5.5.2.) y hagan realizar por lo
menos un ciclo completo a la automacion.
Comprueben que la cancela se detenga a unos 2+5 cm de
su fope mecdnico. Si fuera necesario corrijan la posicién de
los imanes y comprueben que el punto de parada sea el
correcto.
9) Marguenenlacremalleralaposiciondelosimanesy quitenlos.
10) Limpien la cremallera en los puntos de aplicacién, quiten la
pelicula colocadaen la parte adhesiva de losimanes (fig. 41
ref. 1)y coloquen de nuevolosimanesconlabandaadhesiva
en contacto con la cremallera (fig. 41 ref.2).

2

3

4

5)

6)

7)

8)
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Atencion: los imanes suministrados en dotacién, debido a la
intensidad del campo magnético que producen, pueden daiar
componentes de banda magnética (tarjetas de crédito, cintas
magnéticas, floppy disk, etc.) asi como aparatos electrénicos y
mecdnicos (como por ejemplo relojes, pantallas LCD). Se
aconseja no acercarlos a objetos que potencialmente puedan
danarse si enfran en contacto con un campo magnético.

Notas sobre la colocacién de los imanes

Para un correcto funcionamiento es necesario que en la
posicion de parada de la cancela quede porlo menos2cm
desde eltope mecdnicodefinde carrera. Estacomprobacidn
debe redlizarse después de haber determinado los valores
de las deceleraciones pre y post fin de carrera (Véase
pdrrafo 5.5.2.2) y de haber hecho realizar por lo menos un
ciclo completo a la automacién.

La distancia entre el fin de carrera y los imanes debe estar
comprendida enfre 5y 12mm.

Los imanes deben aplicarse en la cremallera y nunca sobre
los tornillos de fijacidn. Si fuera necesario, apliquen elimdnen
contacto con el tornillo y regulen las deceleraciones (pdarr.
5.5.2)) para obtener el punto de parada correcto.

/

6.3.2. Finde carrerainductivo

El operador 844 dotado de fin de carrera inductivo detecta el

paso de doschapasfijadasenlaparte superiordelacremallera.

Para colocar correctamente las dos chapas suministradas en

dotacién, procedan delsiguiente modo:

1) Ensamble elfinde carreracentrandolachaparespecto alos
pernosroscadosdelsoporte (Fig. 42).

2) Compruebe que eloperadoresté enfuncionamientomanual
(véase capitulo 8).

3) Cologue manualmentelacancelaen posicidon de apertura
dejando (2+5)cmdesde eltope mecdnico de finde carrera

4) Haga correrlachapa sobre la cremallera en el senfido de
aperturahastaque se apague el correspondiente diodo (Fig.
22y 42); seguidamente haga avanzarlachapa otros45mm
aprox. Y fijielaalacremallera apretando los tornillos.

5 Cologue manualmente la cancela en posicidon de cierre,
dejando (2+5)cmdesde eltope mecdnico de finde carrera.

6) Hagacorrerlachapasobre lacremallera en el sentido de
cierre hastaque se apague el correspondiente diodo (Fig. 22
y 42); seguidamente haga avanzar la chapa otros 45 mm
aprox. Y fijielaalacremallera apretando los tornillos.

- N

FC2
9 Fig. 42/
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Notas sobre el posicionamiento de las chapas

e Para un correcto funcionamiento es necesario que en la
posicidn de paradadelacancelaguede porlomenos2cm
desde eltope mecdnicodefinde carrera. Estacomprobacion
deberedlizarse despuésde haberdeterminadolosvaloresde
las deceleraciones pre y post fin de carrera (Véase parrafo
5.5.2.2) y de haber hecho realizar por lo menos un ciclo
completoalaautomacion.

* Ladistancia entre el fin de carreray las chapas debe ser <
5 mm.

64. COMPROBACION DE LAS ENTRADAS

La siguiente tabla indica el estado de los Diodos en relacion con el
estado de las entradas.
Notenque: Diopoencenpipo =contacto cerrado

Diopo Apacapo =contactoabierto
CompruebeelestadodelosDiodosdesenalizacidncomoseindicaen
laTabla.

Tab. 2 Funcionamiento de los Diodos de sefalizacion del estado

(" DIODOS ENCENDIDO APAGADO N
OP-A Mando acfivado Mando inactivo
OP-B Mando actfivado Mando inacfivo
FCI Fin de carrera libre Fin de carera ocupado
FC2 Fin de carrera liore Fin de carrera ocupado
FSW OP Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupados
FSWCL Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupados
STOP Mando inactivo Mando activado
SAFE Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupados
\_ ENC Destella durante la rotacién del motor )

Nota: En negrita se indica la condicién de los Diodos con la cancela
cerrada en reposo. Sila direccion de apertura es hacia la izquierda,
la condiicién de los diodos FC1y FC2 se invierte.

6.5. COMPROBACION DE LA CONEXION DEL MOTOR

Compruebe que el
cableado del motor sea
el indicado en la Fig. 43
(conexiéon estandar).

Fig. 43

6.6. REGULACION DEL EMBRAGUE MECANICO

Ademads de losdispositivos electronicos de seguridad (encoder
y regulacion de la fuerza), el operador 844 también estd
provisto de embrague mecdanico.
Porloquerespectalafuerzadelacancelayelencoder, remitase
alos pdrrafos 5.5.1y 5.5.2.

Pararegularelumbral de intervencion delembrague mecdanico,
procedadelsiguiente modo (se aconsejatararlo de conformidad
conlanormativavigente):

1) Quite la alimentacién eléctrica a la automacion.

2) Mantenga blogueado el arbol motor utilizando una llave
inglesay manipule el fornillo de regulaciéon delembrague con
una llave Allen o destornillador, como se indica en la Fig. 44
Ref. A.

Para aumentar el par, gire el tfornillo en sentido horario.
Para diminuir el par, gire el tomnillo en sentido antihorario.

2 El operador se entrega con el embrague tarado al méximo.
Por lo tanto, inicialmente hay que girar el tornillo en sentido
antihorario para alcanzar la regulacion éptima.

3) Alimente laautomaciony compruebe la correctaregulacion
del par apenas redlizada.

2 El operador se entrega de origen con el mulle de regulacion
delembrague para cancelas de hasta 1000 Kg. Paracancelas
de peso superior, hay que utilizar el muelle alternativo
suministrado en dotacién. Para sustituir el muelle, proceda
como se indica en la Fig. 44 Ref. B.

FAAC
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6.7. COMPROBACION DE LOS PUNTOS DE PARADA

Hay que prestar atencién a la configuracién de la
deceleracion post-fin de carrera y del frenado: si la
deceleraciéon es demasiado larga o el frenado es insuficiente,
la referencia montada en la cremallera de la cancela (imén
o chapa) puede superar el sensor hasta liberarlo. Cuando se
pare la cancela, compruebe que sélo esté ocupado el fin de
carrera interesado. ElI correspondiente diodo debe estar
apagado; en caso de que el mismo se haya apagado y a
contfinuacién se haya vuelto a encender, o bien si estén
apagados ambos fines de carrera, hay que reducir el valor de
la deceleracién post-fin de carrera y/o aumentar el valor del
frenado (véase par. 5.5.2).

6.8. COMPROBACION DE LOS DISPOSITIVOS DE

SEGURIDAD Y ACCESORIOS

Compruebe el correcto funcionamiento de ftodos los
dispositivos de seguridad y de antiaplastamiento (sensor
ENCODER), de los accesorios utilizados en el equipo.

7. OPERACIONES FINALES

Terminada la instalacion, aplique el adhesivo de senalizacion
de peligro sobre la parte superior de la tapa (Fig. 45).

Intfroduzca a presidn los paneles laterales, introduzca la
proteccion del equipo v fije la tapa utilizando los ftornillos
suministrados en dotacion (Fig. 46).

Quitar el tornillo de cierre del respiradero (fig. 47).
Entregue al Cliente la pagina"Guiapara el Usuario"y describale

el correcto funcionamiento y uso del motorreductor,
indicandole las zonas de potencial peligro de la automacion.

- N

Fig. 46
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4 N

Fig. 47
. J

8. FUNCIONAMIENTO MANUAL

Si fuera necesario accionar manualmente la cancela debido

a falta de alimentacion eléctrica o fallo de funcionamiento

de la automacién, es necesario manipular el dispositivo de

desbloqueo del siguiente modo:

1) Abrala portezuela de proteccién e intfroduzca la llave en
dotacién en la cerradura (Fig. 48).

4 N

Fig. 48
° J

2) Gire la llave en sentido horario y tire la palanca de
desbloqueo como se indica en la Fig. 46.

3) EfectGe manualmente la maniobra de aperfura o de
cierre.

9. RESTABLECIMIENTO DELFUNCIONAMIENTO NORMAL

Para evitar que un impulso involuntario pueda accionar la

cancela durante la maniobra, antes de bloquear de nuevo

el operador, quite la alimentacién al equipo.

1) Cierre la palanca de desbloqueo.

2) Gire la llave en sentido antihorario.

3) Extraigalallave y cierre la portezuela de proteccion de la
cerradura.

4) Muevalacancelahastaque se engrane eldesbloqueo.

FAAC
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10. MONTAJE DE LA UNIDAD DE CONTROL CN 60E
(OPCIONAL)

Eloperador estd predispuesto para alojar, conlaayudade una
barraDIN, launidad de controldelborde de seguridad conductivo
CN 60E. Corte la barra DIN y fijela al operador con dos tornillos
aprovechandolosdos orificiosy acople launidad de control CN
60E (Fig. 50).

Paralaconexiony funcionamientoremitase alas correspondientes
instrucciones.

-

~

Fig. 50 )

1. MONTAJE DE LA TARJETA REMOTA 578D

Si se prefiere instalar el equipo electrénico separado del
operador, hay que utilizar la tarjetaremota 578D. En este caso
en el operador estd incorporada una tarjeta interfaz (fig. 51).
Para las conexiones de la tarjeta interfaz a la tarjeta remota,
remitase a las instrucciones especificas de la tarjeta 578D.

Vs

Fig. 51
° v

12 MONTAJE DE LA TARJETA 462DF

Si se quiere instalar en el operador el equipo electrdnico
462DF, hay que ufilizar el especifico kit de adaptacion (Fig.
52).

Para la instalacion remitase a las instrucciones especificas.

4 N

Fig. 52
N e,

13. APLICACIONES ESPECIALES
No estan previstas aplicaciones especiales.
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14.  MANTENIMIENTO

Compruebe por lo menos semestralmente el correcto
funcionamiento del equipo, prestando especial atencién ala
eficiencia de los dispositivos de seguridad (incluida la fuerza
de empuje del operador) y de desbloqueo.

14.1. DESMONTAJE DEL GRUPO TARJETA-
TRANSFORMADOR

Si fuera necesario desmontar el grupo tarjeta-tfransformador,
proceda del siguiente modo.

Extraiga todas las regletas de bornes y los conectores de la
tarjeta. Destornille los 3 tornillos de fijacién de la tarjeta y los 2
del tfransformador. Levante el grupo hacia arriba y quite
delicadamente el transformador de los acoplamientos
situados sobre la tarjeta, como se indica en la fig. 53.

- N\

.

14.2. REPOSICION DEL NIVEL DE ACEITE

Compruebe periddicamente la cantidad de aceite en el interior
del operador.

Para frecuencias de utilizacion medio-bajas es suficiente un
control anual, para utilizaciones mdés pesadas se aconseja cada
6meses. Paraaccederaldepdsito hay gue quitartemporalmente
el tapoén de llenado del aceite (Fig. 54).

El nivel del aceite, que puede controlarse a vista, debe llegar a
los filamentos de cobre del motor eléctrico.

Para efectuar el abastecimiento del aceite, vierta el aceite
hasta el nivel. Utilice exclusivamente aceite FAAC XD 220.

- N\

15.REPARACIONES

Para eventuales reparaciones dirfjase a los Centros de
Reparacién FAAC autorizados.
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AUTOMACION 844

Leadetenidamente lasinstrucciones antes de utilizar el producto
y consérvelas paraposibles usos futuros.

NORMAS GENERALES DE SEGURIDAD

La automacién 844, si se instala y utiliza correctamente,
garantiza un elevado grado de seguridad.

Algunas simples normas de comportamiento pueden evitar
inconvenienteso accidentes:

- Nose detengay no permitaque ninos, personas, y objetosestén
detenidos cercadelaautomacion, especialmente durante el
funcionamiento delamisma.

- Mantengafueradel alcance delosninosradiomandoso cualquier
ofro generadordeimpulsos, afin de evitar que la automacion
puedaaccionarse involuntariamente.

- No permita que los ninosjueguen conla automacion.

- Nofuerce voluntariamente elmovimiento delacancela.

- Evite que ramas o arbustos puedan interferircon elmovimiento
delacancela.

- Mantenga en buen estado y bien visibles los sistemas de
senalizacién luminosa.

- Nointente accionarmanualmentelacancelasiantesnohasido
desblogqueada.

- Encasode fallosen elfuncionamiento, desbloquee lacancela
para permitir el acceso y espere la intervencién de personal
técnico cualificado.

- Con la automaciéon en funcionamiento manual, antes de
restablecer el funcionamiento normal, quite la alimentacién
eléctricaalainstalacion.

- No efectide ninguna modificacion en los componentes que
forman parte delsistemna de automacion.

- Noefectle ningunareparacion ointervenciondirecta, y dirigase
siempre apersonal cudlificado FAAC.

- Hagacomprobarporlomenossemestralmente elfuncionamiento
delaautomacién, delosdispositivos de seguridady laconexidn
atierraporpersonal cudlificado.

DESCRIPCION

La automacidén 844 es ideal para el control de dreas de
acceso de vehiculos con frecuencia de fransito media.

La automacién 844 para cancelas correderas es un operador
electromecdnico que fransmite elmovimiento alahojacorredera
mediante un pindn de cremallera o cadena acoplado
oportunamente alacancela.

Elfuncionamiento de lacancelacorrederaestdgestionadoporun
equipo electrénico de mando alojado en elinterior del operador.
Cuando elequipo, conlacancelacerrada, recibe unmando de
apertura a través del radiomando o cualquier otro dispositivo
idéneo, accionaelmotorhastaalcanzarlaposicién de apertura.
Sise haprogramado el funcionamiento automdtico, lacancelase
cierrasola después deltiempo de pausaseleccionado.

Sise haprogramado el funcionamiento semiautomdatico, hay que
enviar un segundo impulso para que se cierre nuevamente la
cancela.

Un impulso de apertura dado durante la fase de nuevo cierre,
provocasiempre lainversion delmovimiento.

Un impulso de stop (si estuviera previsto) detiene siempre el
movimiento.

Para conocer en detalle el comportamiento de la cancela
correderaenlasdistintasdgicas de funcionamiento, consulte al
Técnicolnstalador.

Enlasautomacionesestdn presentes accesoriosy dispositivosde
seguridad (fotocélulas, bordes) queimpidenel cierre delacancela
cuando hay un obstaculo en la zona protegida por dichos
dispositivosy accesorios.

Elsistema garantizaelbloqueo mecdanico cuando elmotornoesta
enfuncionamiento, y porlotantono esnecesarioinstalarninguna
cerradura.

Laaperturamanualsélo esposible interviniendo en el especifico

sistema de desbloqueo.

Elmotorreductorestd provisto de embrague mecdnicoregulable
que, combinado aundispositivo electrénico, ofrece lanecesaria
seguridad antiaplastamiento, garantizando la inversion del
movimiento de cierre olaparada delmovimiento de apertura.
Unsensordetectaelpaso de lasreferenciasfijadasenlacremallera
correspondientes a las posiciones de fin de carrera. El equipo
electréonico de mando estdincorporado enelmotorreductor.

Un cémodo desblogueo manual permite el movimiento de la
cancelaencasode corte de corriente o averia.

La senalizaciéon luminosa indica el movimiento en acto de la
cancela.

FUNCIONAMIENTOMANUAL

Sifueranecesario accionarmanualmentelacanceladebidoa

falfade alimentacién eléctrica o fallo de funcionamiento dela

automacion, esnecesario manipular el dispositivo de desblogueo

delsiguiente modo:

1) Abrala portezuela de proteccion e infroduzca la llave en
dotaciénenlacerraduracomoseindicaenlaFig.1.

2) Girelallaveensentidohorarioytire lapalancade desblogqueo
como se indicaenlaFig. 2.

3) Efectie manualmentelamaniobrade aperturao de cierre.

RESTABLECIMIENTO DEL FUNCIONAMIENTO NORMAL.

Paraevitarque unimpulsoinvoluntario puedaaccionarlacancela

durante lamaniobra, antes de bloquear de nuevo el operador,

quitelaalimentacion alequipo.

1) Cierrelapalancade desblogueo.

2) Girelallave ensentido antihorario.

3) Extraigalallavey cierre la portezuela de proteccidon de la
cerradura.

4) Muevalacancelahastaque se engrane eldesbloqueo.







Le descrizioni e le illustrazioni del presente manuale non sono impegnative. La FAAC si riserva il diritto, lasciando
inalterate le caratteristiche essenziali dell’apparecchiatura, di apportare in qualunque momento e senza
impegnarsi ad aggiornare la presente pubblicazione, le modifiche che essaritiene convenienti per miglioramenti
tecnici o per qualsiasi altra esigenza di carattere costruttivo o commerciale.

The descriptions and illustrations contained in the present manual are not binding. FAAC reserves the right, whilst
leaving the main features of the equipments unaltered, to undertake any modificationsit holds necessary for either
technical or commercial reasons, at any time and without revising the present publication.

Les descriptions et les illustrations du présent manuel sont fournies a fitre indicatif. FAAC se réserve le droit
d’apporter adtoutmomentles modifications qu’elle jugera utiles sur ce produittout en conservantles caractéristiques
essentielles, sans devoir pour autant mettre & jour cette publication.

Die Beschreibungen und Abbildungen in vorliegendem Handbuch sind unverbindlich. FAAC behdlt sich das Recht
vor, ohne die wesentlichen Eigenschaften dieses Gerdtes zu verdndern und ohne Verbindlichkeiten in Bezug auf
die Neufassung der vorliegenden Anleitungen, technisch bzw. konstruktiv/kommerziell bedingte Verbesserungen
vorzunehmen.

Las descripciones vy las ilustraciones de este manual no comportan compromiso alguno. FAAC se reserva el
derecho, dejando inmutadas las caracteristicas esenciales de los aparatos, de aportar, en cualguier momento
y sin comprometerse a poner al dia la presente publicacion, fodas las modificaciones que considere oportunas
para el perfeccionamiento técnico o para cualquier otro tipo de exigencia de caracter constructivo o comercial.

De beschrijvingen in deze handleiding zijn niet bindend. FAAC behoudt zich het recht voor op elk willekeurig
moment de veranderingen aan te brengen die het bedrijf nuttig acht met het ocog op technische verbeteringen
of alle mogelijke andere productie- of commmerciéle eisen, waarbij de fundamentele eigenschappen van de
apparaat gehandhaafd blijven, zonder zich daardoor te verplichten deze publicatie bij te werken.

FAAC per la natura

e La presente istruzione € realizzata al 100% in carta riciclata.

* Non disperdete nellambiente gli imballaggi dei componenti dell'lautomazione bensi selezionate
i vari materiali (es. cartfone, polistirolo) secondo prescrizioni locali per lo smalfimento rifiuti e le
norme vigenti.

FAAC for the environment

* The present manual is produced in 100% recycled paper

* Respectthe environment. Dispose of each type of product packaging material (card, polystyrene)
in accordance with the provisions for waste disposal as specified in the country of installation.

FAAC der Umwelt zuliebe

* Vorliegende Anleitungen sind auf 100% Altpapier gedruckt.

e Verpackungsstoffe der Antriebskomponenten (z.B. Pappe, Styropor) nach den einschlégigen
Normen der Abfallwirtschaft sortenrein sammeln.

FAAC écologique

e La présente notice a été réalisée 100% avec du papier recyclé.

* Ne pasjeter dans la nature les emballages des composants de I’automatisme, mais sélectionner
les différents matériaux (ex.: carton, polystyréne) selon la Iégislation locale pour I'élimination des
déchets et les normes en vigueur.

FAAC por la naturaleza.

¢ El presente manual de instrucciones se ha realizado, al 100%, en papel reciclado.

e Los materiales utilizados para el embalaje de las distintas partes del sistema automatico (cartdn,
poliestireno) no deben firarse almedio ambiente, sino seleccionarse conforme alas prescripciones
locales y las normas vigentes para el desecho de residuos sélidos.

FAAC voor de natuur

e Deze gebruiksaanwijzing is gedrukt op 100% kringlooppapier.

* Laat de verpakkingen van de componenten van het automatische systeem niet in het milieu
achter, maarscheidt de verschillende materialen (b.v. karton, polystyreen) volgens de plaatselijke
voorschriffen op de afvalverwerkingen en de geldende normen.

SINCERT
FAAC S.p.A. (e
Via Benini, 1 ==
40069 Zola Predosa (BO) - ITALIA f‘J:ETT
Tel.: 051/61724 - Fax: 051/758518 | eRricars
www.faacgroup.com REG. N. 085
UNI EN IS0 9001:2000
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