QUADRO COMANDO
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MANUALE D’INSTALLAZIONE
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IMPORTANTI ISTRUZIONI DI SICUREZZA PER L'INSTALLAZIONE
ATTENZIONE! LINSTALLAZIONE NON CORRETTA PUO CAUSARE GRAVI DANNI, SEGUIRE TUTTE LE ISTRUZIONI DI INSTALLAZIONE
IL PRESENTE MANUALE E DESTINATO ESCLUSIVAMENTE A INSTALLATORI PROFESSIONALI O A PERSONE COMPETENTI

LEGENDA

Questo simbolo indica parti da leggere con attenzione.
A\ Questo simbolo indica parti riguardanti la sicurezza.
= Questo simbolo indica cosa comunicare all’utente.

RIFERIMENTI NORMATIVI
Il prodotto & conforme alle direttive di riferimento vigenti.

DESCRIZIONE

Quadro comando multifunzioni per cancelli a un’anta a battente, con display grafico di programmazione e segnalazione e autodiagnosi dei dispositivi
di sicurezza.

Le funzioni sui contatti di ingresso e uscita, le regolazioni dei tempi € la gestione degli utenti, vengono impostate e visualizzate sul display grafico.
Tutte le connessioni sono protette da fusibili rapidi.

Destinazione d’uso

Quadro comando Motoriduttore
ZLJ14 AMICO - AXO - F4000 - FAST - FERNI - FROG - FROG J - MYTO

L0 Ogni installazione e uso difformi da quanto indicato nel seguente manuale sono da considerarsi vietate.

Dati tecnici

Tipo ZLJ14
Grado di protezione (IP) 54
Alimentazione (V - 50/60 Hz) 230 AC
Potenza max (W) 250
Potenza max accessori a 24 V (W) 50
Consumo in stand-by (W) 5
Temperatura di esercizio (°C) -20 + +55
Materiale ABS

Classe dell’apparecchio Il

Fusibili ZLJ14

LINE-FUSE - Linea 1,6 A-F

CONTROL BOARD - Scheda 630 mA-F
ACCESSORIES - Accessori 2 A-F

MOTOR 1/ MOTOR 2 - Motore 10 A - 250V 0 6,3x22 UFG632310

(Codice ricambio 119RIR316)
E.LOCK - Elettoserratura 3,15 A-F

Dimensioni (mm)

@ @ —+ (6 — o

] [

T — 1]

— — ]

S & .. 8
@m@ﬁ —

‘ ‘ 120
215 240 145

- Il contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preawiso.

Pag. 2 - Codice manuale: FAOO044-IT - ver. 1 - 03/2016 - © Came S.p.A.



Pag. 8 - Codice manuale: FAOO044-IT - ver. 1 - 03/2016 - © Came S.p.A. - | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preawviso.

Descrizione delle parti

Trasformatore
LED segnalazione tensione presente
Display
Connettore per scheda memory roll
Pulsanti di programmazione
LED segnalazione programmazione
Trimmer regolazione illuminazione display
Connettore per scheda R700
Connettore per scheda AF

. Morsettiera per antenna

. Morsettiera per transponder

. Morsettiera per finecorsa

. Morsettiera per dispositivi di comando e sicurezza

. Morsettiera per encoder

. Morsettiera per motoriduttori

. Morsettiera per alimentazione

. Fusibile di linea

. Fusibile scheda

. Fusibile elettroserratura

. Fusibile motore

. Fusibile accessori
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INDICAZIONI GENERALI PER L'INSTALLAZIONE

A L'installazione deve essere effettuata da personale qualificato ed esperto e nel pieno rispetto delle normative vigenti.
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A\ Prima di intervenire sul quadro comando, togliere la tensione di linea e, se presenti, scollegare le batterie.

Verifiche preliminari

A\ Prima di procedere all’installazione del quadro & necessario:

©@@QPO®®

e verificare che il punto di fissaggio sia in una zona protetta dagli urti, che le superfici di ancoraggio siano solide, e che il fissaggio venga fatto

con elementi idonei (viti, tasselli, ecc);

e prevedere nella rete di alimentazione e conformemente alle regole di installazione, un adeguato dispositivo di disconnessione onnipolare,
che consenta la disconnessione completa nelle condizioni della categoria di sovratensione Il (ovvero con una distanza maggiore di 3 mm tra i

contatti);

o @ verificare che le eventuali connessioni interne al contenitore (eseguite per la continuitd del circuito di protezione) siano prowviste di
isolamento supplementare rispetto ad altre parti conduttrici interne.

Attrezzi e materiali

Assicurarsi di avere tutti gli strumenti e il materiale necessario per effettuare I'installazione nella massima sicurezza e secondo le normative
vigenti. In figura alcuni esempi di attrezzatura per I'installatore.
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Tipi di cavi e spessori minimi

Collegamento Tipo cavo Lunghezza cavo | Lunghezza cavo
1<15m 15<30m
Alimentazione quadro comando 230 V AC HO5RN-F 2x 1,56 mm2 2% 2,5 mm2
Alimentazione motoriduttore con encoder* 3x1,5mm2 3x 2,5 mm2
Alimentazione motoriduttore** 2x1,5 mm2 2% 2,5 mm2
Lampeggiatore FROR CEl 20-22 2% 0,5 mm2
Trasmettitori fotocellule CEIEN 2x 0,5 mm2
Ricevitori fotocellule 50267-2-1 4x0,5 mm2
Dispositivi di comando e di sicurezza 2x 0,5 mm2
Finecorsa*** 3x1,5mm2
Antenna RG58 max 10 m
Encoder** 2402C 22AWG max 30 m

*AXO ™ FROG-A24, F4024, F1024, FROG-A24E, F7024E ™ FROG-A24, F4024, F1024 ™ FROG-A24E, F7024E, F4024E

Qualora i cavi abbiano lunghezza diversa rispetto a quanto previsto in tabella, si determini la sezione dei cavi sulla base dell’effettivo
assorbimento dei dispositivi collegati e secondo le prescrizioni indicate dalla normativa CEl EN 60204-1.

Per i collegamenti che prevedano piti carichi sulla stessa linea (sequenziali), il dimensionamento a tabella deve essere riconsiderato sulla base
degli assorbimenti e delle distanze effettivi. Per i collegamenti di prodotti non contemplati in questo manuale fa fede la documentazione allegata
ai prodotti stessi.

INSTALLAZIONE
Fissare la base del quadro in una zona protetta con viti e tasselli 0 dei supporti adeguati.
Forare sui fori presfondati e inserire i pressacavi con i tubi corrugati per il passaggio dei cavi elettrici.
Diametro fori presfondati: 20 mm.

Assemblare le cerniere a pressione.
Inserire le cerniere nella scatola (sul lato destro o sinistro a scelta) e fermarle con le viti e le rondelle fornite.
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Inserire, a scatto, il coperchio sulle cerniere. Chiuderlo e fissarlo con le viti fornite.
Dopo le regolazioni e i settaggi, fissare il coperchio con le viti fornite.
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COLLEGAMENTI ELETTRICI

Alimentazione accessori

Morsetti per I'alimentazione degli accessori a
24V AC/DC - Potenza max: 50 W o

230V AC - 50/60 Hz

Collegamento
elettroserraturaa 12V -
15 W max
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Collegamento dei motoriduttori con finecorsa
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Collegamento dei motoriduttori con encoder
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Eventuale uscita
del secondo canale
del ricevitore radio
(contatto NO).
Portata contatto:
500 mA - 24 V DC.
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Dispositivi di comando

A\ Prima di inserire una qualsiasi scheda a innesto (es.: AF, R700), ¢ OBBLIGATORIO TOGLIERE LA TENSIONE DI LINEA e, se
presenti, scollegare le batterie.

é%
Inserire la scheda di decodifica (R700) per far riconoscere ﬂ70
il sensore (TSPQO) o il lettore di tessere (LTOO1).
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Inserire la scheda AF per comandare
I'automazione con trasmettitore.

Pulsante di stop (contatto NC). Permette I'arresto delle ante con
I'esclusione della chiusura automatica. Per riprendere il movimento
premere il pulsante di comando o un altro dispositivo di comando.
Se non utilizzato, selezionare [Disattivato] dalla funzione [Stop
Totale] nel menu [FUNZIONI].

Funzione SOLO APRE da dispositivo di comando
(contatto NO).

Funzione APERTURA PARZIALE da dispositivo di
comando (contatto NO).

Per il tempo di apertura, vedi funzione [Ap.parziale]
nel menu [REGOLA TEMPI].

Funzione SOLO CHIUDE da dispositivo di comando

Antenna con cavo RG58
(contatto NO).

Funzione APRE-STOP-CHIUDE-STOP (sequenziale)

/ APRE-CHIUDE-INVERSIONE (passo-passo) da
dispositivo di comando (contatto NO).

Vedi funzione [Comando 2-7] nel menu [FUNZIONI].

SEEEEE s

10 1 TS E E3 ES 1 2 33P457CXCYCZ‘
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Dispositivi di segnalazione o

Lampada di cortesia (portata contatto: 24V - 25 W max). g Luce spia cancello aperto
Collegamento ausiliario di una lampada esterna liberamente - (Portata contatto: 24 V - 3 W max).
posizionabile, per aumentare I'illuminazione nella zona di manovra. Segnala la posizione del cancello aperto.
Rimane accesa per un tempo regolabile. Si spegne quando il cancello € chiuso.
Vedi funzione [T.Cortesia] nel menu [REGOLA TEMPI]. Jpu

Lampeggiatore o lampada ciclo

(portata contatto: 24 V - 25 W max).
Lampeggiatore: lampeggia durante le fasi di
apertura e chiusura del cancello.

Lampada ciclo: rimane accesa dal momento in cui ] HHHHHHHHmHHHﬂHHH
I'anta inizia I'apertura fino alla completa chiusura 1011 SEESEST 2 33 45 7 CXCYCZ ‘
(compreso il tempo di chiusura automatica).

Vedi funzione [Lampada E] nel menu [FUNZIONI].

Dispositivi di sicurezza

DELTA-S
Fotocellule . RX TX
Configurare il contatto CX, CY o CZ (NC), ingresso per 10 2 X C NC ™ 2
dispositivi di sicurezza tipo fotocellule, conformi alle
normative EN 12978. OQOOQ @
Vedi funzioni [ingresso CX], [ingresso CY] o [ingresso CZ]. T t T A - - 1 T
- C1 riapertura durante la chiusura. In fase di chiusura . ) (S
dell'anta, I'apertura del contatto provoca I'inversione del
movimento fino alla completa apertura;
- C2 richiusura durante I'apertura. In fase di apertura HHHHHHHMWM@HHHHH
dell'anta, I'apertura del contatto provoca I'inversione del 10 11 TSEESEST 2 3 3 4 5 7 CXCYCZ|

movimento fino alla completa chiusura;

- C3 stop parziale. Arresto dell’anta, se in movimento, con
conseguente predisposizione alla chiusura automatica (se la RX DELTA TX
funzione di chiusura automatica € stata attivata);

+ - NO C NC + -
- C4 attesa ostacolo. Arresto dell’anta, se in movimento, Q@QQQ ‘ . @
A

con conseguente ripresa del movimento dopo la rimozione t A T T
dell’ostacolo. T ® |

L
Se non vengono utilizzati, i contatti CX, CY e CZ vanno 11
disattivati in programmazione.

1011 7S E E3 ES 1 2 33P457CXCYCZ‘

Bordi sensibili
Configurare il contatto CX, CY o0 CZ (NC), ingresso per DFW DFW con scheda
dispositivi di sicurezza tipo bordi sensibili, conformi alle < di controllo dei
normative EN 12978, T collegamenti DF
Vedi funzioni [ingresso CX], [ingresso CY] o [ingresso *
Cz. cog | LYoo 9 o000
) ) - C NO NC 24V12V 0V 4 4 C NO NC C NO NC
- C7 riapertura durante la chiusura. In fase di chiusura A A A
dell'anta, I'apertura del contatto provoca I'inversione del T T T T
movimento fino alla completa apertura;
- C8 richiusura durante I'apertura. In fase di apertura
dell'anta, I'apertura del contatto provoca I'inversione del
movimento fino alla completa chiusura. s l‘l‘l
Se non vengono utilizzati, i contatti CX, CY e CZ { 1
vanno disattivati in programmazione. 1@@@@@@@@@@@@ Hmmﬂﬂmﬂmmﬂmﬂﬂﬂﬁﬂ
P E3 ES 1 233P457CXCYCZ\ 10 11 TS E E3 ES 1 233P457CXCYCZ\




Collegamento dei dispositivi di sicurezza (test sicurezza)

A ogni comando di apertura o di chiusura, a scheda verifica I'efficienza dei dispositivi di sicurezza (es.fotocellule). Un’eventuale anomalia inibisce

qualsiasi comando.

Selezionare dalla funzione [Test Sicurezze] I'ingresso da attivare scegliendo tra CX, CY o CZ.
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PROGRAMMAZIONE

Descrizione dei comandi di programmazione

< >
Il tasto ESC serve per:

ESC
- uscire dai menu; - > @ @ D

3

- annullare le modifiche.

| tasti < > servono per:
- Spostarsi da una voce di menu a un’altra;
- incrementare o decrementare un valore.

ENTER Per entrare nel menu, tenere

le indicazioni <.....> a display servono per:
-indicare la voce attualmente selezionata

Il tasto ENTER serve per:

< - entrare nei menu;

- confermare e memorizzare il valore impostato.

premuto il pulsante ENTER per
@ almeno un secondo.

Per scegliere la voce di

.. poi premere ENTER

B

ENTER

>
menu, spostarsi con le
frecce...

=

/@

.. poi premere ENTER

< > anche per i sotto menu,

ENTER

spostarsi con le frecce
0@

Se le frecce < > sono sulla
funzione [Tempo Lavoro], &
possibile modificarne il valore.

... poi premere ENTER per
confermare...

ENTER

/@

< > Per aumentare o diminuire il

valore, usare le frecce...
@ L r—

...per uscire dal menu aspettare
30 secondi, o premere ESC, fino
a quando compare la schermata
iniziale.

ESC

/@



Significato delle abbreviazioni sulle voci di menu

Amperom. Corsa]
Ap. parziale]

Az. Mantenuta]
Ch. Automatica]
Config]

Funz. Associata]
Imp. Corsa]

Acc. AP %]

Acc. CH %]

Rall. AP %]

Rall. CH %]

Mod. Codice]
Msg. iniziale]
Partenza rall]
Rallent. Enc]

Ril ostacolo]
Rimuovi Ut
Sens. Amperom]
Sensib. Corsa]
Sensib. Rall]
Spinta Ch.]

T. Ariete]

T. Prelampeggio]
T. rall]

T. serr]

T.C.A]

T.C.A. parziale]
Vel. Rall %]

Vel. Manovra %]

Mappatura del menu

Sensibilita della Corsa

Apertura Parziale

Azione Mantenuta

Chiusura Automatica

Configurazione

Funzione Associata

Impostazione corsa

Accostamento in Apertura in percentuale
Accostamento in Chiusura in percentuale
Rallentamento in Apertura in percentuale
Rallentamento in Chiusura in percentuale
Modifica Codice

Messaggio iniziale

Partenza rallentata

Rallentamenti in apertura e chiusura con ENCODER
Rilevazione Ostacolo

Rimuovi Utente

Sensibilita Amperometrica

Sensibilita della Corsa

Sensibilita dei Rallentamenti

Spinta in Chiusura

Tempo Ariete

Tempo Prelampeggio

Tempo Rallentamenti

Tempo Serratura

Tempo Chiusura Automatica

Tempo Chiusura Automatica Parziale
Velocita di Rallentamento

Velocita della corsa

[LINGUA] Default
[Italiano] / [English] / [Frangais] / [Deutsch] / [Espariol] / [Portugues euro]/[Portugues bras] [taliano
[FUNZIONI] Default
Ch.Automatica] Disattivato] / [Attivato] Attivato]
Az.Mantenuta] Disattivato] / [Attivato] / [In Chiusura] Disattivato]
Ril ostacolo] Disattivato] / [Attivato] Disattivato]
Test Sicurezze] Disattivato] / [CX] / [CY] / [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] / [CY+CZ] / [CX+CY+CZ] Disattivato]
Prelampeggio] Disattivato] / [Attivato] Disattivato]
Colpo ariete] Disattivato] / [Chiusura] / [Apertura] / [Apre-Chiude] Disattivato]
Stop Totale] Disattivato] / [Attivato] Attivato]
Ingresso CX] Disattivato] / [C1] / [C2] / [C2] / [C4] / [C7]/ [C8] C1]
Ingresso CY] Disattivato] / [C1] / [C2] / [C2] / [C4] / [C7] / [C8] C3]
Ingresso CZ] Disattivato] / [C1] / [C2] / [C2] / [C4] / [C7] / [C8] C2]
Spinta Ch] Disattivato] / [Attivato] Disattivato]
Serratura] Disattivato] / [Chiusura] / [Apertura] / [Apre-Chiude] Chiusura]
Tipo Serrat,] Impulsiva] / [Continua] Impulsiva]
Config] FC a tempo] / [Fine corsa] / [Rallent] / [Fcap-RallCh] / [ENCODER] ENCODER]
Fine corsa] N.C./N.O] N.C]
Comando 2-7] Apre-Chiude] / [Ap. Stop Ch] Apre-Chiude]
Lampada E] Lampeggiante] / [Cortesia] / [Ciclo] Lampeggiante]
Uscita B1-B2] Bistabile] / [Monostabile] Monostabile]
[IMP. CORSA] Default
[Tipo Motore] [FROG-F4024E] / [FROG J] / [FROG-FL] / [AMICO] / [MYTQ] / [AXQ] / [FAST] / [FERNI]  [FROG-F4024E]
[Vel.Manovra %)] [20%] = [100%)] [100%]
[Vel. Rall. %)] [5%] = [80%)] [50%)]
[Partenza Rall] [Attivato] / [Disattivato] [Disattivato]
[Sens.Amperom]* [Attivato] / [Disattivato] [Attivato]
[Amperom.Corsa]* (000000000000
[T. rall]* [0s] = [3059] [20 9]

*Questa funzione non compare se viene impostato [ENCODER] dalla funzione [Config].
**Questa funzione compare solo se vengono impostati i [Rallent] o [Fcap-RallCh] dalla funzione [Config].
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[ENCODER] Default

[Sensibilita] [Attivato] / [Disattivato] [Attivato]

[Sensib. Corsa] [€00000000000H
[Sensib. Rall] [€000000000004
[Rallent. Enc] [ON] / [OFF] [ON]

[Rall.AP %] [1%] = [40%] [10%]

[Rall. CH %] [1%] = [40%] [10%)]

[Acc. CH %] [1%] = [15%] [15%)]

[Acc. AP %] [1%] = [15%] [15%)]

[Taratura Gorsa] [Confermi? (no)] / [Confermi? (si)]

[REGOLA TEMPI] Default

[T.C.A] [0s] = [300¢] [10 5]

[T.C.A Parziale] [0s] = [300¢] [10 5]

[Tempo Lavoro] [10 8] = [150 ] [90 9]

[T. Prelampeggio] [1s] = [60¢] [59]

[T. serr] [1s] = [59] [29]

[T. Ariete] [1s] = [39] [15]

[Ap. parziale] [5s] = [60 9] [10 9]

[T. Cortesia] [1s] = [300¢] [300 5]

[UTENTI]

Modifica Nome]
Mod. Codice]
Funz. Associata]
Rimuovi Ut]
Rimuovi TUTTI]
Salva Memoria]
Carica Memoria]

Nuovo Utente] (250max)

[2-7] / [Apre] / [B1-B2] / [2-3P] / [Disabilitato];

[Confermi? (no)

|/
[Confermi? (no)] / [
ol /[

[Confermi? (no)

Confermi? (si)]
Confermi? (si)]
Confermi? (si)]

[INFO]

[Versione] / [Numero Corse] / [Msg. iniziale] / [Reset Sistema]

[TEST MOT]

[APRE =>]

IMPORTANTE! Iniziare la programmazione eseguendo per prime le funzioni [TIPO MOTORE], [STOP TOTALE] e [TARATURA

CORSA].

Menu lingua

[LINGUA]

I

[Italiano] / [English] / [Francais] / [Deutsch] / [Espafiol] / [Portugues euro] / [Portugues bras]

Selezionare la lingua tra quelle disponibili

Menu funzioni
[FUNZIONI]

)

[Ch. Automatica]

[Disattivato] / [Attivato]

['attesa prima della chiusura automatica parte dal raggiungimento del punto di finecorsa in apertura per un tempo regolabile da 0 s a 300 s.

La chiusura automatica non si attiva nel caso in cui intervengano i dispositivi di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop
totale o in caso di mancanza di tensione.

[Az. Mantenuta]

[Disattivato] / [Attivato] / [in Chiusura]

L'anta si apre e si chiude tenendo premuto un pulsante. Pulsante di apertura sul contatto 2-3 e pulsante di chiusura sul contatto 2-4. Tutti gli
altri dispositivi di comando, anche radio, sono esclusi.




[Ril ostacolo] [Disattivato] / [Attivato]

Con anta chiusa, aperta o dopo uno stop totale, I'automazione rimane ferma se i dispositivi di sicurezza (fotocellule o bordi sensibili) rilevano
un ostacolo.

[Test Sicurezze] [Disattivato] / [CX] / [CY] / [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] / [CY+CZ] / [CX+CY+CZ]
Dopo ogni comando di apertura o di chiusura, la scheda verifica che le fotocellule funzionino correttamente.
[Prelampeggio] [Disattivato] / [Attivato]

Dopo un comando di apertura o di chiusura, il lampeggiatore collegato su 10-E, lampeggia prima di iniziare la manovra.
Per la regolazione del tempo, vedi [T. Prelampeggio] nel menu [REGOLA TEMPI].

[Colpo ariete] [Disattivato] / [Chiusura] / [Apertura] / [Apre-Chiude]

Prima di ogni manovra di apertura e chiusura, I'anta spinge in battuta per facilitare lo sgancio dell’elettroserratura, per la regolazione del
tempo di spinta, selezionare [T. Ariete] nel menu [REGOLA TEMPI].

[Stop Totale] [Attivato] / [Disattivato]

Ingresso NC — Stop dell’anta con esclusione dell’eventuale chiusura automatica; per riprendere il movimento, usare il dispositivo di comando.
Il dispositivo di sicurezza va inserito su [1-2].

[Ingresso CX] [Disattivato] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

Ingresso NC — Possibilita di associare: C1 = riapertura durante la chiusura per fotocellule, C2 = richiusura durante I'apertura per fotocellule,
C3 = stop parziale, C4 = attesa ostacolo, C7 = riapertura durante la chiusura per bordi sensibili, C8 = richiusura durante 'apertura per bordi
sensibili.

[Ingresso CY] [Disattivato] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

Ingresso NC — Possibilita di associare: C1 = riapertura durante la chiusura per fotocellule, C2 = richiusura durante I'apertura per fotocellule,
(C3 = stop parziale, C4 = attesa ostacolo, C7 = riapertura durante la chiusura per bordi sensibili, C8 = richiusura durante 'apertura per bordi
sensibili.

[Ingresso CZ] [Disattivato] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

Ingresso NC — Possibilita di associare: C1 = riapertura durante la chiusura per fotocellule, C2 = richiusura durante I'apertura per fotocellule,
C3 = stop parziale, C4 = attesa ostacolo, C7 = riapertura durante la chiusura per bordi sensibili, C8 = richiusura durante I’apertura per bordi
sensibili.

[Spinta Ch] [Disattivato] / [Attivato]

Afinecorsa in chiusura, I'automazione esegue una spinta in battuta dell’anta per alcuni secondii.

[Serratura] [Disattivato] / [Chiusura] / [Apertura] / [Apre-Chiude]

Impostare I'elettroserratura per il bloccaggio delle ante su una funzione a scelta tra quelle previste.

[Tipo Serrat.] [Impulsiva] / [Continua]

Impostazione del tipo di elettroserratura:
- elettroserratura impulsiva, si attiva per qualche secondo da cancello aperto e chiuso. Il tempo di attivazione & regolato dalla funzione

[T.serr]
- elettroserratura continua, si attiva durante tutta la manovra di apertura e di chiusura.
[Config] [Rallent.] / [Fcap-RallCh] / [ENCODER] / [FC a tempo] / [Fine corsa]
Configurazione dei rallentamenti in apertura e in chiusura
[Rallent.] = rallentamenti in apertura e chiusura.
[Fcap-RallCh.]* = finecorsa in apertura e rallentamento in chiusura.
[ENCODER] = gestione dei rallentamenti, rilevazione ostacoli e sensibilita.
[FC a tempo] = finecorsa a tempo.
[Fine corsa] = finecorsa in apertura e chiusura.
*rallentamenti configurabili con la funzione [T. rall] nel menu [Imp.Corsa]
[Fine corsa] [N.C] /[N.O]

Configurazione dei finecorsa come contatti normalmente chiusi o aperti.
Questa funzione compare solo se viene selezionata opzione tra [Fine corsa], [Fcap-RallCh.] o [Rallent.] dalla funzione [Config].

[Comando 2-7] [Apre-Chiude] / [Ap. Stop Ch.]
Configurazione del contatto 2-7 in passo-passo (apre-chiude) o sequenziale (apre-stop-chiude-stop).
[Lampada E] [Ciclo] / [Lampeggiante]

Configurazione della lampada collegata su 10-E:

- ciclo: lampada esterna liberamente posizionabile, per aumentare I'illuminazione nella zona di manovra. Rimane accesa dal momento in
cui l'anta inizia I'apertura fino alla completa chiusura (compreso il tempo di chiusura automatica). Nel caso non venga inserita la chiusura
automatica, rimane accesa solo durante il movimento;

- lampeggiante: segnala il movimento di apertura e chiusura dell’anta.

[Uscita B1-B2] [Monostabile] / [Bistabile]

Configurazione del contatto B1-B2 in modalita Monostabile o Bistabile (interruttore).

- Il contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preawiso.
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Menu Impostazione corsa

[Imp.Corsa] — ENTER

& J
[Tipo Motore] [FROG-F4024E] / [FROG-J] / [FROG-FL] / [AMICO] / [MYTQ] / [AXO] / [FAST] / [FERNI] / [ATI]
Impostazione del tipo di automazione presente nell'impianto.
[Vel.Manovra %] [50%] = [100%]
Regolazione della velocita di manovra, calcolata in percentuale.
[Vel. Rall. %] [10%] = [50%]
Regolazione della velocita di rallentamento, calcolata in percentuale.
[Partenza Rall] [Disattivato] / [Attivato]
Dopo ogni comando di apertura o di chiusura, le ante partono a velocita ridotta per alcuni secondi.
[Sen.Amperom] [Disattivato] / [Attivato]

Sensibilita della rilevazione degli ostacoli.

Questa funzione non compare se viene impostato [Encoder] dalla funzione [Config].

In presenza di ostacolo la funzione interviene nel seguente modo:

- [FC a tempo] esegue I'arresto delle ante durante la manovra;

- [Fine corsa] esegue I'inversione delle ante durante la manovra;

- [Rallent.] esegue I'inversione delle ante durante la manovra e I'arresto durante il rallentamento.

- [Fcap-RallCh.] esegue I'inversione delle ante durante la manovra e I'arresto solo durante il rallentamento di chiusura.
Con funzione disattivata, esegue l'arresto delle ante al superamento della soglia di corrente massima.

[Amperom.Corsa] (0000000000004

Regolazione della sensibilita Amperometrica.
E necessario attivare la funzione [Sen.Amperom] nel menu [Imp.Corsa].

[T. rall] [OFF] = [30 3]

Tempo di rallentamento delle ante prima di ogni finecorsa. Il tempo pud essere regolato da 0 s a 30 s.
Questa funzione compare solo se vengono impostati i [Rallent.] o [Fcap-RallCh.] dalla funzione [Config].

Menu ENCODER

Il menu [ENCODER] compare solo se viene selezionata dalla funzione [Config] nel menu [FUNZIONI].

[ENCODER] ‘ ESC@
\
[Sensibilita] [Attivato] / [Disattivato]
Sensibilita della rilevazione degli ostacoli.
[Sensib. Corsa] [€00000000000H

Sens[bilita della rilevazione degli ostacoli durante la corsa (sia in apertura sia in chiusura).
E necessario attivare la funzione [Sensibilita] nel menu [ENCODER].

[Sensib. Rall] [€00000000000H

Sens[bilita della rilevazione degli ostacoli durante il rallentamento (Sia in apertura sia in chiusura).
E necessario attivare la funzione [Sensibilita] nel menu [ENCODER].

[Rallent. Enc] [ON] / [OFF]
Attivazione dei punti di inizio rallentamento in apertura e chiusura.
[Rall. AP %] [1%] = [40%]

Regolazione del punto di inizio del rallentamento prima del finecorsa di apertura.
Il punto di inizio del rallentamento & calcolato in percentuale (da 1% a 40% della corsa completa).
Questa funzione compare solo se viene attivata la funzione [Rallent.Enc] nel menu [ENCODER].

[Rall. CH %] [1%] = [40%]

Regolazione del punto di inizio del rallentamento prima del finecorsa di chiusura.
Il punto di inizio del rallentamento € calcolato in percentuale (da 1% a 40% della corsa completa).
Questa funzione compare solo se viene attivata la funzione [Rallent.Enc] nel menu [ENCODER].

[Acc. CH %] [1%] = [15%)]

Regolazione del punto di inizio dell'accostamento calcolato in percentuale (da 1% a 15% della corsa completa) prima del punto di finecorsa
di chiusura.




[Acc. AP %] [1%] = [15%)]

Regolazione del punto di inizio dell'accostamento calcolato in percentuale (da 1% a 15% della corsa completa) prima del punto di finecorsa
di apertura.

[Taratura Corsa]

Taratura automatica della corsa del cancello (vedi paragrafo TARATURA CORSA).

Menu regola tempi

[REGOLA TEMPI]

v

——— ENTER

[T.C.A] [0s] = [300 s]

L'attesa prima della chiusura automatica parte dal raggiungimento del punto di finecorsa in apertura per un tempo regolabile da 0 s a
300 s. La chiusura automatica non si attiva nel caso in cui intervengano i dispositivi di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo, dopo uno
stop totale o in caso di mancanza di tensione.

[T.C.A.parziale] [0s] = [300 s]

Tempo di attesa dell'anta in posizione di apertura dopo un comando di apertura parziale. Trascorso questo tempo, viene effettuata
automaticamente una manovra di chiusura. Il tempo di attesa pud essere regolato da 0 s a 300 s.

[Tempo Lavoro] [10 s] = [150 s]
Tempo di lavoro del motoriduttore in fase di apertura o di chiusura. Il tempo di lavoro puo essere regolato da 10 s a 150 s.
[T. Prelampeggio] [1s]= [60s]

Dopo un comando di apertura o di chiusura, il lampeggiatore collegato su 10-E, lampeggia da 1 s a 60 s prima di iniziare la manovra.

[T. serr] [1s]=[59]

Tempo di intervento per lo shlocco dell’elettroserratura dopo ogni comando di apertura. Il tempo di intervento pud essere regolato da 1 sa b s.

[T. Ariete] [1s]=[39]

Tempo di spinta dei motoriduttori in battuta di chiusura e apertura dopo ogni comando. Il tempo di spinta puo essere regolato da 1 sa 3 s.

[Ap.parziale] [5s] = [60 s]

Tempo di apertura dell’anta. Il tempo puo essere regolato da 5 s a 60 s.

[T. Cortesia] [60 s] => [300 s]

Lampada supplementare: rimane accesa per un tempo necessario durante le manovre di apertura e chiusura del cancello.
Uscita contatto [10-E3]. E regolabile da 60 s a 300 s.

Menu utenti

[UTENTI] ——— ENTER

v

[Nuovo Utente]

Inserimento fino a un max. di 250 utenti e associazione a ognuno di essi di una funzione a scelta tra quelle previste. Linserimento va fatto
con trasmettitore o altro dispositivo di comando (vedi INSERIMENTO NUOVO UTENTE).

[Modifica Nome]

Per modificare il numero o il nome utente

[Mod. Codice]

Per modificare il codice relativo a un comando associato a un utente.

[Funz. Associata]

[2-7] = Comando passo-passo (apre-chiude) o comando sequenziale (apre-stop-chiude-stop)
[Apre] = Comando solo apre

[2-3P] = Comando pedonale o parziale

[B1-B2]  =» Uscita contatto B1-B2

[Rimuovi Ut]

Per rimuovere un utente. Confermare la rimozione con ENTER.

[Rimuovi TUTTI]

Per rimuovere tutti gli utenti. Confermare la rimozione con ENTER.
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[Salva Memoria]

Per salvare gli utenti e le impostazioni dell'impianto nella memory roll. Confermare il salvataggio con ENTER.

[Carica Memoria]

Per caricare nella scheda elettronica i dati salvati nella memory roll.
Se le schede hanno versioni diverse, & possibile caricare solo gli utenti.

Menu info

[INFO] —— ENTRR

J

v

[Versione]

Visualizza la versione del Software.

[Numero Corse]

Visualizza il numero di manovre effettuate.

[Msg. iniziale]

Visualizza il messaggio iniziale. Per modificare il testo, premere ENTER; Utilizzare il tasto ENTER per spostare il cursore in avanti, ESC per
spostare il cursore all'indietro e < > per selezionare la lettera o cifra. Confermare il testo premendo il tasto ENTER per alcuni secondi.

[Reset Sistema]

Per ripristinare le impostazioni iniziali. Confermare il Reset premendo il tasto ENTER.

Menu test motori

[TEST MOT] —— ENTER
J
Y

[APRE =>]

Per verificare il corretto senso di rotazione dei motoriduttori.
Tenere premuto per alcuni secondi il tasto < e verificare che I'anta esegua I'apertura. Se il senso di rotazione & sbagliato, invertire le fasi del
motore.




Inserimento nuovo utente

1. Dal menu
[UTENTI],
selezionare

[Nuovo Utente].
Premere ENTER per
confermare.

3. Scegliere

la funzione da
associare all'utente.
Premere ENTER per
confermare...

5. Una volta inserito

il codice, apparira il
numero dell’'utente
con il tipo di comando
memorizzato...

Modifica nome utente

1. Dal menu
[UTENTI],
selezionare
[Modifica Nome].
Premere ENTER per
confermare.

3. Utilizzare il tasto
ENTER per spostare |l

cursore in avanti, ESC
per spostare il cursore

allindietro e < > per
selezionare la lettera
o cifra.

2. Selezionare

[confermi (si)] e
premere ENTER per

confermare.

4. ... verra richiesto un

codice da inserire.
Inviare il codice dal
trasmettitore, con la

tessera a strisciamento
o il transponder.

6. ... 0 se il codice & gia

inserito, apparira [Codice
esistente].

2. Selezionare il numero

utente o il nome da
modificare e premere

ENTER per confermare.

4. Gonfermare il testo
premendo il tasto
ENTER per alcuni

secondi.

\
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Modifica codice

1. Dal menu

[UTENTI],
selezionare [Mod.

Codice]. Premere

ENTER per
confermare.

3. ... verra richiesto un

codice da inserire.
Inviare il codice

dal trasmettitore,

con la tessera a
strisciamento o il
transponder.

Funzione associata all’'utente

1. Dal menu

[UTENTI],
selezionare [Funz.

Associata].

Premere ENTER per  gse
confermare.

3. Scegliere la

nuova funzione da

associare all’utente.
Premere ENTER per
confermare.

2. Selezionare il nome
utente di cui si vuole
modificare il codice e
premere ENTER per
confermare.

ESC < >  ENTER

4. ... una volta inserito
il codice, apparira il
numero dell’utente
con il tipo di comando
memorizzato...

5. Selezionare
[confermi (si)] e
premere ENTER per
confermare.

2. Selezionare il nome
utente di cui si vuole
modificare la funzione
e premere ENTER per
confermare.

4. Selezionare
[confermi (si)] e
premere ENTER per
confermare.




Taratura corsa

A\ Prima di effettuare la taratura della corsa, controllare che I’area di manovra sia libera da qualsiasi ostacolo e verificare la presenza
di una battuta d’arresto meccanico in apertura e una in chiusura.

A\ Le battute d’arresto meccanico sono obbligatorie.

Importante! Durante la taratura, tutti dispositivi di sicurezza saranno disabilitati escluso quello per lo STOP TOTALE.

1. Dal menu [ENCODER], 2. Selezionare
selezionare [Taratura i E Lk Crsals [confermi (si)]
Corsa]. Premere ENTER premere ENTER per
per confermare. confermare.

3. Lanta eseguira una 4. ... successivamente
manovra di chiusura fino L I'anta, eseguira una
alla battuta d’arresto ... manovra di apertura
fino alla battuta
d’arresto.

5. Terminata la procedura,
verra visualizzato sul display
[Taratura Corsa OK] per
qualche secondo.

Scheda Memory Roll

Per memorizzare i dati relativi agli utenti e alla configurazione dell'impianto, per poi riutilizzarli con un’altra scheda elettronica.
X Dopo aver memorizzato i dati, € consigliabile togliere la Memory Roll durante il funzionamento della scheda elettronica.

Memory roll

w/

MESSAGGI DI ERRORE

EJ I messaggi di errore appaiono a display.

[Encoder - ERRORE], [Errore!] Encoder rotto o collegamento errato.

[test Sicurezze - ERRORE] Malfunzionamento dei dispositivi di sicurezza.

[Fine corsa - ERRORE] Malfunzionamento sui contatti dei finecorsa

[Tempo Lavoro - ERRORE] Tempo lavoro insufficiente

[Sicurezze - STOP], [C1], [C3], [C4], [C7] 0 [C8] |Malfunzionamento dei dispositivi di sicurezza o collegamento errato
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RAPPRESENTAZIONE DELLE AREE E PUNTI DI RALLENTAMENTO E DI ACCOSTAMENTO PER DISPOSITIVO ENCODER

Le aree della corsa e i punti di rallentamento e di accostamento sono testati secondo i parametri delle Norme Tecniche EN 12445 e
EN 12453 per la compatibilita delle forze di impatto generate dall’anta in movimento.

A = Velocita normale

B* = Velocita rallentata

C = Zona di intervento dell’encoder con inversione del movimento
D = Zona diintervento dell’encoder con arresto del movimento

E = Punto di inizio rallentamento in apertura [Rall. AP%]

F = Punto di inizio rallentamento in chiusura [Rall. CH%]

G** = Punto di inizio accostamento in chiusura [Acc. CH%]

H = Punto di inizio accostamento in apertura [Acc. AP%)]

| = Battute di arresto

* Minimo 600 mm dalla battuta di arresto.
** |Impostare la percentuale di accostamento dalla funzione [Acc. CH%] e [Acc. AP%)] dal menu [ENCODER] in modo da ottenere una
distanza tra 1 e 50 mm max dal punto di battuta d’arresto.

DISMISSIONE E SMALTIMENTO

Prima di procedere € sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo d’installazione. | componenti dell'imballo (cartone,
plastiche, etc.) sono assimilabili ai rifiuti solidi urbani e possono essere smaltiti senza alcuna difficolta, semplicemente effettuando la raccolta
differenziata per il riciclaggio.

Altri componenti (schede elettroniche, batterie dei trasmettitori, etc.) possono invece contenere sostanze inquinanti. Vanno quindi rimossi e
consegnati a ditte autorizzate al recupero e allo smaltimento degli stessi.

NON DISPERDERE NELL'AMBIENTE!
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IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS WHEN INSTALLING
WARNING! IMPROPER INSTALLATION MAY RESULT IN SERIOUS DAMAGE, FOLLOW ALL INSTALLATION INSTRUCTIONS
THIS MANUAL IS EXCLUSIVELY INTENDED FOR PROFESSIONAL, SKILLED STAFF

LEGEND

This symbol shows which parts to read carefully.
A\ This symbol shows which parts describe safety issues
= This symbol shows which parts to tell users about.

REFERENCE REGULATIONS
The product complies to the reference regulations in effect.

DESCRIPTION

Multi-function control pane for one-swing-leaf gates, with graphic programming-and-alert-display plus self-diagnosing of safety devices.
The functions on the input and output contacts, the time settings and user management, are set and viewed on the graphic display.

All connections are quick-fuse protected.

Intended use

Control panel
ZLJ14

Gearmotor

AMICO - AXO - F4000 - FAST - FERNI - FROG - FROG J - MYTO

Any installation and/or use other than that specified in this manual is forbidden.

Technical data

Type ZLJ14
Protection rating (IP) 54
Power supply (V - 50/60 Hz) 230 AC
Maximum power (W) 250
Maximum power of the 24 V (W) accessories 50
Stand-by consumption (W) 5
Operating temperature (°C) -20 + +55
ltems ABS
Apparatus class Il
Fuses ZLJ14
LINE-FUSE - Line 1.6 A-F
CONTROL BOARD - Card 630 mA-F
ACCESSORIES - Accessories 2 A-F

MOTOR 1/ MOTOR 2 - Motor
E.LOCK - Electrolock

10 A-250V 0 6.3x22 UFG632310
(Spare parts code 119RIR316)

3.15A-F

Dimensions (mm)
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Description of parts

Transformer

Power supply on warning LED
Display

Memory roll board connector
Programming buttons
Programming warning LED
Display brightness adjusting trimmer
Connector for the R700 card
9. AF card connector

10. Antenna terminal

11. Terminals for transponder

12. Endstop terminals

13. Terminals for control and safety devices
14. Encoder terminals

15. Terminals for gearmotors

16. Power supply terminals

17. Line fuse

18. Control-board fuse

19. Electric-lock fuse

20. Motor fuse

21. Accessories fuse

© N O W

GENERAL INSTRUCTIONS FOR INSTALLING
A\ Only skilled, qualified staff must install this product.
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A\ Before working on the control panel, cut off the main current supply and, if present, remove any batteries.

Preliminary checks

A\ Before installing the control panel it is necessary to:

e make sure that the point where the control panel is fastened is protected from any impacts and that the anchoring surface is solid enough, and
that proper tools are used (that is, screws, anchors, and so on); ® make sure you have set up a suitable dual pole cut off device along the power
supply that is compliant with the installation rules. It should completely cut off the power supply according to category Il surcharge conditions

(that is, with minimum contact openings of 3 mm);

oD Make sure that any connections inside the container (ones that ensure continuity to the protection circuit) are fitted with additional insulation

with respect to those of other electrical parts inside.

Tools and materials

Make sure you have all the tools and materials you will need for installing in total safety and in compliance with applicable regulations. The figure

shows some of the equipment installers will need.
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Cable types and minimum thicknesses

Connection Cable type Ce:bf:gnlglth C1a g Iz I:(r)\ ?;h
230 V AC power-supply to control panel HO5RN-F 3Gx1.5mm2 | 3Gx25mm2
Encoder gearmotor power supply* 3x 1.5 mm2 3x2.5mm2
Power supply to gearmotor** 2 x 1.5 mm2 2 x2.5mm2
Flashing light FROR CEl 20-22 2 x 0.5 mm2

Photocell transmitters CEIEN 2 x 0.5 mm2

Photocell receivers 50267-2-1 4x0.5 mm2
Command and safety device 2 x 0.5 mm2
Endstop*** 3x1.5mm2

Antenna the RG58 antenna max 10 m
Encoder** 2402C 22AWG max 30 m

* AXO ** FROG-A24, F4024, F1024, FROG-A24E, F7024E *** FROG-A24, F4024, F1024 **** FROG-A24E, F7024E, F4024E

If cable lengths differ from those specified in the table, establish the cable sections depending on the actual power draw of the connected
devices and according to the provisions of regulation CEI EN 60204-1.

For multiple, sequential loads along the same line, the dimensions on the table need to be recalculated according to the actual power draw and
distances. For connecting products that are not contemplated in this manual, see the literature accompanying said products

INSTALLATION

Fasten the control panel in a protected area using suitable screws. anchors and braces.
Drill through the pre-perforated holes and fit the cable gland with corrugated pipes for passing through the electric cables.
Pre-perforated hole diameter: 20 mm.

Assemble the pressure hinges.
Fit the hinges into the box (either on the right or left) and fasten them using the supplied screws and washers.

= = \ . 1O | _‘ slide to rotate
= Ei"% S = ==

15 mm~
e A

7
‘\
el

Snap the cover onto the hinges. Close it and secure it using the supplied screws.
After performing the settings and adjustments, fasten the cover using the supplied screws.
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ELECTRICAL CONNECTIONS

Power supply to accessories

Terminals for powering the 24 V AC/DC
accessories Maximum power: 50 W o

Electric-lock connection

230V AC - 50/60 Hz

+ -

rated at 12 V - 15 W max

L

R | HHHEHHHHHHHHHEE

HH

L

N| |10 11 TS E E3 ES1 2 3 3 4 5 7 CXC

Bl B2

Connecting the gearmotors with endstops

N

M ﬁ
24V DC gearmotor FC <

FA

A A

F

Connecting the encoder gearmotors

M N ENC 2 FAFC

m

=
A A A

24V DC gearmotor

m +
@
S
=
=

M| FEE

1]

==

Possible output of the
second radio-receiver
channel (NO contact).
Contact rated for:
500 mA - 24V DC.

——0—0

oo



Command and control devices

A\ Before fitting any snap-in cards (such as the AF or R700), YOU MUST CUT OFF THE POWER MAINS, and disconnect the power
mains.

é%
Fit the R700 decoding card for recognition of the TSP0OO ﬂ70
sensor or the LTOO1 card reader.

<8I =7

R . |
'BREERAR

2 FA FC |B1 B2| S1 GND|J <

Transponder or
card reader

e

1]
Ol

)

)
ar{EEE|

Fit the AF card to control the operator
via transmitter.

Stop button (NC contact). For stopping the gate leaves while excluding
automatic closing. To resume movement press the control button or
use another control device.

If unused, select [Disabled] from the [Total Stop] in the
[FUNCTIONS].

OPEN ONLY function from control device with NO
contact.

PARTIAL OPENING feature from command device (NO
contact).

See the [Partial open] function, for opening times in the
[SET TIMES] menu.

ONLY CLOSE function from control device (NO
contact).

Antenna with RG58 cable

OPEN-STOP-CLOSE-STOP sequential function /
OPEN-CLOSE-INVERT step-step from a control
device (NO contact).

See the [2-7 command] in the [FUNCTIONS].

SEEEEE s

10 1 TS E E3 ES 1 2 33P457CXCYCZ‘
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Signaling devices L
Courtesy light (contact rated for: 24 V - 25 W max). g

Gate open warning light (Contact rated for:
24V - 3 W max).

Auxiliary connection of an outdoor light which can be positioned <
where you like, to increase lighting in the driveway/parking area.
It stays on for a settable time.

See the [Courtesy Time] function in the [SET TIMES] menu.

To warn that the gate is open.
It switches off when the gate is closed.

Flashing light or cycle light
(contact rated for: 24 V - 25 W max).
Flashing light: it flashes during the gate's opening and

closing phases.

Cycle light: it stays on from the moment the leaf starts

HEEEEEEEEEEEEEEE

opening until it again closes completely (including the 10 11 TS

EE3EST 2 3 3 4 5 7 CXCYCZ

automatic-closing time)
See the [Light E] in the [FUNCTIONS].

Safety devices
Photocells RX

+ -

Configure contact CX, CY or CZ (NC), input for EN 12978 10 2 TX C NC

safety devices like photocells. QQOOQ

DELTA-S
X

‘. X 2
©9

- C1 reopening during closing. When the leaf is closing,

See [CX input], [CY input] or [CZ input]. T t T A
®

opening the contact causes the leaf to invert its direction of
movement until it is completely open;

. ]

Ry

- C2 closing during opening. When the leaf is opening ,

opening the contact causes the leaf to invert its direction of

HEEEEEE R EEEEEE

movement until it is completely closed;

10 11

TSEESEST 2 3 3 4 5 7 CXCYCZ

- C3 partial stop. Leaf stops, if it is moving, and sets up for
automatic closing (if the automatic closing function has been

DELTA X

#e

TSEESEST 2 3 & 4 5 7 0XCYCZ|

activated;
- C4 obstruction wait. Leaf stops, if it is moving, and starts RX
back again once the obstruction is removed. + - NO C NC
If unused, contacts CX, CY and CZ should be disabled Q@QQQ
during programming. t A A
! s
@
10 11
Sensitive Safety Edges
Configure contact CX, CY or CZ (NC), input for EN 12978 DFW

safety devices such as sensitive safety-edges.
See [CX input], [CY input] or [CZ input].

DFW with control

*_> board of the DF!
[l connections

- G7 reopening during closing. When the leaf is closing, 200
opening the contact causes the leaf to invert its direction

C NO NC

SICICISISISISS) oo

24V12V 0V 4 4 C NO NC C NO NC

of movement until it is completely open;

- C8 reclosing during opening. When the leaf is opening,
opening the contact, causes it to invert its movement
until it is completely closed.

If unused, contacts CX, CY and CZ should be
disabled during programming.

N
(REEMNERRREE

i

TE8ES1 2 3 3 4 5 7 CXCYCZ

1011 TS E E3 ES 1 2 33P457CXCYCZ‘




Connecting the safety devices (i.e. the safety test)

At each opening or closing command, the card checks the efficiency of the safety devices, such as photocells). Any anomalies will inhibit all
commands.
Select from the [Safety Test] which of inputs CX, CY or CZ to turn on.

-0 9

_ng

Rx 5 Tx
. ,,@ ,,,,,,, ,,,,

- O

) (el [T

© Rx Tx @0
o @ '''''''''''''''''''''' '7' ﬁ %%

17 cl ! S 10 2 TX C NG
7\7|p5858@), pELTA @8, 20509 |perras

il

|

A

EEEEsEERREEEE

1011 TS E E3 ES 1 2 33P457CXCYCZ‘
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s
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o

10 11 TS E E3 ES 1 2 33P457CXCYCZ‘
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PROGRAMMING

Description of programming commands

- showing the currently selected item

{ the <-----> signs on the display are for:
<7

< >

L

] ]

The < > keys are for: }

The ESC button is for:
- exiting menus; _—

- cancelling changes.

- moving from one item to another;
- increasing or decreasing values.

ENTER To enter the menu, keep the ENTER

The ENTER key is for:
<« { - entering menus;

- confirming or memorizing set values.

button pressed for at least one
second.
S

.. then press ENTER

B

ENTER

> To select menu items,
L@\

@

.. then press ENTER

use the arrow keys ...
> also for the submenus,

ENTER

<
use the arrow keys to
D select ...
=

If the < > arrows are set to the
[Cycle time], you may edit their
value.

ENTER

... the press ENTER to confirm ...

To increase or reduce the value
use the arrows...

&
)

... fo exit the menu wait 30
seconds, or press ESC, until the
start up screen appears.

<

]

ESC

/@



Meaning of the menu items abbreviations

Travel seng]
Partial open]
Maint Action]
Auto Close]
Config]

Assoc Function]
Set Travel]

Open Accel]
CloseAccel]

Opn Sw Dwn]
Cls Slw Dwn]
Change Code]
Start message]
Soft Start]

Enc Slow Down]
Obstruc Detct]
Delete user]
Amper. Sens.]
Travel seng]
Slw Dwn seng]
Closing thrust]
Ram jolt time]
Preflash time]
Slow downtime]
Lock time]
ACT]

PartialACT]

Slow dwn speed]
Travel rate %]

Gate Run Sensibility

Partial Opening

Maintained Action

Automatic Closing

Configuration

Associated Function

Set gate-leaf Travel

Opening Soft-Stop as a percentage
Closing Soft-Stop as a percentage
Opening Slow Down as a percentage
Closing Slow Down as a percentage
Mod. name

Starting message

Slowed-down Start

Opening and closing slow-downs with ENCODER
Obstruction Detection

Remove User

Amperometric Sensitivity

Travel Sensitivity

Sensitivity of Slow Downs

Closing thrust

Ram-jolt Time

Preflashing Time

Slow-down Time

Lock Time

Automatic Closing Time

Partial Automatic Closing Time
Slow-down Speed

Gate-leaf Travel Speed

Menu map

[LANGUAGE] Default
[Italiano] / [English] / [Francais] / [Deutsch] / [Espafriol] / [Portugues euro]/[Portugues bras] English

[FUNCTIONS] Default
Auto Close] Disabled] / [Enabled] Enabled]
Maint Action] Disabled] / [Enabled] / [Closing] Disabled]
Obstruc Detct] Disabled] / [Enabled] Disabled]
Safety Test] Disabled] / [CX] / [CY] / [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] / [CY+CZ] / [CX+CY+CZ] Disabled]
Preflashing] Disabled] / [Enabled] Disabled]
Ram Jolt] Disabled] / [Closing] / [Opening] / [Open-Close] Disabled]
Total Stop] Disabled] / [Enabled] Enabled]
CX input] Disabled] / [C1] / [C2] / [C2] / [C4] / [C7] / [C8] C1]
CY input] Disabled] / [C1]/ [C2] / [C2] / [C4] / [C7] / [C8] C3]
CZ input] Disabled] / [C1] / [C2] / [C2] / [C4] / [C7] / [C8] C2]
Closing thrust] Disabled] / [Enabled] Disabled]
Lock] Disabled] / [Closing] / [Opening] / [Open-Close] Closing]
LockType] Pulsed] / [Continuous] Pulsed]
Config] Time Lmt Swich] / [End Stop] / [Slow Down] / [Op LS-CI SI Dn] / [ENCODER] ENCODER]
End Stop] N.C./N.O] N.C]
2-7 command] Open-Close] / [Opn Stp Clse] Open-Close]
Light E] Flashing light] / [Courtesy] / [Cycle] Flashing light]
B1-B2 output] Bistable] / [Monostable] Monostable]
[IMP. TRAVEL] Default
[Motor type] [FROG-F4024E] / [FROG J] / [FROG-FL] / [AMICO] / [MYTO] / [AXO] / [FAST] / [FERNI]  [FROG-F4024E]
[Travel rate %] [20%] = [100%)] [100%]
[Slow dwn speed] [5%] = [80%)] [50%)]
[Soft Start] [Enabled] / [Disabled] [Disabled]
[Amper. Sens.]* [Enabled] / [Disabled] [Enabled]
[Travel sens]* [00000000000 04
[Slow downtime]** [0s] = [30¢] [20 g]

*This function does not appear if [ENCODER] from the [Config].

**This function only appears if [Slow Down]or [Op LS-CI SI Dn] from the [Config].
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[ENCODER] Default

[Sensibility] [Enabled] / [Disabled] [Enabled]

[Travel sens] [@0000000000 o4
[Slw Dwnsens] [€0000000000 o+
[Enc Slow Down] [ON] / [OFF] [ON]

[Opn Slw Dwn] [1%] = [40%] [10%)]

[Cls SlwDwn] [1%] = [40%] [10%)]

[CClose Accel] [1%] = [15%)] [15%)]

[OpenAccel] [1%] = [15%)] [15%]

[Travel calibr] [Confirm? (No)] / [Confirm? (Yes)]

SET TIMES Default

[ACT] [0s] = [300 g] [10 9]

[PartialACT] [0s] = [300 g] [10 9]

[Cycle time] [10 s] = [150 s [90 g]

[Preflash time] [1s]= [60 5] [59]

[Lock time] [1s]=[59] [29]

[Ram jolt time] [1s]= [39] [19]

[Partial open] [5 5] = [60 8] [10 9]

[Courtesy Time] [1s] = [300 s] [300 g]

[USERS]

Add User] (250 max)
Change Name]
Change Code]
Assoc Function]
Delete user]

Delete ALL]

Save memory]

Load memory]

[2-7] / [Open] / [B1-B2] / [2-3P] / [Disabled];

[Confirm? (No)] / [Confirm? (Yes)]
[Confirm? (No)] / [Confirm? (Yes)]
[Confirm? (No)] / [Confirm? (Yes)]

[INFO]

[Version] / [No. of travels] / [Start message] / [Reset system]

[MOTORS TEST]

[OPEN =>]

IMPORTANT! Start programming by performing the first function, that is, [MOTOR TYPE], [TOTAL STOP] and [TRAVEL

CALIBR].
Language menu

[LANGUAGE]

)

[Iltaliano] / [English] / [Francais] / [Deutsch] / [Espafiol] / [Portugues euro] / [Portugues bras]

Select one of the available languages

Functions menu

[FUNCTIONS]

-

[Auto Close]

[Disabled] / [Enabled]

The first automatic-closing wait starts when the opening endstop point is reached and can be set to between 0 and 300 s. The automatic
closing does not turn on if any of the safety devices trigger when an obstruction is detected, after a total stop or during a power outage.

[Maint Action]

[Disabled] / [Enabled] / [Closing]

The leaf opens and closes by keeping a button pressed. Opening button on contact 2-3 and closing button on contact 2-4. All other control
devices, even radio-based ones, are excluded.




[Obstruc Detct] [Disabled] / [Enabled]

With the leaf closed, open or after a total stop, the operator remains idle if the safety devices, like photocells or sensitive safety-edges)
detect and obstruction.

[Safety Test] [Disabled] / [CX] / [CY] / [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] / [CY+CZ] / [CX+CY+CZ]
After every opening or closing command, the board will check whether the photocells are working properly.
[Preflashing] [Disabled] / [Enabled]

After an opening or closing command, the flashing light connected to 10-E, flashes before the maneuver starts.
To set the time, see [Preflash time] in the SET TIMES menu.

[Ram Jolt] [Disabled] / [Closing] / [Opening] / [Open-Close]

Before each opening and closing, the gate-leaf gives a final thrust to assist the electric-lock release. To adjust the thrust time, select [Ram
jolt time] in the SET TIMES menu.

[Total Stop] [Enabled] / [Disabled]

NC input - Leaf stop while excluding any automatic closing; to resume movement, use the control device. The safety device is inserted into
[1-2].

[CX input] [Disabled] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

NC input — Can associate: C1 = reopening during closing by photocells, C2 = reclosing during opening by photocells, C3 = partial stop, C4
= obstruction wait, C7 = reopening during closing by sensitive safety-edges, C8 = reclosing during opening by sensitive safety-edges.

[CY input] [Disabled] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

NC input — Can associate: C1 = reopening during closing by photocells, C2 = reclosing during opening by photocells, C3 = partial stop, C4
= obstruction wait, C7 = reopening during closing by sensitive safety-edges, C8 = reclosing during opening by sensitive safety-edges.

[CZ input] [Disabled] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

NC input — Can associate: C1 = reopening during closing by photocells, C2 = reclosing during opening by photocells, C3 = partial stop, C4
= obstruction wait, G7 = reopening during closing by sensitive safety-edges, C8 = reclosing during opening by sensitive safety-edges.

[Closing thrust] [Disabled] / [Enabled]

At each closing endstop, the operator thrusts the final closing of the leaf for a a few seconds.

[Lock] [Disabled] / [Closing] / [Opening] / [Open-Close]

Set the electric lock to lock the leaves, by choosing among one of the available choices.

[Lock Type] [Pulsed] / [Continuous]

Setting the type of electric lock:

- impulse electric lock - it activates for a few seconds when the gate is either open or closed. The activation time is adjusted by the[Lock
time] function

- continuous electric lock - it activates during the entire opening or closing maneuver.

[Config] [Slow Down] / [Op LS-CI SI Dn] / [ENCODER] / [Time Lmt Swtch] / [End Stop]

Configuring the opening and closing slow-downs

[Slow Down]* = opening and closing slow-downs.
[Lsop-Clos. SIw]* = opening endstop and closing slow-down.
[ENCODER] = slow-down management, obstruction detection and sensitivity.
[Time Lmt Swich] = timed endstop.
[End Stop] = opening and closing endstop.

*slowdowns configurable with the [Slow down time] in the [Set Travel]
[End Stop] [N.C] /[N.O]

Configuring the endstops as normally opened or closed contacts.
This function only appears if option is selected between [End Stop], [Lsop-Clos. Siw] or [Slow Down] from the [Config] function.

[2-7 command] [Open-Close] / [Opn Stp Clse]
Configuration contact 2-7 in step-step (open-close) or sequential (open-stop-close-stop).
[Light E] [Cycle] / [Flashing light]

Configuring the light connected to 10-E:

- cycle: freely positionable outdoor light for increasing lighting in the driveway/parking area. It stays lit from the moment that the gate leaf
starts opening until it is completely closed (including the automatic closing time). In case the automatic closing is off, it stays on only during
the gate-leaves' movement.

- flashing: to alert when the moving leaf is either closing or opening.

[B1-B2 output] [Monostable] / [Bistable]

Configuring contact B1-B2 in Monostable or Bistable mode (switch).
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Gate run setting menu

[Set Travel] — ENTER

& J
[Motor type] [FROG-F4024E] / [FROG-J] / [FROG-FL] / [AMICO] / [MYTO] / [AXQ] / [FAST] / [FERNI] / [ATI]
Setting the type of operator installed in the system.
[Travel rate %) [50%] = [100%]
Adjusting the maneuvering speed, calculated as a percentage.
[Slow dwn speed] [10%] = [50%]
Adjusting the slow-down speed, calculated as a percentage.
[Soft Start] [Disabled] / [Enabled]
After each opening and closing command, the leaves start at slowed down speed for a few seconds.
[Amper. Sens.] [Disabled] / [Enabled]

Obstruction detection sensibility.

This function does not appear if [Encoder] is set in the [Config] function.

When an obstruction is met the function intervenes in the following way:

- [Time Lmt Swtch] it stops the gate leaves during a maneuver;

- [End Stop] it inverts the gate leaves during a maneuver;

- [Slow Down] it inverts the gate leaf movement during a maneuver and stop the movement during a slow down.

- [Lsop-Clos. Slw] it inverts the gate leaves during a maneuver and stops them only during the closing slow-down.
When the function is disabled, it stops the gate leaves when the maximum voltage threshold is exceeded.

[Travel sens] (00000000000 o+

Adjusting the Amperometric sensibility.
You need to turn on the [Amper. Sens.] in the [Set Travel].

[Slow down time] [OFF] = [30 s]

Slow-down time of the gate leaves before every endstop. The time can be set to between zero and 30 s.
This function only appears if the [Slow Down] or [Lsop-Clos. Siw] from the [Config] function.

ENCODER menu
The [ENCODER] menu appears only when the [Config] in the [FUNCTIONS] menu.

[ENCODER] menu | Esc@
\
[Sensitivity] [Enabled] / [Disabled]
Obstruction detection sensibility.
[Travel sens] [@0000000000 o4

Obstruction detection sensitivity during gate run (both opening and closing).
You need to turn on the [Sensitivity] in the [ENCODER] menu.

[Slw Dwn sens] [€0000000000 o4

Obstruction detection sensitivity during slow-down (both opening and closing).
You need to turn on the [Sensitivity] in the [ENCODER] menu.

[Enc Slow Down] [ON] / [OFF]
Activating the opening and closing slow-down starting points.
[Opn Slw Dwn] [1%] = [40%)]

Adjusting the starting slow-down point before the opening endstop.
The starting slow-down point is calculated as a percentage ( from 1% to 40% of the complete leaf-travel).
This function only appears if the [Enc Slow Down] in the [ENCODER] menu.

[Cls Slw Dwn [1%] = [40%]

Adjusting the starting slow-down point before the closing endstop.
The starting slow-down point is calculated as a percentage ( from 1% to 40% of the complete leaf-travel).
This function only appears if the [Enc Slow Down] in the [ENCODER] menu.

[Close Accel] [1%] = [15%)]

Adjusting the soft-spot starting point calculated as a percentage (from 1% to 15% of the complete travel) before the closing endstop point.




[Open Accel] [1%] = [15%]

Adjusting the soft-spot starting point as a percentage (from 1% to 15% of the complete travel) before the opening endstop point.

[Travel calibr]

Automatic calibration of the gate-leaf run (see the TRAVEL CALIBRATION paragraph)

Time settings menu

SETTIMES  —— zm@]
)
v
[ACT] [0 s] = [300 s]

The first automatic-closing wait starts when the opening endstop point is reached and can be set to between 0 and 300 s. The automatic
closing does not turn on if any of the safety devices trigger when an obstruction is detected, after a total stop or during a power outage.

[Partial ACT] [0 s] = [300 s]

Leaf waiting-time when open, after a partial close command. Once this time elapses, a closing maneuver is automatically performed. The
waiting time can be set to between 0 and 300 seconds.

[Cycle time] [10 s] = [150 s]
Gearmotor working time during opening and closing. The working time can be set to between 10 and 150 seconds.
[Preflash time] [1s]= [60s]

After an opening or closing command, the flashing light connected on 10-E, flashes between one and sixty seconds before starting the
maneuver.

[Lock time] [1s]=[59]

Intervention time for the electrolock to release after each opening command. The intervention time can be adjusted to between one second
and five seconds.

[Ram jolt time] [1s]= [39]

The closing and opening jolt thrust-time of the geartmotors after each command. The thrust time can be set to between one and three
seconds.

[Partial open] [5s] = [60 s]
Leaf opening time. The time can set between 5 s and 60 s.
[Courtesy Time] [60 s] = [300 s]

Supplementary light. It stays on for the time needed during the gate's opening or closing maneuvers.
contact output [10-E3]. It is adjustable between 60 s and 300 s.

Users Menu

[USERS] —— ENTER

v

[Add User]

Entering up to 250 users and associating to each one a function of choice among those included. The entering must be done via transmit-
ter or other control device (see ENTERING NEW USERS).

[Change Name]

To change the number or name of users

[Change Code]

To modify the command code that is associated to a user.

[Assoc Function]

[2-7] = Step-step command (open-close) or sequential command (open-stop-close-stop)
[Open] = Open only command

[2-3P] = Pedestrian or partial opening

[B1-B2] = Contact B1-B2 output

[Delete user]

To remove a user. Confirm removal with ENTER.

[Delete ALL]

To remove all users. Confirm removal with ENTER.
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[Save memory]

To save system users and settings in memory roll. Confirm saving with ENTER.

[Load memory]

For uploading the data saved in the memory roll onto the electronic board.
If the boards feature different versions, you may only upload the users.

Info menu

[INFO] —— ENTER

J

v

[Version]

View software version.

[No. of travels]

View the number of completed maneuvers.

[Start message]

View opening message. To edit the text, press ENTER. Use ENTER to move the cursor forward, ESC for moving the cursor backward and <
> to select the letter of figure. Confirm text by pressing the ENTER key for some seconds.

[Reset system]

To restore the initial settings. Press ENTER to confirm the Reset.

Motors Test menu

[MOTORS TEST] —— ‘"TERl:]
)

[OPEN =>]

For checking the proper rotation direction of the gearmotors.
Keep the < key pressed for some seconds and check that the leaf actually opens. If the rotation direction is wrong, invert the motor's
phases.




Entering a new user

1. From the
[USERS], select o] T 2. Select [Confirm?
[Add User]. Press (Yes)] and press
ENTER to confirm. ENTER to confirm.

3. Select the function
to associate to users.
Press ENTER to

4. ... a code to enter will
be requested.

confirm... - : Send the code from

the transmitter, with
ESC < > the swipe card or

ENTER
D . t ‘ transponder.
{

5. Once the code -
is entered, the user
number will appear
with the memorized
number ...

6. ... or, if the code is
already entered, then
[Existing code].

Modify user name

1. From the

[USERS], select T 1 AR 2. Select the user
[Change Name]. number or name to edit
Press ENTER to and press ENTER to
confirm ESC < >  ENTER confirm.

3. Use ENTER to move
the cursor forward,
ESC for moving the
cursor backward and
< > to select the
letter of figure.

4. Press ENTER for a
few seconds to confirm
the text.
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Modify code

1. From the

[USERS], select
[Change Code].

Press ENTER to

confirm ESC <

Send the code from

3. ... acode to enter -
will be requested. e

the transmitter, with

the swipe card or
transponder.

Function related to the user

1. From the

[USERS], select
[Assoc Function].

Press ENTER to

confirm ESC <

3. Select the new
function to relate to

the user. Press ENTER
to confirm.

2. Select the user name
of which you want to
edit the code and press
ENTER to confirm.

ESC < >  ENTER

4. ... once the code
is entered, the user
number and type of
memorized command
will appear...

5. Select [Confirm?
(Yes)] and press ENTER
to confirm.

2. Select the user
name for which you
want to change the
function and press
ENTER to confirm.

4. Select [Confirm?
(Yes)] and press ENTER
to confirm.

ESC < >




Travel calibration

A\ Before calibrating the gate run, check that the maneuvering area is free from any obstruction and that there are both opening and
closing mechanical stops.

A The mechanical end-stops are obligatory.

Important! During the calibration, all safety devices will be disabled except for the PARTIAL STOP one.

1. From the [ENCODER] e - , 2. Select [Confirm?
menu, select [Travel i BLE i (Yes)] and press
calibr]. Press ENTER to ENTER to confirm.
confirm

3. The gate-leaf will close 4. ... then, the gate-
until the final strike-point ... 14 leaf, will open until the
final strike-point.

5. Once the procedure is
over, the display will show
[Travel calibr OK] for a few
seconds.

Memory Roll Card

For memorizing user and system configuration data, then using them on another control board.
L After memorizing the data, it is best to remove the Memory Roll card while the control board is in operation.

3 MEMORY ESC <
W —

Memory roll

ERROR MESSAGE

3 Error messages appear on the display.

[Encoder - ERROR], [Error!] Broken encoder or wrong connection.

[Safety Test - ERROR] Safety devices malfunctioning.

[End Stop - ERROR] Malfunctioning endstop contacts

[Cycle time - ERROR] Insufficient working time

[Safety - STOP], [C1], [C3], [C4], [C7] or [C8] Malfunctioning safety devices or wrong connection
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DIAGRAM OF THE SLOW-DOWN AND FINAL APPROACH POINTS AND FOR THE ENCODER DEVICE

The run area and slow down and approach points are tested according to the parameters set forth by Technical Standards EN 12455 and
EN 12453 for compliance with the impact forces generated by the running leaves.

A = Normal speed

B* = Slowed-down speed

C = Encoder intervention zone with movement inversion

D = Encoder intervention zone with movement stopped

E = Opening slow-down starting point [OP. SiwDwn%]

F = Closing slow-down starting point [CL. SlwDwn%]

G** = Closing soft-stop starting point [Acc. CL%]

H = Opening soft-stop starting point [Acc. OP%]

| = Final strike-point

* Minimum 600 mm from the strike plate.

** Set the final approach percentage for the function [Acc. CL%] and [Acc. OP%] from the [ENCODER] menu so as to obtain a distance of
between 1 and 50 mm maximum from the final strike plate point.

DISMANTLING AND DISPOSAL

Always make sure you comply with local laws before dismantling and disposing of the product. The packaging materials (cardboard, plastic, and
50 on) should be disposed of as solid urban waste, and simply separated from other waste for recycling.

Whereas other components (control boards, batteries, transmitters, and so on) may contain hazardous pollutants. These must therefore be
disposed of by authorized, certified professional services.

DO NOT DISPOSE OF IN NATURE!
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ARMOIRE DE COMMANDE
POUR MOTOREDUCTEURS 24 V

MANUEL D'INSTALLATION

ZLJ14
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INSTRUCTIONS IMPORTANTES DE SECURITE POUR LINSTALLATION
ATTENTION ! UNE INSTALLATION INCORRECTE PEUT PROVOQUER DE GRAVES DOMMAGES, SUIVRE TOUTES LES INSTRUCTIONS D'INSTALLATION
LE PRESENT MANUEL N'EST DESTINE QU'A DES INSTALLATEURS PROFESSIONNELS OU A DES PERSONNES COMPETENTES

LEGENDE

Ce symbole indique des parties a lire attentivement.

A Ce symbole indique des parties concernant la sécurité.

= Ce symbole indique ce qui doit étre communiqué a I'utilisateur.
REFERENCES NORMATIVES

Le produit est conforme aux directives de référence en vigueur.

DESCRIPTION

Armoire de commande multifonctions pour portails battants a un vantail avec afficheur de programmation et de signalisation, et autodiagnostic des
dispositifs de sécurite.

Les fonctions sur les contacts d'entrée et de sortie, les réglages des temps et la gestion des utilisateurs sont configurés et visualisés sur I'afficheur
graphique.

Toutes les connexions sont protégées par des fusibles rapides.

Utilisation prévue

Armoire de commande Motoréducteur
L4 AMICO - AXO - F4000 - FAST - FERNI - FROG - FROG J - MYTO

L Toute installation et toute utilisation autres que celles qui sont indiquées dans ce manuel sont interdites.

Données techniques

Type ZLJ14
Degré de protection (IP) 54
Alimentation (V - 50/60 Hz) 230 AC
Puissance max. (W) 250
Puissance max. accessoires 24 V (W) 50
Consommation en mode veille (W) 5
Température de fonctionnement (°C) -20 a +55
Matériau ABS

Classe de I'appareil Il

Fusibles ZLJ14
LINE-FUSE - Ligne 1,6 A-F
CONTROL BOARD - Carte 630 mA-F
ACCESSORIES - Accessoires 2 A-F

10 A- 250V 0 6,3x22 UFG632310
(Code piece détachée 119RIR316)

E.LOCK - Serrure de verrouillage électrique 3,15 A-F

MOTOR 1 / MOTOR 2 - Moteur

Dimensions (mm)

@ @ —+ (6 — o

] [

T — 1]

— — ]

S & .. 8
@m@ﬁ —

‘ ‘ 120
215 240 145
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Description des parties ®

Transformateur -
Voyant de signalisation de présence de tension @

Afficheur
Connecteur pour carte memory roll )
Boutons de programmation

=2 )
Voyant signalisation programmation E ALL

=

=

@

Trimmer réglage éclairage afficheur

Connecteur pour carte R700

Connecteur pour carte AF

10. Bornier de connexion de I'antenne

11. Bornier pour transpondeur

12. Bornier de connexion du fin de course

13. Bornier de connexion des dispositifs de commande
et de sécurité

14. Bornier pour encodeur

15. Bornier pour motoréducteurs

16. Bornier d'alimentation

17. Fusible de ligne

18. Fusible carte

19. Fusible serrure de verrouillage électrique

20. Fusible moteur @

21. Fusible accessoires

NOgZ  N9T

N O W

©

®

PRO®
]
L

©@@QPO®®

&

f b} Lk LR *ﬂ@ @
@’“‘ e oo LS DR E | | @l@gl@ﬁ@y—\ g Igg I
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INSTRUCTIONS GENERALES POUR L'INSTALLATION

A\ Linstallation doit étre effectuée par du personnel qualifié et dans le plein respect des normes en vigueur.
A Avant d'intervenir sur I'armoire de commande, mettre hors tension et déconnecter les éventuelles batteries.

Contrdles préliminaires
A\ Avant d'installer I'armoire, il faut
e controler que le point de fixation de I'armoire électrique se trouve dans une zone protégée contre les chocs, que les surfaces de fixation sont
solides et que la fixation est réalisée au moyen d'éléments appropriés (vis, chevilles, etc.) a la surface;
e prévoir sur le réseau d'alimentation, conformément aux regles d'installation, un dispositif de déconnexion omnipolaire spécifique pour le
sectionnement total en cas de surtension catégorie Il (@ savoir avec un espace de plus de 3 mm entre les contacts);
oD s'assurer que les éventuelles connexions a l'intérieur du boftier (réalisées pour la continuité du circuit de protection) sont bien dotées d'une
isolation supplémentaire par rapport aux autres parties conductrices internes.

Outils et matériel
S'assurer de disposer de tous les instruments et de tout le matériel nécessaire pour effectuer I'installation en toute sécurité et conformément

aux normes en vigueur. La figure illustre quelques exemples d'outils utiles a I'installateur.
7;7

AN NES

Q,



Types de cables et épaisseurs minimum

Connexion Type cable Longueur cable | Longueur cable
1<15m 15<30m

Alimentation armoire de commande 230 VCA HO5RN-F 3Gx1,5mm2 | 3Gx25mm2

Alimentation motoréducteur avec encodeur* 3x1,5mm2 3x 2,5 mm2

Alimentation motoréducteur** 2x1,5 mm2 2% 2,5 mm2

F,eu clignotant FROR CEl 20-22 2x0,5 mm2

Emetteurs photocellules CEIEN 2x 0,5 mm2

Récepteurs photocellules 50267-2-1 4x0,5mm2

Dispositifs de commande et de sécurité 2x 0,5 mm2

Fin de course*** 3x1,5mm2

Antenne RG58 max. 10 m

Encodeur ** 2402C 22AWG max. 30 m

* AXO ** FROG-A24, F4024, F1024, FROG-A24E, F7024E *** FROG-A24, F4024, F1024 **** FROG-A24E, F7024E, F4024E

Si la longueur des cables ne correspond pas aux valeurs indiquées dans le tableau, déterminer la section des cables en fonction de
I'absorption effective des dispositifs connectés et selon les prescriptions de la norme CEI EN 60204-1.

Pour les connexions prévoyant plusieurs charges sur la méme ligne (séquentielles), les dimensions indiquées dans le tableau doivent étre
réévaluées en fonction des absorptions et des distances effectives. Pour les connexions de produits non indiqués dans ce manuel, considérer
comme valable la documentation jointe a ces derniers.

INSTALLATION

Fixer la base de I'armoire dans une zone protégée a I'aide de vis et de chevilles ou de supports appropriés.
2) Percer les trous préforés et introduire les passe-cables avec tuyaux annelés pour le passage des cables électriques.
Diametre des trous préforés : 20 mm.

Assembler les charnieres a pression.
Introduire les chamniéres dans le boitier (du coté droit ou gauche) et les fixer a I'aide des vis et des rondelles fournies.

= 4_ ‘ _‘ elles glissent pour tourner

15 mm~
‘ 7
e ;

J&

Introduire jusqu'au déclic le couvercle sur les charnieres. Le fermer et le fixer a I'aide des vis fOl‘JI’nieS.
Au terme des réglages, fixer le couvercle a I'aide des vis fournies.
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BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

Alimentation accessoires

Bornes pour I'alimentation des accessoires en

24 VAC/DC - Puissance max. : 50 W o

230 VAC - 50/60 Hz

L

+ -

Eventuelle sortie
du deuxiéme canal
du récepteur radio

(contact NO).

Portée contact :

500 mA - 24 VDC.
——0—0

oo

Connexion serrure de
verrouillage électrique 12
V- 15 W max.

EEEEREEEREEEEENEE

L

N

10 1 TS E E3 ES 1

2 33 4 5 7CXC |Bl B

Connexion des motoréducteurs avec fin de course

Motoréducteur 24 VDC FC
FA

A A

Connexion des motoréducteurs avec encodeur

= m

Motoréducteur 24 VDC

om +

==

A A A

as

. 11T

2 FA FC




Dispositifs de commande

A Avant l'insertion d'une carte enfichable (ex. : AF, R700), il EST OBLIGATOIRE DE METTRE HORS TENSION et de déconnecter les
éventuelles batteries.

é%
Installer la carte de codage (R700) pour la reconnaissance ﬂ70
du capteur (TSP0O) ou du lecteur de cartes (LTOOT).

<8I =7

Rouge &
——  Noir B |
HEPREEH

2 FA FC |B1 B2| S1 GND|J <

Transpondeur ou
lecteur de cartes

=
e

1]
Ol

)

)
ar{EEE|

Installer la carte AF pour commander
I'automatisme a I'aide d'un émetteur.

Bouton d'arrét (contact NF). Permet I'arrét des vantaux avec
désactivation de la fermeture automatique. Pour reprendre le ‘
mouvement, appuyer sur le bouton de commande ou sur un autre Nan
dispgsitif de commande.

A défaut d'utilisation du bouton, sélectionner [Désactivé] depuis la

fonction [Arrét Total] dans le menu [FONCTIONS].

Fonction OUVERTURE UNIQUEMENT depuis un
dispositif de commande (contact NO).

Fonction OUVERTURE PARTIELLE depuis un dispositif
de commande (contact NO).

Pour le temps d'ouverture, voir la fonction [Ouv.
Partielle] dans le menu [REGLAGE TEMPS].

Fonction FERMETURE UNIQUEMENT depuis un

Co Antenne avec cable RG58
dispositif de commande (contact NO).

Fonction OUVERTURE-ARRET-FERMETURE-
ARRET (séquentielle) / OUVERTURE-FERMETURE-
INVERSION (pas-a-pas) depuis un dispositif de
commande (contact NO).

Voir fonction [Commande 2-7] dans le menu

[FONCTIONS], HHH@HWWHH AEEEEE

10 1 TS E E3 ES 1 2 33P457CXCYCZ‘
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Dispositifs de signalisation o
Lampe d'accueil (portée contact : 24 V - 25 W max.). g

Lampe témoin portail ouvert

Connexion auxiliaire d'une lampe extérieure librement <
positionnable, pour augmenter I'éclairage dans la zone d'action.
Cette lampe reste allumée pendant un délai réglable.

Voir fonction [T. Accueil] dans le menu [REGLAGE TEMPS].

Feu clignotant ou lampe cycle

(portée contact : 24 V - 25 W max.).

Feu clignotant : clignote durant les phases d'ouverture
et de fermeture du portalil.

Lampe cycle : cette lampe reste allumée du début de
I'ouverture du vantail jusqu'a la fermeture totale (y
compris le temps de fermeture automatique).

Voir fonction [Lampe E] dans le menu [FONCTIONS].

Dispositifs de sécurité

Photocellules . -

Configurer le contact CX, CY ou CZ (NC), entrée pour

RX
10 2 TX C NC

(Portée contact : 24 V - 3 W max.).
Signale la position du portail ouvert.
S'éteint lorsque le portail est fermé.

HEEEEEEEEEEEEEEE

1011 7S EE3EST 2 33P457CXCYCZ‘

DELTA-S
TX
X 2

dispositifs de sécurité type photocellules, conformes aux

OO0000O

¥e

normes EN 12978.

Voir fonctions [Entrée CX], [Entrée CY] ou [Entrée CZ].

f
4

. ]

- C1 réouverture durant la fermeture. Durant la phase
de fermeture du vantail, I'ouverture du contact provoque
I'inversion du mouvement jusqu'a I'ouverture totale ;

- C2 refermeture durant I'ouverture. Durant la phase
d'ouverture du vantail, I'ouverture du contact provoque
I'inversion du mouvement jusqu'a la fermeture totale ;

RN
HEEEEEE R EEEEEE

1011 TS E E3 ES 1 2 33P457CXCYCZ‘

- C3 arrét partiel. Arrét partiel du vantail en mouvement
avec fermeture automatique (si la fonction de fermeture
automatique a été activée) ;

RX
+ - NO

DELTA
C NC

- C4 attente obstacle. Arrét du vantail en mouvement avec

#e

reprise du mouvement apres €élimination de I'obstacle. t

OO000O
A

A 5 TT

En cas de non utilisation des contacts CX, CY et CZ, les
désactiver durant la phase de programmation.

Bords sensibles

Configurer le contact CX, CY ou CZ (NF), entrée pour
dispositifs de sécurité type bords sensibles, conformes
aux normes EN 12978.

Voir fonctions [Entrée CX], [Entrée CY] ou [Entrée CZ].-

DFW

1011 7S E E3 ES 1 2 33P457CXCYCZ‘

C7 réouverture durant la fermeture. Durant la phase de
fermeture du vantail, I'ouverture du contact provoque

P DFW avec carte

"> de controle des

L connexions DFI
oo | 00
C NO NC 24V12V 0V 4 4 C NO NC C NO NC

I'inversion du mouvement jusqu'a I'ouverture totale ;
- C8 refermeture durant I'ouverture. Durant la phase
d'ouverture du vantail, I'ouverture du contact provoque
I'inversion du mouvement jusqu'a la fermeture totale.

En cas de non utilisation des contacts CX, CY et CZ,
les désactiver durant la phase de programmation.

A A T T A
(

]

N

IEEEEEEEEEEEE

IE3EST 2 3 3P 4 57

CXCYCZ‘ 1011 TS E E3 ES 1 2 33P457CXCYCZ‘




Connexion des dispositifs de sécurité (test sécurité)

La carte controle I'efficacité des dispositifs de sécurité (ex. : photocellules) a chaque commande d'ouverture ou de fermeture. Les anomalies,
quelles qu'elles soient, désactivent les commandes.
Sélectionner par le biais de la fonction [Test Sécurité] I'entrée a activer en choisissant entre CX, CY et CZ.

Rx 5 Tx
. ,,@ ,,,,,,, ,,,,
= 0
) (el [T
: Rx - TX @ CI 711
o} - |
v cl S 10 2 TX C NG

~>

)l | Tl ‘l

suMEEEEMEEE MEMEEEEMEEEEE

1011 TSEESEST 2 3 3 4 5 7 CXCYCZ| 10 1 TSEESEST 2 3 3 4 5 7 CXCYCZ|
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PROGRAMMATION

Description des commandes de programmation

La touche ESC permet de/d" :
- sortir des menus
- annuler les modifications

ENTER

Q

- indiquent I'option actuellement sélectionnée

{ les symboles <....> a I'écran :
<

ESC <

]

| ]

Les touches < > permettent de/d" :
- se déplacer d'une option de menu a I'autre
- augmenter ou diminuer une valeur.

B

u

&)
)

)

Pour choisir I'option de
menu, se déplacer a
I'aide des fleches...

Utiliser les fleches
également pour se déplacer
dans les sous-menus...

valeur.

confirmer...

}—0C
J

Pour entrer dans le menu, maintenir
la touche ENTER enfoncée pendant
au moins une seconde.

ENTER

La touche ENTER permet de/d" ;
-~ - entrer dans les menus

- confirmer et mémoriser la valeur configurée.

Si les fleches <> sont sur la
fonction [Temps Fonctionn.],
il est possible d'en modifier la

... puis appuyer sur ENTER pour

... puis appuyer sur ENTER

ENTER

@a

... puis appuyer sur ENTER

ENTER

< > Se servir des fleches pour

@ L o vaer..
N

...pour sortir du menu, attendre
30 secondes, ou appuyer sur ESC,
jusqu'a ce que la page initiale
apparaisse.

augmenter ou diminuer la

ESC

{@



Signification des abréviations sur les options de menu

Amperem. Course]
Ouv. Partielle]
Action Maintenue]
Ferm. Automat,]
Configuration]
Fonct. Associée]
Config. Course]
Rapp. OUV. %]
Rapp. FER. %]

Ral. OUV. %]

Ral. FER. %]
Modifier Code]
Message Initial]
Départ Ralenti.]
Ralentis. Encod.]
Détect. Obstacle]
Supprimer Utili.]
Sens. Ampérom.]
Sensibil. Course]
Sensib. Ralent]
Poussée Fermet,]
Temps Bélier]

T. Préclignot.]
Temps Ralentiss.]
Temps Serrure]
TFEA]

T.FA. Partiel]
Vitesse Ralent. %]
Vites. Manceuv. %]

Mappage du menu

Sensibilité de la course

Ouverture partielle

Action Maintenue

Fermeture Automatique

Configuration

Fonction Associée

Configuration course

Rapprochement en ouverture en pourcentage
Rapprochement en fermeture en pourcentage
Ralentissement en ouverture en pourcentage
Ralentissement en fermeture en pourcentage
Modification du code

Message initial

Départ ralenti

Ralentissements en phase d'ouverture et de fermeture avec ENCODEUR
Détection Obstacle

Supprimer Utilisateur

Sensibilité Ampérométrique

Sensibilité de la course

Sensibilité des ralentissements

Poussée en phase de fermeture

Temps Bélier

Temps de préclignotement

Temps des ralentissements

Temps Serrure

Temps Fermeture Automatique

Temps Fermeture Automatique Partielle
Vitesse de ralentissement

Vitesse de la course

[LANGUE] Défaut
[Italiano] / [English] / [Francais] / [Deutsch] / [Espariol] / [Portugues euro]/[Portugues bras] Francais

[FONCTIONS] Défaut

Ferm. Automat] Désactivé] / [Activé] Activé]

Action Maintenug] Désactivé] / [Activé] / [En Fermeture] Désactivé]

Détect. Obstacle] Désactivé] / [Activé] Désactivé]

Test Sécurité] Désactivé] / [CX] / [CY] / [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] / [CY+CZ] / [CX+CY+CZ] Désactivé]

Préclignotement] Désactivé] / [Activé] Désactivé]

Coup de bélier] Désactive] / [Fermeture] / [Ouverture] / [Ouvert.-Fermet ] Désactivé]

Arrét Total] Désactivé] / [Activé] Activé]

Entrée CX] Désactivé] / [C1] /[C2] / [C2] / [C4]/ [C7]/ [C8] C1]

Entrée CY] Désactivé] / [C1] / [C2] / [C2] / [C4] / [C7] / [C8] C3]

Entrée CZ] Désactivé] / [C1] / [C2] / [C2] / [C4] / [C7] / [C8] C2]

Poussée Fermet ] Désactivé] / [Activé] Désactivé]

Serrure ] Désactivé] / [Fermeture] / [Ouverture] / [Ouvert.-Fermet ] Fermeture]

Type Serrure] Impulsive] / [Continue] Impulsive]

Configuration] FC Temporisé] / [Fin de course] / [Ralentissement] / [FCOuv-RalentFerm] / [ENCODEUR] [ENCODEUR]

Fin de course] NF / NOJ NF]

Commande 2-7] Ouvert.-Fermet.] / [Ouv. Arrét Ferm.] Ouvert.-Fermet.]

Lampe E] Clignotante] / [Accueil] / [Cycle] Clignotante]

[Sortie B1-B2] [Bistable] / [Monostable] [Monostable]

[CONFIG. COURSE] Défaut

[Type Moteur] [FROG-F4024E] / [FROG J] / [FROG-FL] / [AMICO] / [MYTO] / [AXO] / [FAST] / [FERNI]  [FROG-F4024E]

[Vites. Manceuv. %] [20%] = [100%)] [100%)]

[Vitesse Ralent. %] [5%] = [80%] [50%)]

[Départ Ralenti] [Activé] / [Désactivé] [Désactivé]

[Capt. Ampérom.J* [Activé] / [Désactivé] [Activé]

[Amperem. Course]* (00000000000 o+

[Temps Ralentiss.]** [0s]= [30¢9] [20 ]

*Cette fonction n'apparait pas en cas de configuration [ENCODEUR] par le biais de la fonction [Configuration].
**Cette fonction n'apparait pas en cas de configuration [Ralentissement] ou [FCOuv-RalentFerm] par le biais de la fonction

[Configuration].
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[ENCODEUR]
[Sensibilité]
[Sensibil. Course]
[Sensib. Ralent ]

[Activé] / [Désactivé]

Défaut

[Activé]
[€0000000000 o4
[€0000000000 o4

[Ralentiss. Enc.] [ON] / [OFF] [ON]
[Ral. OUV. %] [1%] = [40%)] [10%]
[Ral. FER. %] [1%] = [40%)] [10%)
[Rapp. FER. %] [1%] = [15%)] [15%]
[Rapp. OUV. %] [1%] = [15%] [15%]
[Auto-app. Course] [Confirmer? (Non)] / [Confirmer? (Oui)]

[REGLAGE TEMPS] Défaut
[TFA] [0s] = [300 s] (10 ]
[T.FA. Partielle] [0s] = [300¢] [10 9]
[Temps Fonctionn.] [10 8] = [150 ] [90 ]
[T. Préclignot,] [1s]= [60 ] [59]
[Temps Serrure] [1s]=[59] [29]
[Temps Bélier] [1s]=[359] [19]
[Ouv. Partielle] [5s]= [60s] [10 9]
[T. Lamp Acc] [1s] = [300 9] [300 5]

[UTILISATEURS]

[Nouvel Utilisat.] (250 max.)

[Modifier Nom]
[Modifier Code]
[Fonct. Associée]
[Supprimer Utili]
[Supprimer TOUS]
[Sauv. Mémoire]
[Charger Mémoire]

[2-7]/ [Ouverture] / [B1-B2] / [2-3P] / [Désactive];

[Confirmer? (Non)] / [Confirmer? (Oui)]
[Confirmer? (Non)] / [Confirmer? (Oui)]
[Confirmer? (Non)] / [Confirmer? (Oui)]

[INFO]

[Version] / [Nombre Courses] / [Message Initial] / [RaZ Systeme]

[TEST MOT.]

[OUVERT, =>]

IMPORTANT ! Commencer la programmation par les fonctions suivantes : [TYPE MOTEUR],[ARRET TOTAL] et [AUTO-APP.

COURSE].

Menu langue

[LANGUE]

)

[Italiano] / [English] / [Francais] / [Deutsch] / [Espafiol] / [Portugues euro] / [Portugues bras]

Sélectionner la langue parmi celles disponibles

Menu fonctions
[FONCTIONS]

-

[Ferm. Automat.]

[Désactivé] / [Activé]

['attente avant la fermeture automatique démarre quand le point de fin de course en phase d'ouverture est atteint. Cette attente peut étre
réglée entre 0 et 300 s. L'intervention des dispositifs de sécurité en cas de détection d'un obstacle, apres un arrét total ou a défaut de
tension désactive la fermeture automatique.

[Action Maintenue]

[Désactivé] / [Activé] / [En Fermeture]

Le vantail s'ouvre et se ferme lorsque le bouton reste enfoncé. Bouton d'ouverture sur le contact 2-3 et bouton de fermeture sur le contact
2-4. Tous les autres dispositifs de commande, méme radio, sont désactivés.




[Détect. Obstacle] [Désactivé] / [Activé]

Quand le vantail est fermé, ouvert ou aprés un arrét total, I'automatisme ne bouge pas si les dispositifs de sécurité (photocellules ou bords
sensibles) détectent un obstacle.

[Test Sécurité] [Désactivé] / [CX] / [CY] / [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] / [CY+CZ] / [CX+CY+CZ]
La carte contrdle le bon fonctionnement des photocellules avant chaque commande d'ouverture ou de fermeture.
[Préclignotement] [Désactivé] / [Activé]

Aprés une commande d'ouverture ou de fermeture, le feu clign'otant connecté sur 10-E clignote avant de commencer la manceuvre.
Pour le réglage du temps, voir [T. Préclignot.] dans le menu [REGLAGE TEMPS].

[Coup de bélier] [Désactivé] / [Fermeture] / [Ouverture] / [Ouvert.-Fermet.]

Avant chaque manceuvre d'ouverture et de fermeture, le vantail pousse contre la butée pour facilit’er le déblocage de la serrure de verrouilla-
ge électrique. Pour le réglage du temps de poussée, sélectionner [Temps Bélier] dans le menu [REGLAGE TEMPS].

[Arrét Total] [Activé] / [Désactivé]

Entrée NF — Arrét du vantail avec désactivation de I'éventuelle fermeture automatique ; pour reprendre le mouvement, utiliser le dispositif de
commande. Le dispositif de sécurité doit étre positionné sur [1-2].

[Entrée CX] [Désactivé] / [C1]/[C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

Entrée NF — Possibilité d'associer : C1 = réouverture durant la fermeture pour photocellules, C2 = refermeture durant I'ouverture pour pho-
tocellules, C3 = arrét partiel, C4 = attente obstacle, C7 = réouverture durant la fermeture pour bords sensibles, C8 = refermeture durant
I'ouverture pour bords sensibles.

[Entrée CY] [Désactivé] / [C1]/[C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

Entrée NF — Possibilité d'associer : C1 = réouverture durant la fermeture pour photocellules, C2 = refermeture durant I'ouverture pour pho-
tocellules, C3 = arrét partiel, C4 = attente obstacle, C7 = réouverture durant la fermeture pour bords sensibles, C8 = refermeture durant
I'ouverture pour bords sensibles.

[Entrée CZ] [Désactivé] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [CT] / [C8]

Entrée NF — Possibilité d'associer : C1 = réouverture durant la fermeture pour photocellules, C2 = refermeture durant I'ouverture pour pho-
tocellules, C3 = arrét partiel, C4 = attente obstacle, C7 = réouverture durant la fermeture pour bords sensibles, C8 = refermeture durant
I'ouverture pour bords sensibles.

[Poussée Fermet.] [Désactivé] / [Activé]

A la butée de fin de course en phase de fermeture, I'automatisme pousse le vantail jusqu'a la butée pendant quelques secondes.

[Serrure] [Désactivé] / [Fermeture] / [Ouverture] / [Ouvert.-Fermet.]

Configurer la serrure de verrouillage électrique pour le blocage des vantaux sur une fonction a choisir parmi celles prévues.

[Type Serrure] [Impulsive] / [Continue]

Configuration du type de serrure de verrouillage électrique :

- serrure de verrouillage impulsive s'activant pendant quelques secondes une fois le portail ouvert ou fermé. Le temps d'activation est réglé
par la fonction [Temps Serrure]

- serrure de verrouillage continue s'activant durant toute la manceuvre d'ouverture et de fermeture.

[Configuration] [Ralentissement] / [FCOuv-RalentFerm] / [ENCODEUR] / [FC temporisé] / [Fin de course]

Configuration des ralentissements en phase d'ouverture et en phase de fermeture

[Ralentissement]* = ralentissements en phase d'ouverture et de fermeture.
[FCOuv-RalentFerm]* = fin de course en phase d'ouverture et ralentissement en phase de fermeture.
[ENCODEUR] = gestion des ralentissements, détection des obstacles et sensibilité.
[FC temporisé] = fin de course temporise.
[Fin de course] = fin de course en phase d'ouverture et de fermeture.
*ralentissements configurables au moyen de la fonction [Temps Ralentiss.] dans le menu [Config. Course]
[Fin de course] [NF] / [NO]

Configuration des butées de fin de course comme contacts normalement fermés ou ouverts.
Cette fonction n'apparait qu'en cas de sélection de I'option [Fin de course], [FCOuv-RalentFerm] ou [Ralentissement] par le biais de la fonction
[Configuration]

[Commande 2-7] [Ouvert.-Fermet.] / [Ouv. Arrét Ferm.]
Configuration du contact sur 2-7 en modalité pas-a-pas (ouverture-fermeture) ou séquentielle (ouverture-arrét-fermeture-arrét).
[Lampe E] [Cycle] / [Feu Clignot.]

Configuration de la lampe connectée sur 10-E :

- Cycle : lampe extérieure librement positionnable, pour augmenter I'éclairage dans la zone d'action. Cette lampe reste allumée du début
de I'ouverture du vantail jusqu'a la fermeture totale (y compris le temps de fermeture automatique). A défaut d'activation de la fermeture
automatique, elle ne reste allumée que durant le mouvement.

- Feu Clignot. : signale le mouvement d'ouverture et de fermeture du vantail.

[Sortie B1-B2] [Monostable] / [Bistable]

Configuration du contact B1-B2 en mode Monostable ou Bistable (interrupteur).
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Menu Configuration course

[Config. Course] —— Enter
{ J

[Type Moteur] [FROG-F4024E] / [FROG-J] / [FROG-FL] / [AMICO] / [MYTQ] / [AXOQ] / [FAST] / [FERNI] / [ATI]
Configuration du type d'automatisme présent sur I'installation.
[Vites. Manceuv. %] [50%] = [100%]
Réglage de la vitesse de manceuvre, calculée en pourcentage.
[Vitesse Ralent. %] [10%] = [50%]
Réglage de la vitesse de ralentissement, calculée en pourcentage.
[Départ Ralenti] [Désactivé] / [Activé]
Apres chaque commande d'ouverture ou de fermeture, les vantaux se déplacent au ralenti pendant quelques secondes.
[Capt. Ampérom.] [Désactivé] / [Activé]

Sensibilité de la détection des obstacles.

Cette fonction n'apparait pas en cas de configuration [Encodeur] par le biais de la fonction [Configuration]

En cas d'obstacle, la fonction intervient de la fagon suivante :

- [FC temporisé] permet I'arrét des vantaux durant la mancsuvre ;

- [Fin de course] permet I'inversion des vantaux durant la manceuvre ;

- [Ralentissement] permet I'inversion des vantaux durant la manceuvre et I'arrét durant le ralentissement.

- [FCOuv-RalentFerm] permet I'inversion des vantaux durant la manceuvre et I'arrét uniquement durant le ralentissement en phase de fermeture.
Permet, avec fonction désactivée, I'arrét des vantaux en cas de dépassement du seuil de courant maximum.

[Ampérem. Course] (00000000000 o4

Réglage de la sensibilité ampérométrique.
Il est nécessaire d'activer la fonction [Capt. Ampérom.] dans le menu [Config. Course].

[Temps ralentiss.] [OFF] = [30 s]

Temps de ralentissement des vantaux avant chaque fin de course. Ce temps peut étre réglé entre 0 et 30 s.
Cette fonction n'apparait qu'en cas de configuration [Ralentissement] ou [FCOuv-RalentFerm] par le biais de la fonction
[Configuration]

Menu ENCODEUR

Le menu [ENCODEUR] n'apparait qu'en cas de sélection de la fonction [Configuration] dans le menu [FONCTIONS].

[ENCODEUR] ‘ ESC@
Y
[Sensibilité] [Activé] / [Désactivé]
Sensibilité de la détection des obstacles.
[Sensibil. Course] [€0000000000 o4

Sensibilité de la détection des obstacles durant la course (aussi bien en phase d'ouverture que de fermeture).
Il est nécessaire d'activer la fonction [Sensibilité] dans le menu [ENCODEUR].

[Sensib. Ralent.] [€0000000000 o4

Sensibilité de la détection des obstacles durant le ralentissement (aussi bien en phase d'ouverture que de fermeture).
Il est nécessaire d'activer la fonction [Sensibilité] dans le menu [ENCODEUR].

[Ralentis. Encod.] [ON] / [OFF]
Activation des points de ralentissement en ouverture et en fermeture.
[Ral. OUV. %] [1%] = [40%)]

Réglage du point de départ du ralentissement avant la butée de fin de course d’ouverture.
Le point de départ du ralentissement est calculé en pourcentage (de 1% a 40% de la course complete).
Cette fonction n'apparait qu'en cas d’activation de la fonction [Ralentis. Encod.] dans le menu [ENCODEUR]

[Ral. FER. %] [1%)] = [40%]

Réglage du point de départ du ralentissement avant la butée de fin de course de fermeture.
Le point de départ du ralentissement est calculé en pourcentage (de 1% a 40% de la course compléte).
Cette fonction n’apparait qu’en cas d’activation de la fonction [Ralentis. Encod.] dans le menu [ENCODEUR].

[Rapp. FER. %] [1%] = [15%]

Réglage du point initial du rapprochement calculé en pourcentage (de 1% a 15% de la course compléte) avant le point de fin de course en
phase de fermeture.




[Rapp. OUV. %] [1%] = [15%)]

Réglage du point initial du rapprochement calculé en pourcentage (de 1% a 15% de la course compléte) avant le point de fin de course en
phase d’ouverture

[Réglage Course]

Réglage automatique de la course du portail (voir paragraphe REGLAGE COURSE).

Menu de réglage des temps

[REGLAGE TEMPS] —— zm@
)
v
[TFA] [0s] = [300 5]

['attente avant la fermeture automatique démarre quand le point de fin de course en phase d'ouverture est atteint. Cette attente peut étre
réglée entre 0 et 300 s. L'intervention des dispositifs de sécurité en cas de détection d'un obstacle, aprés un arrét total ou a défaut de
tension désactive la fermeture automatique.

[TFA. Partiel] [0s] = [300 5]

temps d'attente du vantail en position ouverte aprés une commande d'ouverture partielle. Aprés écoulement de ce délai, une manceuvre de
fermeture est automatiquement effectuée. Le délai d'attente peut étre réglé entre 0 s et 300 s.

[Temps Fonctionn.] [10 s] = [150 s]

Temps de fonctionnement du motoréducteur en phase d'ouverture ou de fermeture. Ce temps de fonctionnement peut étre réglé entre 10 s et 150 s.

[T. Préclignot.] [1s] = [60 s]

Apres une commande d'ouverture ou de fermeture, le feu clignotant connecté sur 10-E, clignote de 1 a 60 s avant de commencer la
manceuvre.

[Temps Serrure] [1s] = [55]

Temps d'intervention pour le déblocage de la serrure de verrouillage électrique aprés chaque commande d'ouverture. Ce temps d'intervention
peut étre réglé entre 1 set 5 s.

[Temps Bélier] [1s]= [35s]

Temps de poussée des motoréducteurs contre la butée de fermeture et d'ouverture aprés chaque commande. Ce temps de poussée peut
étre réglé entre 1 set 3 s.

[Ouv. Partielle] [5s] = [60 s]
Temps d'ouverture du vantail. Ce temps peut étre réglé entre 5 s et 60 s.
[T. Lamp Acc.] [60 s] = [300 s]

Lampe supplémentaire qui reste allumée le temps qu'il faut durant les manceuvres d'ouverture et de fermeture du portail.
Sortie contact [10-E3]. Réglable de 60 s a 300 s.

Menu utilisateurs

[UTILISATEURS] —— ﬂ@

v

[Nouvel Utilisat.]

Insertion utilisateurs (max. et attribution a chacun d'eux d'une fonction a choisir parmi les fonctions prévues. Linsertion doit étre effectuée
au moyen d'un émetteur ou d'un autre dispositif de commande (voir AJOUT NOUVEL UTILISATEUR).

[Modifier Nom]

Pour modifier le nombre ou le nom d'utilisateur

[Modifier Code]

Pour modifier le code d'une commande associée a un utilisateur.

[Fonct. Associée]

[2-7] = Commande pas-a-pas (ouverture-fermeture) ou commande séquentielle (ouverture-arrét-fermeture-arrét)
[Ouverture] = Commande ouverture uniguement

[2-3P] = Commande piétonne ou partielle

[B1-B2] = Sortie contact B1-B2

[Supprimer Utili.]

Pour I'élimination d'un utilisateur. Confirmer I'élimination au moyen de la touche ENTER.

[Supprimer TOUS]

Pour I'élimination de tous les utilisateurs. Confirmer I'élimination au moyen de la touche ENTER.
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[Sauveg. Mémoire]

Pour sauvegarder les utilisateurs et les configurations de I'installation dans la mémoire. Confirmer la sauvegarde au moyen de la touche
ENTER.

[Charg. Mémoire]

Pour télécharger dans la carte électronique les données sauvegardées dans la mémoire.
Si les versions des cartes different, il n'est possible de télécharger que les utilisateurs.

Menu infos

[INFO] — ENTER

J

v

[Version]

Visualise la version du logiciel.

[Nombre Courses]

Visualise le nombre de manceuvres effectuées.

[Message Initial]

Visualise le message initial. Pour modifier le texte, appuyer sur la touche ENTER ; Utiliser la touche ENTER pour déplacer le curseur en
avant, ESC pour le déplacer en arriere et < > pour sélectionner la lettre ou le chiffre. Confirmer en appuyant quelques secondes sur ENTER.

[RaZ Systéme]

Pour remettre a zéro les configurations initiales. Confirmer la remise a zéro en appuyant sur la touche ENTER.

Menu test moteurs

[TEST MOT.] — ENTER
J
v

[OUVERT. =>]

Pour controler le bon sens de rotation des motoréducteurs.
Maintenir la touche < enfoncée pendant quelques secondes puis s'assurer que le vantail s'ouvre. Si le sens de rotation est incorrect,
inverser les phases du moteur.




Insertion nouvel utilisateur

1. Dans le menu

[UTILISATEURS],
sélectionner

[Nouvel Utilisat.].

Appuyer sur ENTER ESC < >
pour confirmer.

3. Choaisir la fonction a

associer a l'utilisateur.
Appuyer sur ENTER

pour confirmer...

ESC < >

5. A la saisie du code,

|'écran affiche le
numeéro de I'utilisateur
avec le type de

commande mémorise...

Modifier nom utilisateur

1. Dans le menu

[UTILISATEURS],
sélectionner

[Modifier Nom].

Appuyer sur ENTER
pour confirmer.

3. Utiliser la touche

ENTER pour déplacer
le curseur en avant,
ESC pour le déplacer

en arriére et < > pour
sélectionner la lettre

ou le chiffre. . ‘

2. Sélectionner

[Confirmer? (Oui)]
et appuyer sur ENTER

pour confirmer.

4. ..le systtme demandera

de taper un code.
Envoyer le code depuis
I'émetteur avec la carte

magnétique ou le lecteur de
badge.

6. ...ou, en cas de code

déja saisi, la fonction
[Code déja prés.].

2. Sélectionner le

numéro utilisateur ou
le nom a modifier et

appuyer sur ENTER

pour confirmer.

4. Confirmer en
appuyant quelques
secondes sur ENTER.
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Modification code

1. Dans le menu : - —_— 2. Sélectionner le nom

[UTILISATEURS], i S d'utilisateur dont on

select_|o_nner souhaite modifier le

[Modifier Code]. code et appuyer sur

Appuyer sur ENTER ESC < >  ENTER ENTER pour confirmer.

pour confirmer.

D D D ESC < >  ENTER
B Ut
\\ //'\

3. ... le systtme

demandera de taper
un code.

Envoyer le code
depuis I'émetteur avec
la carte magnétique
ou le lecteur de {

4. ... alasaisie du
code, I'écran affiche le
numéro de I'utilisateur
avec le type de
commande mémorisé...

badge.

5. Sélectionner
[Confirmer? (Oui)]
et appuyer sur ENTER
pour confirmer.

Fonction associée a I'utilisateur

1. Dans le menu

[UTILISATEURS], Lt [ ik 2. Sélectionner le nom
sélectionner d'utilisateur dont on
[Fonct. Associée]. souhaite modifier la
Appuyer sur ENTER ESC < >  ENTER fonction et appuyer sur
pour confirmer. ENTER pour confirmer.
D D D ESC < > ENTER
I =

3. Choisir la nouvelle
fonction a associer a
I'utilisateur. Appuyer
sur ENTER pour
confirmer.

4. Sélectionner
[Confirmer? (Oui)]
et appuyer sur ENTER
pour confirmer.




Auto-apprentissage de la course

A Avant de régler la course, s'assurer que la zone de manceuvre ne présente aucun obstacle et s'assurer de la présence d'une butée
d'arrét mécanique aussi bien a I'ouverture qu'a la fermeture.

A\ Les butées d'arrét mécanique sont obligatoires.

Important ! Durant le réglage, tous les dispositifs de sécurité seront désactivés, sauf le dispositif d'’ARRET TOTAL.

1. Dans le menu
[ENCODEUR],
sélectionner [Auto-app.
Course]. Appuyer sur
ENTER pour confirmer.

2. Sélectionner
[Confirmer? (Oui)]
et appuyer sur ENTER
pour confirmer.

4. ... il exécutera
ensuite une
manceuvre
d'ouverture jusqu'a la
butée d'arrét.

3. Le vantail effectuera une
manceuvre de fermeture
jusqu'a la butée d'arrét ...

5. Au terme de la procédure
I'écran affichera le message
[Auto-app. Course

OK] pendant quelques
secondes.

Carte de mémoire

Pour mémoriser les données relatives aux utilisateurs et a la configuration de l'installation de maniere a ce qu'elles soient réutilisables sur une
autre carte électronique.
) Aprés avoir mémorisé les données, il est conseillé d'enlever la Memory Roll durant le fonctionnement de la carte électronique.

@ MEMORY
@ RS
D Memory roll
MESSAGES D'ERREUR

EJ  Les messages d'erreur sont affichés & I'écran.
[Encodeur-ERREUR], [Erreur!] Encodeur cassé ou connexion incorrecte.
[Test Séc.-ERREUR] Mauvais fonctionnement des dispositifs de sécurité.
[Fin de c.-ERREUR] Mauvais fonctionnement au niveau des contacts des butées de fin de course
[T. Fonct.-ERREUR] Temps de fonctionnement insuffisant
[Sécurité - ARRET], [C1], [C3], [C4], [C7] ou [C8] |Mauvais fonctionnement des dispositifs de sécurité ou connexion incorrecte
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REPRESENTATION DES ZONES ET POINTS DE RALENTISSEMENT ET DE RAPPROCHEMENT POUR DISPOSITIF ENCODEUR

Les zones de la course et les points de ralentissement et de rapprochement sont testés selon les parametres des Normes Techniques EN
12445 et EN 12453 en ce qui concerne la compatibilité des forces d'impact générées par le vantail en mouvement.

A = Vitesse normale

B* = Ralenti

C = Zone d'intervention de I'encodeur avec inversion du mouvement

D = Zone d'intervention de I'encodeur avec arrét du mouvement

E = Point de départ du ralentissement en phase d'ouverture [Ral. OUV. %]

F = Point de départ du ralentissement en phase de fermeture [Ral. FER. %]

G** = Point de départ du rapprochement en phase de fermeture [Rapp. FER. %]

H = Point de départ du rapprochement en phase d'ouverture [Rapp. OUV. %]

| = Butées d'arrét

* Aumoins 600 mm de la butée d'arrét.

** Configurer le pourcentage de rapprochement par le biais de la fonction [Rapp. FER. %] et [Rapp. OUV. %] dans le menu [ENCODEUR]
de maniére a obtenir une distance entre 1 et 50 mm max. par rapport au point de butée d'arrét.

MISE AU REBUT ET ELIMINATION

Avant d’effectuer ces opérations, il est toujours recommandé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu d’installation. Les
composants de I'emballage (carton, plastiques, etc.) sont assimilables aux déchets urbains solides et peuvent étre éliminés sans aucune
difficulté, en procédant tout simplement a la collecte différenciée pour le recyclage.

D'autres composants (cartes électroniques, piles des émetteurs, etc.) peuvent par contre contenir des substances polluantes. Il faut donc les
désinstaller et les remettre aux entreprises autorisées a les récupérer et a les éliminer.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !
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bJI0OK YNPABJIEHUA
JJIEKTPONPNBOAAMU 24 B

WHCTPYKLUUA N0 MOHTAXY

ZLJ14

CAME

FA00044-RU

RU  Pycckun



BAXKHbBIE NHCTPYKLW NO BE3OMACHOCTW BO BPEMSI MOHTAXA
BHUMAHWE! HEMPABWJIbHASl YCTAHOBKA MOXXET HAHECTW CEPbE3HbIN YLLEPE, CTPOTO CJIEAYWTE YKASAHUAM.

HACTOALLAA UHCTPYKLIUA NMPEJHA3HAYEHA NCKITHOYUTENIBHO ANA NPOPECCUOHAJIbHBIX YCTAHOBLLIMKOB U KBAJIM®OULIUPOBAHHOI 0
NEPCOHATA.

YCJI0BHbIE 0bO3HAYEHUA

ITOT CMMBON 0603HAYAET pasfen, TPEOYOLWMi 0C060ro BHUMAHMS.

A\ 3TOT CUMBON 0603HAYaeT pasfes, CBA3aHHbIi ¢ BOnpocamy 6e30MacHoCTMW.

@ JTOT CMBON 0603HA4AET pa3feN, NpeaHa3HAYeHHbIN A5 03HAKOMIEHUS KOHEYHOM0 NO/b30BaTeNS.

HOPMbI U CTAHLAPTbI

3pnenune cooTBETCTBYET TPEOOBAHMAM [EACTBYHOLLMX HOPMATUBOB.

OMUCAHUE

MHOI'O(DyHKLI,I/IOHaﬂbeIVI ONIOK ynpaBfigHns [N OAHOCTBOPYATBIX pacrallHbiX BOPOT C AWUCMSIEEM U (DyHKLLI/IGI?I camognarHoCTuku

YCTPOICTB 6830MacHOCTH.

YcTaHoBKa (YHKLMIA BXOAHBIX/BLIXOAHBIX KOHTAKTOB, PEXMMOB PaBoThl U PEryiMpOBOK OCYLIECTBASETCA C MOMOLLbIO Tpadnyeckoro

Jvcnnes.

Bce noaknoyeHns 3allyieHbl NNaBKUMU NpeaoxpaHnTeNnsavu.

HasHayeHue

bnok ynpaBneHus
ZLJ14

ABTOMAaTMKA

AMICO - AXO - F4000 - FAST - FERNI - FROG - FROG J - MYTO

3anpeLaeTcs Ncnob3oBaTh YCTPOMCTBO HE NO HA3HAYEHUIO 1 YCTaHABNNBATL €ro METOAAMM, OT/INYHBIMIA OT OMUCAHHbIX B

HACTOSALLEN UHCTPYKLIMN.

TexHU4YECKMe XapaKTepucTUKu

Mogenb ZLJ14
Knacc 3awmTsi (IP) 54
Hanpsxerue anektponutanns (B, 50/60 [ ~230
Makc. motHocTb (BT) 250
Makc. MoLLHOCTb akceccyapoB npu 24 B (BT) 50
MNoTpebnsemas MOLLIHOCTb B pexumMe oxuaaHus (BT) 5
JnanasoH pabouux temneparyp (°C) -20 - +55

Marepuan ABS-nnacTuk
Knacc yctpolictaa Il
[naBkne npegoxpaHuTenu ZLJ14
LINE-FUSE - BxogHoi 16A
CONTROL BOARD - [nara 630 MA
ACCESSORIES - Akceccyapbl 2A

MOTOR 1/ MQTOR 2 - [luratesnb

E.LOCK - 3nekTpo3amok

10 A - 250 B 0 6,3x22 UFG632310
(Kog 3anyacT 119RIR316)

3,15A

la6aputHbie pasmepsb! (Mm)

N H —
215

320

240

120

145
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U, MOTYT ObITb U3MEHEHBI B J1000€ BPEMS 1 663 PEABAPUTENIbHOO YBEOMIIEHNS.
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OCHOBHbIE KOMMOHEHTbI
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12.

13

14.
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TpaHchopmarop

CBETOANOAHBIN UHANKATOP HANUYKS
3NEKTPONUTaHMS

Jucnnen

Pasbem 415 KapTbl NamsTy

KHOMKK NporpaMmMupoBaHus

CBETOANOAHBIN UHANKATOP NPOrpPaMMUPOBaHMS
PerynupoBka NoACBeTKM aucnnes

Pasbem ang nnatbl R700

Pasbem a5ig nnatel pagronpuemHuka AF

. KOHTaKTbl MOAKMIOYEHNS aHTEHHDI
. KOHTaKTbl NOAKNIOYEHNSA NPOKCUMUTH-

cynTbIBaTENEN
KOHTaKTbl MOAKIIOYEHUS! KOHLEBbIX BbIKlo4aTenen

. KOHTaKTbl NOAKMOYEHIUS YCTPONCTB YNPaBneH!s 1

6e30nacHocTu
KOHTaKTbl NOAKNOYEHUS aHKOAEpa

. KOHTaKTbl NOJK/IO4YEHNA NPUBOL0B
16.
17.

KOHTaKTbl aN1eKTPONUTaHNS
BxoaHown npeaoxpaHuTenb

. MpenoxpannuTenb nnatl
19.
20.
21.

MpefoxpaHuTeNb aNeKTpo3amKa
MpefoxpaHuTenb ABuratens
MpefoxpaHuTeNb aKCeccyapos
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OBLUME UHCTPYKLIK MO MOHTAXY

A\ MOHTaX [JOMKEH NPOU3BOANTLCS KBANMUMULMPOBAHHBIM MEPCOHANOM B MOIHOM COOTBETCTBUW C TPEOOBAHMSMUI AENCTBYIOLLMX HOPM
6€30MacHOCTH.

A Tepe/ Hayanom paGoT no aKCnayaTaLum, PEMOHTY, HACTPOKE 11 PEryN1POBKe 610K yNpaBeHs OTKOYIATE CETEBOE ANEKTPONUTaHUE
W/UNI 0TCOBIMHITE aKKYMYNATOPbI.

NpensapuTenbHbie NPOBEPKM
A Tlepe]; Hayanom MOHTaXHbIX paboT BbIMOHUTE CReayioLLee:
e Y6euTech B TOM, YTO 610K ynipaBneHs GyaeT yecTaHoBMEH B MECTe, 3aLLMLLEHHOM 0T BHELUHWX BO3AEACTBINA, 11 3aKPenseH Ha TBep.oi
1 POBHOIA MOBEPXHOCTW. [POBEPLTE TaKXKe, YTOGHI ObINN NOATOTOBNEHbI NOAXOAALME KPENEXKHbIE SNEMEHTHI.
o /Inq NoAKMoYeHUS K CETYU SNEKTPONUTaHNsS HEOOXOAMMO MPedyCMOTPEeTb aBTOMATUYECKUA BbIKNOYATENb C PACCTOAHUEM MEX.y
KOHTaKTaMu He MeHee 3 MM.
o © Y6eUTECH B TOM, YTO MEXZY BHYTPEHHUMM COEAMHEHWUAMM KaGens v OpyriMie TOKONPOBOLALMMM HACTAMU MPeayCMOTpeHa
JOMNONHUTENbHAs U30NALIMA.

WHCTPYMEHTBI 1 MaTepmarbi

Mepes HauyanoM MOHTaXXHbIX paboT yoeuTech B HANMUNM BCEX HEOOXOAMMbIX IHCTPYMEHTOB U MaTepUasos, KOTOPbIE NO3BOMAT MPOU3BECTH
YCTaHOBKY CUCTEMbI B MOSIHOM COOTBETCTBIAN C IENCTBYIOLMMI HOPMami 6e30MacHOCTU. Ha prcyHKe npeacTaBneH MuHUManbHbI Habop
NHCTPYMEHTOB, HEOGXOAUMbIX AN MPOBEAEHUS MOHTAXHbIX PaboT.




Tun 1 ceyeHne Kaéenen

Mopknioyenne Tun kabens p‘"?": 1K saﬁnfm p'"1”5Hi ';%6;"”
AnekTponuTaHue 6roka ynpasnexns, ~230 B HO5RN-F 3G x 1,5 mm2 3G x 2,5 MM2
Pasbem ang noakoyeHns npueoaa ¢ 3HKOAEPOM 3x1,5Mm2 3x2,5Mm2
JneKTponuTaHie npusoga* 2% 1,5 MM2 2% 2,5mMm2
CurHanbHas namna FROR CEl 20-22 2x0,5 Mm2
DOoTO3NEMEHTDI (NepeaaTymKm) CEIEN 2% 0,5 Mm2
DOTO3NEMEHTBI (MPUEMHIKLA) 50267-2-1 4%0,5MM2
YCTPOWCTBA yrpaBneHns 1 6e30MacHoCTM 2% 0,5 Mm2
KoHLEBbIE BbIKMOYaTENN™ ™™ 3x1,5mm2

AHTEHHa RG58 makc. 10 m

IHKOpEp™ ™ 2402C 22AWG makc. 30 M

*AXO  **FROG-A24, FA024, F1024, FROG-A24E, F7024E  *** FROG-A24, F4024, F1024  **** FROG-A24E, F7024E, FA024E

Ecnun anvHa kabenst oTnYaeTcs OT NPKBEAEHHOM B TAONMLE, €ro CEYEHNe ONPeaensieTcs Ha 0CHOBaHMM PeanbHOro noTpedneHns Toka
MOAK/IOYEHHBIMI YCTPONCTBAMM 11 B COOTBETCTBUM C YKa3aH/aMi, codepxatimmics B Hopmatvee GEI EN 60204-1.

[ing nocnemoBaTtesbHbIX MOAKMIOYEHNIA, NPEoYCMATPUBAIOLLMX OOMbLUYIO HArPy3Ky Ha TOT XKE Y4acTOK LIEnM, 3HAYeHWUs B Tabnuue OOMKHbI
ObITb NMEPECMOTPEHbI C Y4ETOM PeabHbIX MOKA3aTeNen NoTPebneHns 1 (HakTUYECKUX PACcCTOSHUA. [pu NOAKMIOYEHUM YCTPOUCTB, HE
paccMaTpyBagMbIX B JaHHON UHCTPYKLAW, CReayeT PYKOBOLCTBOBATLCS TEXHUYECKOW JOKYMEHTALMEN Ha COOTBETCTBYIOLLIEE U3aENVe.

MOHTAX

3akpenuTe 0CHOBaHWE G10KA YNPaBEHNS B 3aLLMLLEHHOM OT MEXaHUYECKNX NOBPEXAEHNI MECTE C NMOMOLLbIO BIUHTOB 1 A06eneit u
LPYriAX KPEnexHbIX AeTaneil.

MpocBepnnTe 0TBEPCTIS B NPEABAPUTENBHO OTMEYEHHBIX MECTAX 1 BCTABLTE B HIX FepMOBBOAbI C rothpUPOBAHHbIMIA TPYGAMM A1
MPOBOAKY 3NEKTPUYECKIX KaBenei.

JlnameTp NpefBapuTENbHO Pa3MeyeHHbIX 0TBEPCTUA — 20 MM.

CobepuTe NeTAN Nof, AaBneHNEM.
BcTaBbTe neTnv B Kopnyc (cnpasa winv cnesa no BLIGOPY) 1 3aKPENUTE UX C MOMOLLIO NPUiaraeMblX BUHTOB 1 LUAVO.

| 7@‘] nepemMecTuTb AN
= - \ - : BpaLLeHNst
- o
e 15 mm~
e A e
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IJIEKTPUYECKMWE NOAKNHOYEHNA

dnekTponuTaHue
Bbixon BTOpOro
pazmokaHana
paguonpuemHika (H.O.
KOHTaKTbl 3IEKTPOMNITAHNS akCeccyapos BbiIxoz Anst NOAKNOYEHNS KOHTaKTbl).
~/=24 B Makc. mowHocTb: 50 BT o anekTposamka, 12 B, 15 MakcimasnbHas
BT (Makc.) Harpyska:

< 500 MA, =24 B
—O0 —O/

~230 B, 50/60 I ﬁ I
1
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MogknioyeHne NpMBOAA U KOHLEBbIX BbIKJIlOYaTeneii
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YcTpoicTBa ynpaBneHus

A Tlepep Tem Kak BctaBuTb nnaty (Hanpumep: AF, R700), OTKJIOYUTE 3JIEKTPONUTAHUE v oTcoeanHnTe aKKymMynsaTopbl Npu

UX Hann4unn.

Bcrasbte nnaty aekonepa (R700) ansg 06HapyXeHMS MPOKCUMUTK-
cuntbiBatens (TSPOO) unu cuntbiBaTeNs MarHUTHbIX KapT (LTOOT).

[MpokeUMUTU-CcYn-
ThiBaTENb UK
CYMTHIBATENb
MarHUTHbIX KapT

Bcrasbte nnaty AF ans ynpasnexus
ABTOMATUKON C MOMOLLbIO OPenoKa-nepesaTimnKa.

KHonka "Cton" (H.3. KOHTaKTbl). [laHHas KHOMKa no3sonset
0CTaHOBWTb [BWXXEHWE CTBOPOK C NOCEAYIOWMM UCKTIOYEHNEM
LMK a aBTOMATUYECKOrO 3aKpblBaHMs. YT06bI CTBOPKA
B0O300HOBWNA [IBUXEHUE, HEOOXOMMO HAXAaTb COOTBETCTBYIOLLYIO
KHOMKY ynpasneHus uny 6penoka-nepegarymka.

Ecnu He ncnonbayetcs, BoloepuTe [Disabled] ans dyHKumum
[Total Stop] B meHio [FUNCTIONS].

®yHKums "TOJIBKO OTKPbITE" ¢ nomoLLbio
ycTpovicTa ynpasnenus (H.0. KOHTaKTbI).

OyHKuusg "YACTNYHOE OTKPBIBAHME" ¢ nomoLLbto
ycTpoiicTBa ynpasneHus (H.0. KOHTaKThI).

Bpems 0TKpbIBaHUS yCTaHABAMBAETCS B YHKLMM
[Partial open] B meHto [SET TIMES].

OyHKuus "TOJTbKO 3AKPbITh" ¢ nomoLbto
ycTpoicTBa ynpasneHus (H.0. KOHTaKThI).

®yHKumng "OTKPbITb-CTOM-3AKPbITL-CTOM"
(nocnenoBatenbHblil pexxim) / "OTKPbITh-
3AKPbITb-M3MEHWUTb HAMPABJTEHUE"
(MOLIAroBbIA PEXIM) C MOMOLLIbK YCTPOCTBA

—— KpacHsii
YepHbii

QYT

BHEEITI : e
'BREERAR

T <<
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(1]
)
)
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AHTeHHa ¢ kabenem RG58

ynpasneHus (H.0.).

CMm. (hyHKUW0 [2-7 command] B MeHto HHHHHWMHH

EEAERE

[FUNCTIONS]. 10 11 TSEE3EST 2 3 3P 4 5 7 CXCYCZ]

[R5t [€E3] e@‘

E [RE3] [C62]
i~
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YcTponcTBa curHanusauum

Jlamna fonONHNTENBHOTO OCBELLEHIS (MaKC. Harpy3ka: 24 B, 25 BT). "~

JlononHUTENbHOE NOAKMIOYEHINE BHELLHEI Namnbl, KOTopas
MO3BOMSIET YNYYLLIMTH OCBELLEHHOCTb NPUAEraloLien K waarbaymy
TEpPUTOPUU.

OHa Npo/0MXaeT ropeTh B TEYEHIE YCTAHOBNEHHOTO BPEMEH.
Cm. toyHkumto [Courtesy Time] B meHio [SET TIMES].

CurHanbHas namna unv namna uukna

(makc. Harpyska: 24 B, 25 Br).

CurHanbHas namna MuraeT Bo BPEMS [IBUXEHUS BOPOT.
Jlamna umkna: ropuT ¢ MOMEHTa Havana oTKpbIBaHus
BOPOT [I0 11X MOMHOTO 3aKPbIBaHWS (BKK04AS BPEMS
ABTOMATUYECKOr0 3aKPbIBaHNS).

Cmotpute thyHkumo [Lamp E] B mento [FUNCTIONS].

YcTpoicTBa 6€30MacHOCTM
DOTO3/1IEMEHTDI

BeinonHuTe KoH(uUrypaumio koHtakta CX, CY nnm

CZ (H.3.), npeaHa3Ha4eHHOro 415 NOAKIIOUEHNS
YCTPOICTB 6€30MacHOCTH, Hanpumep, (hoTO3NIEMEHTOB,
COOTBETCTBYHLLMX TPpeOOBaHNAM HopMaTmea EN12978.

Cwm. coyHkuyv [CX input], [CY input] unu [CZ input].

- C1: "OTKpbIBaHWE B PeXXMMe 3aKpblBaHUs",
Pa3mblkaH/e KOHTaKTa BO BPEMS 3aKPbIBaHWS CTBOPOK
NPUBOANT K 3MEHEHNIO HANPABNEHUS ABXEHNS Ha
MPOTUBOMOJOXHOE, BMJIOTb [10 MOSHOTO OTKPbIBAHUS.

- C2: "3aKpblBaHNe B PEXUME OTKPbIBAHMS".
Pa3MblkaHne KOHTaKTa B0 BPeMst OTKPbIBAHNS BOPOT

Jlamna-uHaukartop “Bopota 0TKpbITHI"
(makc. Harpyska: 24 B — makc. 3 B).

A

+ -

10 2 TX C NC

Jlamna yKa3bIBaeT Ha OTKPbITOE MONOMKEHME
BOPOT.
BbIK/H0Ua€eTCS, KOrzia BopoTa 3aKpbiBaioTes.

HEEEEEEEEEEEEEEE
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NPUBOANT K N3MEHEHWIO HANpaBNeHs ABNXEHNA HA
NPOTNBONONOXKHOE, BMNJIOTb A0 MO/HOI0 3aKPbiBaHNA.

- C3: "YacTtuyHbii cton", OcTaHoBKa BOPOT 1 Ha4ano
0TCYETa BPEMEHM aBTOMATUYECKOr0 3aKpblBaHNS (K

RX

DELTA

+ - NO C NC

3Ta (DYHKLMS Oblna BblOpaHa).

- C4: "ObHapyxeHue npengrtctaus”. CTBOpKa

OO000O
A

A

0CTaHaBMMBAGTCA NPU 0GHAPYKEHUM NPENATCTBUS I
BO300HOBAAET IBUKEHIAE NOCAE €r0 UCYE3HOBEHNA WK
yCcTpaHeHua.

Ecnn koHTakTbl CX, CY 1 CZ He ncnonbayioTes,
OTKJI0YMTE VX NPY NPOrpaMmMUpOBaH MYHKLIMA.

YyscTBUTENbHDbIE NpOhunm

BeinonHuTe KoOHMUrypaumo KoHtaktos CX, CY unu

CY (H.3.), npefHasHayeHHbIX 45 NOAKYEHMS
YCTPOWCTB 6€30MacHOCTH, HaNpUMep, YyBCTBUTENbHbIX
npodunen, COOTBETCTBYIOLLMX TPEOOBAHUAM
HopmaTmea EN 12978.

Cm. dyHkumn [CX input], [CY input] unu [CZ input].

- G7 "OTKpblBaHMe B pexiume 3aKkpbiBaHus",
Pa3MblkaHie KOHTaKTa BO BDEMS 3aKPbIBAHNS CTBOPOK
NPUBOAMT K 3MEHEHIO HAaNPaBNEHUs ABUXEHNS Ha
MPOTVBOMNOJIOXHOE, BMNOTb 40 NOSHOTO OTKPbIBAHUS.

- 08 "3aKpblBaHKE B peXXUMe OTKPbIBaHMS",

PasmMblKaH/e KOHTaKTa BO BPEMst OTKPbIBaHISt BOPOT
NPUBOANT K U3MEHEHWIO HANPaBNEHUS ABWKEHWS Ha
NPOTMBOMONOXHOE, BMNOTb 10 MOSHOMO 3aKPbIBAHKS.

(i

DFW

1011 7S E E3 ES 1 2 33P457CXCYCZ‘

YyBCTBUTENbHbIE

< npochunu DFW ¢ nnaton
« Wy camogmarHocTtuku DFI
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Ecnu koHTakThl CX, CY 1 CZ He
MCNONb3YITCS, OTKIYNTE UX NPK

IEEEEEEEEEEEE

NPOrpaMMMPOBaHIN (DYHKLIIA.

TE8ES1 2 3 3 4 5 7 CXCYCZ
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MopknioyeHne ycTponcTB 6€30MacHOCTH (TECTUPOBAHUE)

Kax[blh pa3 npu nofjaye KOMaHabl Ha OTKPbIBAHWE WNW 3aKpbiBaHWe 670K ynpaBreHus NpoBEPsSeT paboTocnoco6HOCTb YCTPOWNCTB
6e30nacHocTy (oToaneMeHToB). [py 06HaPYXEHNU HENCNIPABHOCTU B paboTe (hOTO3NIEMEHTOB Tl06as KOMaHAa yrpaBieHns 6710KMpyeTCs.

YctaHoBuTe ans @yHkuuu [Safety Test] akTBrpyemelin Bxo, Bbiopas Mexay CX, CY unu CZ.
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KHonka "BbIXOA" (ESC) cnyxut ans:
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NMPOrPAMMWPOBAHUE

Onuncaxne yCTPOICTB NPOrpaMmMupoBaHns
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ESC
- BbIXO/lA U3 MEHID; & — > Q Q

]
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- OTMEHbI BbIOOpa.

KHOMKN < > cnyxar ans:

- NepemeLLeHs No MeHo;

- YBENMYEHNS UMK YMEHbLIEHNS 3HAYEHUA
BbiGpaHHOro napameTpa.

ENTER YT06bI BONTY B MEHIO, HAXKMUTE
KHonky "BBOA" (ENTER) n
@ YIAEPXBANTE e He MeHee 1
\\ CEKYHTbI.
> McnonbayiiTe KHOMKM
CO CTpenkamu ans
[— nepemeLLeHus ¢ 0fHON
" 7 CTPOKU MEHI0 Ha
\ apyryi...

> Te e KHOMKu

<
NCMONb3YIOTCA AN
D Nepexoza B NoAMEH!O...
g

B

time].

Haxas ENTER...
ENTER

CMBONbI <.....> Ha AWCnee 0TMEYatoT:

- TEKYLLMIA BbIGPAHHbINA MYHKT MEHIO.

KHonka "BBOJ" (ENTER) cnyxut ans:

A S - BX0Zla B MEHIO;

- NOATBEPXAEHNA N COXPAHEHNA 3HAYEHNA

BbiGpaHHOro napameTpa.

CTpenku < > MoryT ObiTb
CNONb30BaHbI 151 YCTAHOBKM
3HayeHus QyHKLum [Cycle

CoxpaHuTe BBEIEHHOE 3HAYEHNE,

...3dTEM HAXXMUTE KHOMKY
"BBOJ" (ENTER).

ENTER

/@

...3dTEM HAXXMUTE KHOMKY
"BBOZ" (ENTER).

ENTER

/@

< > cnonbayiTe KHoMKy ">"

..4TOObI BbINTU U3 MEHIO, MOAOKANTE
30 CEeKYHA, 1NN YAEPXKNBANTE KHOMKY
“BbIX0A" (ESC) mo Tex nop, noka He
MOSIBUTCS UCXOJHOE 306paXKEHNE.

ONA yBENNYEHNUA Unn <" Ansa
@ YMEHbLEHNA 3HAYEHNA. ..
S

/@



3HayeHne COKpaLLEeHNin B NyHKTaX MEHH0

Travel seng]
Partial open]
Maint Action]
Auto Close]
Config]

Assoc Function]
Set Travel]

Open Accel]
Close Accel]

Opn Sw Dwn]
Cls Slw Dwn]
Change Code]
Start message]
Soft Start]

Enc Slow Down]
Obstcl Detct]
Delete user]
Amper. Sens.]
Travel seng]
Slw Dwn seng]
Closing thrust]
Ram jolt time]
Preflash time]
Slow down time]
Lock time]
ACT]

Partial ACT]
Slow dwn speed]
Travel rate %]

CTpyKTypa MeHI0

YyBCTBUTENbHOCTb CUCTEMbI OOHAPYXXEHWS MPENSTCTBUIA NPU ABKEHUN
YacTnyHoe 0TKpbIBaHME

MpucyTcTBME OnepaTopa

ABTOMATIYECKOE 3aKPbIBaHIE

HacTpoiika

MpurcBoeHHas yHKLKS

MapameTpbl ABMKEHNS

MonoXeHue TOYKI KOHEYHON (hasbl 3amMeeHNs NPK OTKPbIBAHWN B MPOLIEHTaX
MonoXeHUe TOYKI KOHEUHON (hasbl 3aMefiNIeHNs NPK 3aKPbIBAHW B NPOLIEHTAX
HauanbHas Touka 3amefneHns nprBoaa Npu 0TKPbIBaHMM B MPOLIEHTAX
HauanbHas Touka 3amefneHns npruBoaa npu 3akpbiBaHuM B NPOLEHTax
l13meHeHKe Kopa

lprBeTCTBEHHOE CO0OLLEHNE

3aMmeNeHHoe Hauano ABMXEeHNs

3ame/neHne npu 0TKpbiBaHum 1 3akpbiBaHuy ¢ SHKOEPOM
O6HapyxeH1e NpensTCTBMI

Ynanexue nonb3oBarens

YyBCTBUTENbHOCTb CUCTEMBI OOHAPYXXEHWS NPENSTCTBUIA
YyBCTBUTENbHOCTb CUCTEMbI OOHAPYXXEHWS MPENSTCTBUIA NPU ABKEHUN
YyBCTBUTENbHOCTb CUCTEMbI OOHAPYXXEHWS NPENSTCTBUIA NPK 3aMeNeHN
JlOX1M Npu 3aKpbiBaHUK

Bpems dyHKLMM "MonoTok"

Bpems npenBapuTeNbHOM0 BKKOYEHUS CUTHANBHOW Nammbl

Bpems 3ameieHuns

Bpems cpabaTbiBaHns aneKTpo3amka

Bpems aBTOMATNYECKOr0 3aKpbiBAHNS

Bpems aBTOMATMYeCKOro 3aKpbIBaHWS MNOC/E YAaCTUYHOTO OTKPbIBAHUS
CKOpOCTb 3amMefneHus

CKOpOCTb [BUXEHNS

[LANGUAGE] Mo ymonyaHuio
[Italiano] / [English] / [Frangais] / [Deutsch] / [Espariol] / [Portugues euro]/[Portugues bras] [taliano

[FUNCTIONS] Mo ymonyauuio

Auto Close] Disabled] / [Enabled] Enabled]

Maint Action] Disabled] / [Enabled] / [Closing] Disabled]

Obstcl Detct] Disabled] / [Enabled] Disabled]

Safety Test] Disabled] / [CX] / [CY]/ [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] / [CY+CZ] / [CX+CY+CZ] Disabled]

Preflashing] Disabled] / [Enabled] Disabled]

Ram Jolt] Disabled] / [Closing] / [Opening] / [Open-Close] Disabled]

Total Stop] Disabled] / [Enabled] Enabled]

CX input] Disabled] / [C1]/ [C2] / [C2] / [C4] / [C7] / [C8] C1]

CY input] Disabled] / [C1] / [C2] / [C2] / [C4] / [C7] / [C8] C3]

CZ input] Disabled] / [C1] / [C2] / [C2] / [C4] / [C7] / [C8] C2]

Closing thrust] Disabled] / [Enabled] Disabled]

Lock] Disabled] / [Closing] / [Opening] / [Open-Close] Closing]

Lock Type] Pulsed] / [Continuous] Pulsed]

Config] Time Lmt Swtch] / [End Stop] / [Slow Down] / [Op LS-CI SI Dn] / [ENCODER] ENCODER]

End Stop] N.C./N.0] N.C]

2-7 command] Open-Close] / [Opn Stp Clse] Open-Close]

Light E] Flashing light] / [Courtesy] / [Cycle] Flashing light]

B1-B2 output] Bistable] / [Monostable] Monostable]

[IMP. RUN] Default

[Motor type] [FROG-F4024E] / [FROG J] / [FROG-FL] / [AMICO] / [MYTQ] / [AXQ] / [FAST] / [FERNI] ~ [FROG-F4024E]

[Travel rate %] [20%] = [100%)] [100%]

[Slow dwn speed] [5%] = [80%] [50%]

[Soft Start] [Enabled] / [Disabled] [Disabled]

[Amper. Sens.]* [Enabled] / [Disabled] [Enabled]

[Travel sens]* (0000000000004

[Slow down time]** [0s] = [305¢] [20 s]

*371a (hyHKLMS He oTobpaxkaeTcs npu Bbibope [ENCODER] B dhyHKLmu [Gonfig].
**37a QyHKLMS 0TOOPaXKAeTCs TONbKO B TOM cyyae, ecnu BbiopaHbl [Slow Down] unu [0Op LS-CI SI Dn] B thyHKLmn [Config].
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[ENCODER]

Mo ymonyauuio

[Sensibility] [Enabled] / [Disabled] [Enabled]
[Travel sens] [@0000000000OO0H]
[Slw Dwn seng] [@0000000000O0H]
[Enc Slow Down] [ON] / [OFF] [ON]

[Opn Slw Dwn] [1%] = [40%] [10%)]

[Cls Slw Dwn] [1%] = [40%] [10%)]

[Close Accel] [1%] = [15%] [15%)]

[Open Accel] [1%] = [15%] [15%]

[Travel calibr] [Confirm? (No)] / [Confirm? (Yes)]

SET TIMES Default
[ACT] [0s] = [30059] [10 9]

[Partial ACT] [0s] = [30059] [10 9]

[Cycle time] [10 s] = [150 s [90 g]
[Preflash time] [1s] = [60 9] [59]

[Lock time] [1s] = [59] [29]

[Ram jolt time] [1s] = [39] [19]

[Partial open] [55] = [60¢9] [10 9]
[Courtesy Time] [1s] = [300s] [300 g]
[USERS]

Change Name]
Change Code]
Assoc Function]
Delete user]
Delete ALL]
Save memory]
Load memory]

Add User] (250 max)

[2-7] / [Open] / [B1-B2] / [2-3P] / [Disabled];

[Confirm? (No)] / [Confirm? (Yes)]
[Confirm? (No)] / [Confirm? (Yes)]
[Confirm? (No)] / [Confirm? (Yes)]

[INFO]

[Version] / [No. of travels] / [Start message] / [Reset system]

[MOTORS TEST]

BAXXHO! Haynute nporpammupoBaHue ¢ oyHkuuint [MOTOR TYPE], [TOTAL STOP] n [TRAVEL CALIBR].

MeHto «fA3bIK»

[OPEN =>]

[LANGUAGE] —

[Iltalianc] / [English] / [Francais] / [Deutsch] / [Espaiiol] / [Portugues euro] / [Portugues bras]

BblIOepnTe enaeMbiii S3blK U3 IMEIOLLMXCS B HAINYMM,

MeHio "®OyHKuun"

[FUNCTIONS] ——

[Auto Close] [Disabled] / [Enabled]

OTCYeT BpeMeHM aBTOMATUYECKOr0 3aKPbIBAHIS HAYMHAETCS C MOMEHTA JOCTXKEHNS MONOXEHNS "OTKPBITO" . Bpems perynupyercs B
nnanasoHe o1 0 10 300 ¢. YHKLMS aBTOMATUYECKOro 3aKPbIBAHWS ONOKVPYETCS, €CIN B Pe3yrbTate 00HapY»XeHus NpensTcTaus cpaba-
ThIBAKT YCTPO/CTBA 6E30MACHOCTH, MOCSIE NOSHOM OCTAHOBKW UMK B PE3yfbTate KPaTKOBPEMEHHOMO aBapuitHOr0 OTKIIOYEHMS 3NEKTPO-
CHabXeHus.

[Maint Action] [Disabled] / [Enabled] / [Closing]

OTKpbIBaHWE 1 3aKPbIBaHWE BOPOT OCYLLECTBASIOTCS MPY NOCTOAHHOM HaXXaTui KHOMKIA yripaBneHist. KHOMKa ynpaBneHust OTKPbIBAHUEM,
MOJK/I0YEHHAsA K KOHTAKTaM 2-3, U KHOMKa YrpaBneHiist 3aKpbiBaHWEM, MOJKITIOYEHHAs K KoHTaKTam 2-4. [pu 9ToM Bce Apyrue
YCTPOIACTBA YNPaBNeHna, BKIoYas 6penoKu-nepesaTyukie, 3a60KMpoBaH.




[Obstcl Detct] [Disabled] / [Enabled]

Ecnu ycTpoiicTBa 6830MacHOCTY ((hOTO3NEMEHTbI MW YyBCTBUTENbHBIE NPOMININ) 0GHAPYXKMBAIOT NPENATCTBUE NPW OCTAHOBEHHBIX,
3aKPbITHIX UMK OTKPbITbIX BOPOTAX, NMPUBOJ, OCTaHaBNMBAET PaboTy.

[Safety Test] [Disabled] / [CX] / [CY] / [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] / [CY+CZ] / [CX+CY+CZ]
lMocne Kaxaoi KoMaHbl Ha OTKPbIBaHE WK 3aKPbIBaHWE OMOK YNPaBNeHUs NPOBEPSIET UCMPABHOCTb PabOoThl (DOTOANEMEHTOB.
[Preflashing] [Disabled] / [Enabled]

Mocne KOMaHAbl OTKPbIBAHWS WK 3aKPbIBAHUS CUrHaNbHAsh namna, NoAKioYeHHas K 10-E, MuraeT nepes Hauanom ABMXeEHS.
[Ins perynnupoBKi BDEMEHU NPeaBapuTenbHOro BKIOYEHUS CUrHanbHoM namnbl cmotpute [Preflash time] 8 mento SET TIMES.

[Ram Joli] [Disabled] / [Closing] / [Opening] / [Open-Close]

Mpexne Yem BbIMOHUTL KOMAHAY Ha OTKPbIBAHUE 11 3aKpbiBaHKe, BOPOTA [IABAT Ha MEXaHWYECKIA YOp B TEHEHUE HECKONBKIX CEKYHL,
nomorasi TeM CambIM OTKDbITb 3MEKTPO3aMOK (1Sl YCTAHOBKM BpeMeHI HaxaTtis BbioepiTe [Ram jolt time] B meHio SET TIMES.

[Total Stop] [Enabled] / [Disabled]

Bxon H.3. KoHTaKTbl — JlaHHas (DYHKLMS NO3BONSIET OCTAHOBWTbL BOPOTA C MOCNEMYIOLLIM UCKITIOYEHNEM LKA aBTOMATYECKOr0 3aKpbiBa-
HUS. 1N BO30OHOBNEHNS [BVXKEHNS BOPOT HEOOXOAMMO MCMONb30BATh COOTBETCTBYHOLLEE YCTPOWCTBO YrpaBneHus. YCTpoiicTBo 6e3onac-
HOCTM NOJK/IOYAETCS K KOHTaKTam [1-2].

[CX input] [Disabled] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

Bxop H.3. KOHTaKTbl — BO3MOXHOCTb npucBouTb: C1 = OTKPbIBAHWE B PEXXIME 3aKPblBAHWS Npu cpabaTbiBaHUU (oToaNeMeHToB, C2 =
3aKpbIBaHE B PEXMME OTKPbIBAHMS NP cpabaTbiBaHUM oToanemeHToB, C3 = yacTuyHblid cton, C4 = o6HapyxeHne npenstcTaus, G7
= OTKPbIBAHWE B PEXMME 3aKPbIBaHUS NMpK cpabaTbiBaHy YyBCTBUTENbHBIX MPodUien, C8 = 3akpbiBaHie B PEXMME OTKPbIBAHNS Mpu
cpabaTbiBaHWN YyBCTBUTESbHBIX NPOUNEN.

[CY input] [Disabled] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

Bxop H.3. KoHTaKThl — BO3MOXHOCTb NpucBoMTL: C1 = OTKPbIBAHWE B PEXVIME 3aKPbIBAHUS NPK cpabaTbiBaHUM POTO3NEMEHTOB, C2 =
3aKpbIBAHWE B PEXXIME OTKPbIBAHUS NpU cpabaTbiBaHUi oToaNeMeHToB, C3 = yacTuyHbIin cton, C4 = obHapyxeHue npensTctaus, C7
= OTKPbIBaHIE B PEXIME 3aKPbIBAHMS NPU CPabaTbiBaHUK HyBCTBUTENBHbIX Npoduneit, C8 = 3aKpbiBaH1e B PEXIME OTKPbIBAHWS NP
CpabaTbiBaHWM YyBCTBUTENBHBIX NPOCNNEN.

[CZ input] [Disabled] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

Bxop H.3. KOHTaKTbl — BO3MOXHOCTb NpucBouUTb: C1 = OTKPbIBAHWE B PEXXIME 3aKpblBaHWS NPy cpabaTbiBaHUM (hoTOANEMEHTOB, C2 =
3aKpblBaHNE B PEXXIME OTKPbIBAHMS NPy cpabaTbiBaHU (oToaNeMeHTOB, C3 = yacTuyHbIn cTon, C4 = 0bHapyxeHue npendrctaus, C7
= OTKPbIBAHWE B PEXMME 3aKpbIBaHUS MpK cpabaTbiBaHy YyBCTBUTENbHBIX MPOdUien, C8 = 3aKpbiBaHie B PEXMME OTKDbIBAHNS Mpu
cpabaTbliBaHN YyBCTBUTENbHbIX NPOUNEN.

[Closing thrust] [Disabled] / [Enabled]

B KOHEYHOI TOYKE 3aKpbiBaHUS BOPOT MPUBOAb! BbIMOHSIOT AOXMM CTBOPKM B TEYEHUE HECKOMbKIX CEKYHL.

[Lock] [Disabled] / [Closing] / [Opening] / [Open-Close]

YCTaHOBWUTE 9NEKTPO3aMOK ANt GIOKVPOBKIA CTBOPOK Ha paboTy B OAHOM U3 NpeyCMOTPEHHbIX PEXUMOB.

[Lock Type] [Pulsed] / [Continuous]

YCTaHOBKA TWNA 3MEKTPO3amKa:

- IMNYNbCHBIA 3N1EKTP03aMOK, CpabaTbIBaIOLLVIA MPY OTKPbIBAHWW 11 3aKPbIBAHII BOPOT Ha HECKOJBKO CEKYHI. Bpems ycTaHaBNnnBaeTcs
thyHkupen [Lock time].

- NMOCTOsIHHAs paboTa aneKTpo3amKa; pPaboTaeT BCE BPEMS IBVKEHNS BOPOT Kak Mpy OTKPbIBaHWK, TaK U NPW 3aKpbIBaHWU.

[Config] [Slow Down] / [Op LS-CI SI Dn] / [ENCODER] / [Time Lmt Swtch] / [End Stop]

HacTpoiika 3amMeaneHns npu 0TKPbIBAHUM U 3aKPblBaHUM

[Slow Down]* = (DYHKLAS 3aMeNIeHNs Y OTKPbIBAHUN W 3aKPbIBaHUY;
[Fcap-RalICh.]* =) 0CTAHOBKA M0 KOHLIEBOMY BbIK/KOYATENIO MK OTKPbIBAHMIA 11 3aMELNEHNE C 0CTAHOBKOI N0 YNopy NP1 3aKpbIBaHWK,
[ENCODER] =) yrpaBeHie 3ameneHneM, 00HapYXEHNEM NPENATCTBIN U YYBCTBUTENLHOCTbIO CUCTEMbI OGHAPYKEHNSA NPENSTCTBMIA;
[Time Lmt Swich] = npu ocTaHOBKe B KOHEYHbIX NONOXKEHNAX MO TAMEPY:
[End Stop] =) KOHLIEBbIE BbIK/IOYATENN NPY OTKPbIBAHAM 1 3aKPbIBAHMU;

*MapameTpbl 3amefeHIs, HacTpanBaemble ¢ NOMOLLbI0 (yHKLuK [Slow down time] B meHio [Set Travel]
[End Stop] [N.C] / [N.O]

YCTaHOBKA KOHTAKTOB KOHLIEBbIX BbIK/KOYATENEN KaK HOPMASIbHO-OTKPBIThIX U HOPMaSIbHO-3aKPbITIX.
JTa (hyHKLKS 0TOOPAXKAETCS TOMLKO B TOM Cyyae, eCn BbiopaHa ofHa w3 onuwit [End Stop], [Fcap-RallCh.] nnu [Slow Down] B (yHKLuMY
[Config].

[2-7 command] [Open-Close] / [Opn Stp Clse]
Bbi6op pexxuma padoTbl KOHTAKTOB 2-7 MEX.y NOLIAroBbIM PEXUMOM (OTKPbITb-3aKPbITh) 1 MOCNEN0BATENbHBIM (OTKPbITb-CTOM-3aKPbIT).
[Light E] [Cycle] / [Flashing light]

HacTporika namnsl, noaknoyeHHon K 10-E:

- LMKNa: namna fins Hapy>Hoi yCTaHOBKW, NpefiHa3HaqeHHas Ans yny4lieHns 0CBELEHNS B 30HE Np0oe3aa. ropuT ¢ MOMEHTA Havana
OTKPbIBAHWS BOPOT [0 WX MOJMHOM0 3aKPbIBaHUS (BKKOYas BPEMS aBTOMATUYECKOr0 3aKpblBaHus). ECnv (yHKUMS aBTOMATUYECKOrO
3aKpbIBAHNS He aKTVBMPOBaHa, namna ropuT TOfbKO BO BPEMS AABVXKEHUS BOPOT.

- CUrHanbHas namna: CUrHann3unpyeT 0 ABUKEHWN BOPOT.

[B1-B2 output] [Monostable] / [Bistable]

Bri6op pexxuma paboThl KoHTakTa B1-B2: MOHOCTa6UbHbINA U GUCTAOWNbHbIN (NEPEKYATEND).
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MeHto "lapameTpbl ABUXEHUS"

[Set Travel] — ENTER

{ J
[Motor type] [FROG-F4024E] / [FROG-J] / [FROG-FL] / [AMICO] / [MYTOQ] / [AXQ] / [FAST] / [FERNI] / [ATI]
YCcTaHOBKa MOJIeNY UCMOMb3yeMON aBTOMATUKM,
[Travel rate %] [50%] = [100%]
PerJ'II/IpOBKa CKOpOCTW ABMXEHNA B NMPOLEHTax
[Slow dwn speed] [10%] = [50%]
Perynunposka CKOpOCTY 3aMeaeHUs B NPOLIEHTaX.
[Soft Start] [Disabled] / [Enabled]
CTBOpKI/I HA4YNHAKT OBVXEHNE C SaMe,EI,J'IeHHOVI CKOPOCTbIO B TEHEHNE HECKOJTbKIMX CEKYHI, MPW OTKPbIBAHWW, TaK 1 MPW 3aKpblBaHUN.
[Amper. Sens.] [Disabled] / [Enabled]

YyBCTBUTENBHOCTb TOKOBOW CUCTEMbI 0BHAPYXXEHUS NPENATCTBUI

JTa (PYHKLMS He oTobpaxkaeTcs, ecnu BbiopaH nyHKT [Encoder] ans dyHkuun [Config].

[py HanMyun NPenaTCTBUA PYHKLMA cpadaTbiBaeT CleayoWmumM 00pasom:

- [Time Lmt Swtch] ocTaHaBnMBaeT CTBOPKM BO BPEMS [IBUXKEHNS;

- [Endstop] MeHAeT HanpaBneHne ABMXeHne CTBOPOK Ha NMPOTWUBOMOOXHOE;

- [Slow Down] MeHsIET HanpaBneHne ABWKEHNS CTBOPOK BO BPEMS [B/XXEHMS N OCTaHABNBAET BO BPEMS 3aMELEHUS.

- [Fcap-RallCh.] meHsieT HanpaBneHue ABMKEHNS CTBOPOK BO BPEMS ABMXKEHIS U OCTAHABNNBAET TOMbKO BO BPEMS 3aMe/l1eHus npu

3aKpPbIBAHUN.
Ecnu aTa df)yHKLI,I/IFI OTKJ1H04EHa, CTBOPKK OCTaHaBNNBatOTCA Npn neperpyske no ToKy.
[Travel sens] (000000000000

PerynupoBka YyBCTBUTENLHOCTU TOKOBO CUCTEMbI 3aLLUTHI.
Heobxoanmo akTiBrpoBaTh MyHKLMI0 [Amper. Sens.] B MeHio [Set Travel].

[Slow down time] [OFF] = [30 s]

Bpems 3ame/ieHns CTBOPOK Nepef, KOHLEBbLIM BbikoyatenieM. OHO MOXeT cocTasnsTb 0T 0 0 30 cekyHA.
3Ta (hyHKLMS 0TOBPAXKAETCSA TONbKO B TOM Cnyyae, ecni Bbioparbl [Slow Down] wnn [Fcap-RallCh.] 8 dyHkuun [Config].

Metto "3HKOAEP"

MeHto [ENCODER] oTo6pakaetcs TO/IbKO B TOM Cnyyae, ecnv BblopaHo ans yHkumn [Config] B meHio [FUNCTIONS].

[ENCODER] ‘ ESC@

12
[Sensibility] [Enabled] / [Disabled]
YyBCTBUTENBHOCTb TOKOBOW CUCTEMbI 0OHAPYXXEHUS NPENSTCTBIA
[Travel sens] [€00000000000H
YyBCTBUTENBHOCTb TOKOBOW CUCTEMbBI 0OHAPYXXEHWS NPENATCTBII BO BPEMS ABMXKEHNS (KaK NpW OTKPbIBAHWW, TaK 11 NPW 3aKpbiBaHWN
BOpOT)
Heobxoaumo akTusmposatb MyHkumio [Sensibility] 8 menio [ENCODER].
[Slw Dwn sens] [€000000000004H

YyBCTBUTENbHOCTb CUCTEMbI 0BHAPYXXEHMS NPENSTCTBMIA BO BpEMS 3amMeieHns (Kak Npy 0TKPbIBAHWM, TaK U NPK 3aKpbiBaHIN BOPOT).
Heobxoanmo akTusmposatb MyHkuUuio [Sensibility] 8 merto [ENCODER].

[Enc Slow Down] [ON] / [OFF]

YCTaHOBKa TOYEK Havana 3ame/ieHns npu noaxoae K KOHe4YHbIM NMOJIOKEHNAM.

[Opn Slw Dwn] [1%] = [40%)]

PerynupoBka HavaibHON TOYK 3aMefNeHNs nepes KpaHiMm nonoXeHMemM 0TKpbIBaHUs
HayanbHas To4ka 3aMmefieHns onpeaensercs kak npoLeHT (0T 1 40 40 %) 0T NOMHOro xoa BOPOT.
DyHKLMA 0TOOPAXKAETCS TOMbKO B TOM Clyyae, ecnv akTuBrpoBara dyHkuus [Enc Slow Down] B mexto [ENCODER].

[Cls Slw Dwn [1%] = [40%)]

Perynuposka HayanbHOM TOYKM 3aMelNIeHNs Nepes KpaiHim NonoXeHem 3aKpblBaHs
HauanbHas Touka 3aMefineHns onpenenseTcs kak npoueHT (0T 1 40 40 %) 0T NofHOro Xoa BOPOT.
DyHKLMS 0TOOPaXKaETCs TONbKO B TOM Clyyae, ecnm akTueupoBaHa yHkuus [Enc Slow Down] B meHto [ENCODER]

[Close Accel] [1%] = [15%)]

PerynupoBka HavafibHON TOYKI 3aMefiNeHNs Ha KOHEYHOM 3Tane 3akpblBaHus B npoLeHTax (0T 1% A0 15% 0T Bcei TpaekTopun).




[Open Accel] [1%] = [15%]

PerynupoBKa HauasbHOIA TOUKM 3aMefNIeHIs Ha KOHEYHOM 3Tare OTKPbIBaHWs B poLeHTax (0T 1% [0 15% 0T BCeii TpaeKTopuum).

[Travel calibr]

ABTOMaTMYeCKas KanmbpoBka asuxeHns (M. pasaen «KAJIMBPOBKA [IBVXKEHNSA»).

MeHI0 perynupoBKu BpeMeHu

SETTIMES  —— zm@]
)
v
[ACT] [0 s] = [300 s]

OTCYET BPEMEHY aBTOMATIYECKOrO 3aKPbIBAHWS HAYMHAETCS C MOMEHTA AOCTVXKEHMS MONMOXKEHMS "OTKPBITO". Bpems perynupyetcs B
ananasoHe ot 0 10 300 ¢. OYHKLMS aBTOMATUYECKOrO 3aKpbiBaHMS ONOKVPYETCS, ECIU B PE3yNbTaTe 00HAPYXeHUs NPensTcTBus cpada-
TbIBAKOT YCTPOACTBA 6€30MaCHOCTM, NOCINE MNOMHOM OCTAHOBKM NN B PE3yNbTaTe KPAaTKOBPEMEHHOIO aBapUiAHOTO OTKIIOYEHUS ANEKTPO-
CHabXeHws.

[Partial ACT] [0s] = [300 s]

Bpems aBTOMaTU4ECKOr0 3aKPbIBAHKS NOCIE YaCTUYHOr0 OTKPbLIBAHKS BOPOT. 10 NCTEYEHUM 3aJaHHOr0 BPEMEHN Lnarbaym
aBTOMATWUYECKM 3aKPbIBAETCS. Bpems aBTOMaTYECKOro 3aKpbiBaHUs MOXET cocTaBnsaTh 0T 0 40 300 cekyHa,

[Cycle time] [10 s] = [150 s]
Bpemst paboTbl NprBOAA B PEXMME OTKPbIBAHWS WK 3aKpbiBaHUs. Bpems paboTbl MOXET cocTaBnsath 0T 10 o 150 cekyHa,.
[Preflash time] [1s]= [60 s]

locne KoMaHfbl OTKPbIBAHWSA UK 3aKPbiBAHUS CUrHanbHas namna, nogakntoyeqHas K 10-E, muraet ot 1 1o 60 cek. nepep Havanom
NBVXKEHNUS.

[Lock time] [1s]= [55s]
Bpems pa3bnoKMpoBKM 3M1EKTPO3aMKa Mocsie MoyYeHnst KoMaHbl 0TKPbITb BOPoTa. OHO MOXET COCTaBMATh OT 1 110 5 CeKyHA,
[Ram jolt time] [1s]= [35s]

Bpemst JOoNONHUTENbHOMO TArOBOrO YCUNMS MPUBOAOB B KOHEYHBIX MOMOXKEHWUSIX CTBOPKM MOCAE MOMYYeHNst KOMaHIbl OTKPbIBAHMS UK
3aKpbiBaHMs. OHO MOXET COCTaBNATb OT 1 [0 3 CEKYHA.

[Partial open] [5s] = [60 s]
Bpems 0TKpbIBaHUs CTBOPKK. OHO MOXET COCTaBNATL OT 5 10 60 CEKyHA.
[Courtesy Time] [60 s] = [300 s]

Jlamna JononHUTENBHOMO OCBELLEHMS OCTAETCS BKIIIOYEHHOI B TEYEHNE BPEMEHN, HE06X0AMMOro Ans OTKprBaHI/IFI/SaKprBaHI/IFI BOPOT.

KoHTakTHbIN BbIX0A [10-E3]. Bpems perynupyetcs B ananadone ot 60 go 300 c.

Mento «[lonb3oBarenu»

[USERS] ENTER
v
[Add User]

Jlo6aBneHue Ao 250 nonb30BaTENEN 1 NPUCBOEHNE KX A0MY U3 HUX BbIOPAHHbIX (DYHKLMIA. [lo6aBNeHNe 0CyLLeCTBASETCS C MOMO-
LLbto Gpenoka-nepeaaTyuka unmu apyroro yCTpocTea ynpasnexus (cm. pasaen "[AOBABJIEHVE HOBOMO MOJIb30BATENA").

[Change Name]

[Ins n3MeHeHns HoMepa M UMEHU Nnosib30BaTeNs

[Change Code]

OYHKLMS M3MEHEHUA KoZa, COOTBETCTBYIOLLEr0 NPHUCBOBHHOI MOMb30BATEN0 KOMaHE.

[Assoc Function]

[2-7] = [loWwaroBbIi PEXXIM (OTKPbITb-3aKPbIT), NOCNEA0BATENbHbIA PEXIM (OTKPbIThb-CTOM-3aKPbITb-CTON)
[Open] = PexxM "OTKPbITL"

[2-3P] = "Tponyck newexoga” unu "YacTiyHoe oTKpbIBaHMe"

[B1-B2] = Brixog koHTakTOB B1-B2

[Delete user]

OyHKUMS yoaneHns nonb3oBatens. 4nsg noarsepxaeHus yaanexns Haxmute "BBOA" (ENTER).

[Delete ALL]

OYHKUMS yaaneHus Bcex nofb3osarenet. [Ing noareepxaeHns ynanenns Haxmute "BBOA" (ENTER).
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[Save memory]

DYHKLMS COXPAHEHNS NONb30BATENEN 1 HACTPOEK CUCTEMbI B KapTe namsaTit. [1ng noaTBEPX AEHUS CoXxpaHeHus HaxmuTe "BBO/"
(ENTER).

[Load memory]

OYHKLMA 3arpy3Ki JaHHbIX, COXPAHEHHbIX Ha KapTe NamsTy, B GNIOK ynpaBieHus.,
Ecnu Bepcun NnaTt 0TAMYaloTes, MOXHO 3arpy3uTb TONbKO NONb30BATENEI.

MeHto «MHopmauns»

[INFO] — ENTER

J

v

[Version]

OTobpaxaeT BEPCUIO NPOrpamMMHOro 06ecrneyeHus.

[No. of travels]

YKas3biBaeT YNCIIO LMKIIO0B PaboThl NPUBOAA.

[Start message]

OT06paXkaeT NPUBETCTBEHHOE CO00LLEHME. [Ins n3MeHeHus TekcTa HaxxmuTe knasuwy "BBOL" (ENTER). cnonbaylite knasuwy
"BBOA" ans nepemeltenus kypcopa Brneped, "BbIXO" (ESC) ans nepemellerns Kypcopa Ha3ag v < > 4515 Bbloopa Ludp unm 6yks.
[Ins noateepxaeHns yaepxusarite ENTER B Te4eHWe HECKOMbKUX CEKYH,

[Reset system]

BoccTaHoBneHne ncxoaHbix HacTpoek. Haxmute "BBOA" (ENTER) ans noaTBepaeHNs coOpoca HaCTPOeK.

MeHio "TecT npuBog0B"

[MOTORS TEST] —— EnTER
J

[OPEN =>]

lpoBepka NpaBUILHOTO HanpaBieHNs BpaLleHus aBuratenen
HaxxmuTe 1 yaepxmBanTte B TeYEHNE HECKOMbKIX CEKYHI KHOMKY "<". [IpoBepbTe, 4TOObI CTBOPKA OTKPbIBaNiach. Ecnv xe oHa
3aKpbIBAETCS, MOMEHSANTE NONSAPHOCTb NOAKIIIOYEHUS ANEKTPONPUBOA.




JLlo6aBneHne nonb3oBarens

1. B MeHt0
[USERS] Bbi6epute . o [2C Bb]lc_ﬁep’l;lT(?( .
[Add User]. onfirm? (Yes)] n
MoaTteepaute, HaxmnTe ENTER nng
Haxa ENTER. ESC < > ENTER MOATBEPXAHNS.
ESC < >
JO0O Siml
3. Buibepute
npucBanBaemyio 4. CucTema Boviget
Nob30BATENHO M B PEXUM OXXNAHNS
(YHKLNHO. Koja.
lMoaTBepauTe, Haxan ESC < S lepenanTe Kof ¢
KHonky ENTER... MOMOLLIbIO 6penoka-

ENTER
D ‘ | L ‘ nepeaaryrka, //\
_J L ) g MarHuTHOM KapTbl Unn
\\ TPaHCMOHZEPA. {

5. Ecnun kop 6bin
nepejiaH NpPaBUbHO,

\

6. ... UNn, ecav Takoi

Ha aucnnee noaBuTCa
NPNUCBOEHHOE NMA
NnoJib3oBarTesNa ¢

Mosb30BaTeb YKe
CYLLECTBYET, Ha aucnnee

NnosBUTCA HaANuUCb

TUMOM ynpaBneHus...

[Existing code].
N3meHeHne nmeHun nosib3oBartensi
1. B meHto
[USERS] BbiGepute 3 [ 2. Bbibepute
[Change Name]. HOMEP MAN UM
MoateepauTe, nonb3oBaTens,
HaxaB ENTER. JlaHHbIE KOTOPOTO Bbl

XOTUTE U3MEHUTD,
1 HaxmuTe "BBO"

(ENTER) ang
NOATBEPXKAEHUS.
3. UcnonbayinTe
knasuwy "BBOL"
(ENTER) ans | [] _ 4. ing
nepemMeLLieHns MOATBEPXK/EHNSA
Kypcopa Brepeq, yaepxuante ENTER
"BbIXOZL" (ESC) ESC < > ENTER B TeUEHE HECKOBKMX
INs nepemMeLleHmns [ | (. {’7\‘ {* CEKYHA,. ESC < >

Kypcopa Hasaf u < DB S N D N v D D
> 1114 Bblbopa uudp

nnu 6yKB.

C1p. 16 - Koz pykosogcrsa: FAOO044-RU - sep. 1 - 03/2016 - © Came S.p.A. - Boe fanHble, conepxaiumnecs: B 3Toif MHCTDYKLM, MOTYT GbiTb N3MEHEHbI B 0606 BPeMSs 1 683 PesBapUTEIbHOMO YBELOMIEHYS.



Crp. 17 - Kog pykosogeTsa: FAOOO44-RU - sep. 1 - 03/2016 - © Came S.p.A. - Bee AaHHble, COREPKALLNECS B 3TON MHCTDYKLUM, MOTYT GbiTb U3MEHEHB! B /0606 BPEMS 1 663 IDEABAPUTENLHONO YBELOMEHYS.

N3meHeHne Kopa

1. B meH0

[USERS] BbiGepuTe
[Change Code].

MoaTBepauTe,

Haxas ENTER.

3. Cuctema Bonpet

B PEXUM OXKUAAHUS
Koja.

Mepepante koA C

NOMOLLbK 6penoka-
nepejarynka,
MarHUTHON KapTbl
N1 TpaHCnoHAaepa.

N3meHeHne hyHKLUI nonb3oBartens

1. B meHio

[USERS] Bbi6epute
[Assoc Function].

MonTBepauTe,

Haxas ENTER. ESC < >  ENTER

3. Bbibepute
NpuCBanBaemyo

MoJib30BaTeNto

(DYHKLMIO.
lMonTBEpANTE, HAXAB

ENTER.

2. Beibepute ums
nonb3oBaTens, koj
KOTOPOTO Bbl XOTUTE
N3MEHUTb, 1 HAKMUTE
"BBOL" (ENTER) ans
NoATBEPXKAEHUS,

ESC < >  ENTER

4. Ecnu Kopg 6bin
nepejjaH NpaBubHO,
Ha AMCnnee NosBUATCS
NPUCBOEHHOE NMS
NoNb30BaTeNs ¢ TUMOM
ynpaBneHus...

5. Bbibepute
[Confirm? (Yes)] u
Haxmute ENTER ons
NoATBEPXAEHS.

2. BolGepnTe nvis
noJib30BaTens,
NPUCBOEHHYIO
(PYHKLMIO KOTOPOr0
Bbl XOTUTE N3MEHUTD,

n HaxmuTe "BBOM" ESC < >  ENTER
(ENTER) ans

NOATBEPKAEHNS. Q Q \ ]

4. Bbibepute
[Confirm? (Yes)] u
Haxmute ENTER ang
NOLATBEDXAEHMS.




Kann6poska fBuXeHns

A lepepn TeM Kak 0TPerynmpoBatb ABMKEHNE CTBOPOK, yOeAMTECh B OTCYTCTBUN KaKUX-NUG0 NPENSTCTBUI 1 HANUYUKN
MeXaHN4YeCKNX ynopoB OTKPbIBaHMS N 3aKpbiBaHUA.

A\ Wcnonb3oBaHne MeXaHN4ecKux ynopos siBNgeTCA 00513aTesIbHbIM.

BaxHo! Bce ycTpoiicTBa 6€30MacHOCTH, 3a MCKIIKoYeHneM KHonku "CTOIM", 6yayT OTKNIOYEHbI A0 MOHOTO 3aBepLUEHUs NPOLEAypbI.

1. B meHio [ENCODER] [ 2. BoiGepute
BblOepuTe [Travel . UL i [Confirm? (Yes)] v
calibr]. MoaTteepauTe, HaxmuTe ENTER nng
HaxkaB ENTER. NOATBEPXAEHNS.

3. CTBOpKa NOJSIHOCTbHO 4. ... 3atem
3aKpoeTcs... : 1 CTBOPKa NOMHOCTbIO
OTKPOETCH...

5. Mocne 3aBepLugHus
npoueaypbl Ha gucnnee
BbICBETWTCSA HA HECKOMbKO
CEeKyH[] CO0bLLeHe
[Travel calibr OK].

Kapta namsaTtu

KapTa namaTu Heobxoauma Ans 3anoMuHaHUs AaHHbIX O Nofb30BaTENSX 1 HACTPOMKAX CUCTEMBI, @ TAKXKE UX MOCEAYIOLLEro
CMONb30BaHMUS C APYrovi NNaTor ynpasneHns.
L Tocne coxpaHeHus faHHbIX PEKOMEH/YETCS BbiITALMTL KapTy NamaTit BO BPeMs paboTbl NiaHbl ynpaBieHus.

w/

KapTta namsTy

COOBLLIEHNA 0B OLLUNBKAX

LY Ha pucnnee nossasaoTCA COOOLLEHUSA 06 OLLINOKAX.

[Encoder - ERROR], [Error!] IHKO/Iep HEWUCNPABEH WV OTCYTCTBYET NOAKIHOYEHNE.

[Safety Test - ERROR] HencnpaBHOCTb YCTPOICTB 6830MacHOCTU.

[End Stop - ERROR] HencnpaBHOCTb KOHTAKTOB KOHLEBbIX BbIKJTIO4ATENEN

[Cycle time - ERROR] HepnocTaToyHoe BpeMS paboThl.

[Safety - STOP], [C1], [C3], [C4], [C7] unu [C8] |HewcnpaBHOCTb YCTPONCTB 6€30MACHOCTM UK HEMPaBUIbHOE MOAKII0YEHNE
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CXEMATWYECKOE N30B6PAXXEHWE YYACTKOB U MECT 3AMELJIEHUA U CBJIMXXEHWUS CTBOPOK
Bo BCex 30Hax ABWKEHWS 11 3aMe/J1eHNs TOMNKAtOLLEe yCunme CTBOPKM COOTBETCTBYET TpeboBaHnaM cTaHaapToB EN 12445 n EN 12453.

A

= HopmanbHas ckopocTb
B* = 3awmenneHHas CKOPOCTb

C = 30Ha [IENCTBIS 3HKOAEPA C UBMEHEHNEM HAMPABNEHNS ABUKEHNS

D = 3o0Ha [IelcTBIS 3HKOZEPA C OCTAHOBKO ABVIKEHNS BOPOT

E = HayanbHas Touka 3ameanequns npu otkpbisaHui [Rall. AP%]

F = HayanbHas Touka 3ameaneHns npu 3akpbisaHiy [Rall. CH%]

G** = Touka KoHeuHo (hasbl 3ameneHns npu 3akpbiBaHin [Acc. CH%)

H = Touka KOHeuHoil (hasbl 3amefyieHuns npu oTkpbisaHuu [Acc. AP%]

| = KOHeyHble MonoXeHus CTBOPOK

* MuHUMym 600 MM OT KOHEYHOTO MOMOXEHNS.

** YCTaHOBMTE B MPOLIEHTAX HAYambHYIO TOYKY KOHEYHOI (hasbl 3amenneHus dyHkumn [Acc. CH%] u [Acc. AP%] B meHio [ENCODER],

4TOObI MAKCUMaIbHOE PACCTOSHIE OT KOHEYHOIO NOSIOXKEHNS 6bi10 0T 1 10 50 MM,

YTUIN3ALNA

YTUnn3aumio Heo6xoaMmMo NPOBOANTL B COOTBETCTBIM C [EACTBYIOLINM 3aKOHOAATENbCTBOM MECTHOCTM, B KOTOPOA MpoKU3BoaMnach
aKcnnyarauns u3aenusi. YnakoBouHble KOMMOHEHTI (KapToH, NnacTmacca U T. Ai.) — TBep/ble 0TX0/bl, yTUAN3NpYeMble 663 KaKnx-nn6o
Cneuutnyeckix TpyaHocTel. Heo6xoAMMO NPOCTO PasAeNuTb X TaK, YTOObI OHI MOFIM GbiTh NepepatoTaHsl.

[lpyrue KOMNOHEHTbI (3NIEKTPOHHbIE NAaThl, 6aTapeiikn GPenoKoB-nepefaTyMKkoB 1 T.0.), HANPOTWB, MOTYT COEPXKaTb 3arpAsHALLINe
BelLecTBa. OHW JOMKHbI NepeaBaTbCa KOMNAHNAM, UMEIOLMM JIMLEH3MIO Ha WX NepepacoTky.

HE 3ATPASHANTE OKPY>XAIOLLYHO CPELY!
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