FRENO ROTATIVO HIDRAULICO
CONTROLGIR M4

1. Descripcion

El freno rotativo CONTROLGIR M4Z16 ha sido desarrollado para regular y
controlar la velocidad de la puerta en las instalaciones con desnivel durante
todo el recorrido. Por seguridad, es necesario impedir que la puerta adquiera
velocidad cuando se desbloquea el automatismo, si no dispone de un sistema
de compensacion o freno tendrd tendencia a moverse y acelerarse hacia el
sentido de la pendiente, siendo peligroso el movimiento sin control. El
amortiguador s6lo ofrece resistencia en un sentido de rotacién, quedando
totalmente libre en sentido opuesto.

Este accesorio es apto en puertas automatizadas con cremallera de médulo 4.
El CONTROLGIR estd fabricado con materias anticorrosién para su
utilizacién a la intemperie.

2. Dimensiones y datos técnicos.
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3. Instrucciones de montaje.

3.1 Cambio de sentido de frenado.
Para cambiar el sentido de frenado hay que
desmontar la anilla de seguridad (Fig.3),
sacar el pifién (Fig.4) y volver a colocarlo en
el sentido opuesto (Fig.5). Volver a colocar
la anilla de seguridad

3.2 Montaje.
CONTROLGIR M4 se debe colocar lo mds cerca posible del automatismo (Fig.6) y ajustarlo en altura, dejando un milimetro de juego entre
el pifién y la cremallera (Fig.7).

Fig.7
3.3 Calculo.
M [Nm] = P x sinf x 0,032
P = peso de la puerta en Newtons (9.8N=1Kg)
B = inclinacién en grados

Angulo de Ejemplo para cdlculo:
inclinacion B CONTROLGIR M4 se puede utilizar en puertas de 400kg y
con un pendiente de 3°?
P = 9.8 x 400kg = 3920 Newton
M = 3920 Newton x sin3 x 0.032 =6.56 Nm
6.5 Nm es menor a 7 Nm (mdximo permitido), es viable la
Fig.8 aplicacién del freno para la instalacion.
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